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Uyari

XFK Griintimiizi kullanmadan énce liitfen kullanma kilavuzunu okuyunuz.

Bu kilavuz XFK inverterlerin nasil kullanilacagini agiklar. Litfen kurulum,
calistirma, bakim ve incelemeden énce dikkatlice okuyunuz. Ayrica, liitfen
Griini giivenlik 6nlemleri aldiktan sonra kullanin. Uriin kullanirken liitfen
kapagi veya koruyucuyu belirtildigi sekilde taktiginizdan ve trinleri talimatlara
uygun sekilde galistirdiginizdan emin olun.

Bu kilavuzdaki Uriinler érnek niteligi tasidigindan, bazilari teslim edilen
trtinlerden farkhlik gésterebilir.

GENEL

Frekans konvertéri (veya inverter), alternatif akim (AC) motorlarinin hizini ve
torkunu kontrol etmek igin kullanilan bir cihazdir. Elektrik motorlarina verilen
gerilimin frekansini degistirerek calisir ve motorun farkl hizlarda galismasini
saglar.

Frekans Konvertoriiniin Temel Calisma Prensibi

Frekans konvertérii, sebekeden gelen sabit frekansli (50 Hz veya 60 Hz) AC
gerilimini 6nce DC gerilime gevirir (dogrultma islemi) ve ardindan bunu tekrar
degisken frekansli AC’ye donUstiirerek motora génderir
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Bu sayede:

Motor hizi ayarlanabilir,

Enerji verimliligi artar,

Ani akim yiiklenmeleri 6nlenir,

Motorun 6mri uzar,

Yumusak kalkis ve durus saglanir,

Tork kontroll yapilabilir.

Kullanim Alanlari

Sanayi tesisleri (pompa, fan, kompresor kontrolii)

Havalandirma sistemleri

Asansorler ve ylriiyen merdivenler

CNC makineleri

Otomasyon sistemleri

Konveyor sistemleri

Temel Parametreler

Frekans konvertorlerinde kullanilan bazi 6nemli parametreler sunlardir:
Cikis Frekansi (Hz): Motorun hizini belirler.

Cikis Gerilimi (V): Motorun besleme gerilimi.

Tork Kontrolii: Yiik degisimlerine kargi motorun torkunu ayarlar.
Hizlanma/Yavaslama Sireleri: Motorun belirli bir siirede hizianmasini veya
yavaslamasini saglar.

Koruma Ayarlari: Asiri akim, asiri gerilim, diistik gerilim gibi koruma
mekanizmalarini igerir.

Frekans konvertérleri, enerji tasarrufu ve hassas motor kontrolii saglamalari
nedeniyle modern endiistride vazgegilmez hale gelmistir.
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Fonksiyon Tanim

fsanal giris/cikis IO [Cesitli basit mantiksal islevleri esnek bir sekilde uygulama

[Motor asiri sinma _[AI3, XFK genisletme kartini kullanarak motor sicaklik sensdrd girisini (PT100, PT1000)
korumasi Kabul eder ve motor asiri isinma i i
IHizli akim sinirlama__[inverterlerde sik gorilen asiri akim arizalarinin snlenmesi
Goklu motor

14 set motor i , 4 motorun yapabilir.

Kullanici parametrelerini |Kullanici bu metodu kullanarak kendi & parametreleri ilir veya
feri yikleme lgeri yikleyebilir.

iksek iyetli |Fabrika kali (ve ayrica saha kali ile ALAO dogrulugu 20mV iginde
) olabilir.
Bzellestirme ekran
lparametresi
lParametre ekrani
egisikiigi

Sunulan fonksiyon parametreleri kullanici tarafindan degistirilebilir.

fonksiyon p i goriinir hale gelir.

Kullanici, inverter aizasi oldugunda serbest durma, yavaslama (rampa) durmasi ve
Hata isleme calismaya devam etme arasinda segim yapabilir. Galismaya devam ederken frekans da
yéntemleri segebilir.

PIDp i bagli olarak manuel veya otomatik olarak degistirilebilen iki adet ersilebilir
fsegimi PID ayar seti .

Fonksiyon Tanim

IPID geri bildirim kaybinin_|PID calisirken koruma saglamak icin PID geri besleme kaybi veri yolu ayarini
6zl i [yapin.
IDI/DO pozitif ve negative girigDI/DO’nun pozitif ve negative mantigi kullanici tarafindan ayr ayri ayarlanabilir.

IDI/DO yanit gecikmesi IDI/DO tepki gecikme siresi kullanic: tarafindan bagimsiz olarak control edilir.

Anlik durma-durmama invertériin kisa bir elekirik kesintisi veya beklenmeyen bir voltaj d
lvasadiginda, kisa bir sire daha galismaya devam eder.

Zamanli calisma Maksimum 8500 dakika yumusak zamanl alismay! destekler.
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Paket agma ve boyutlar:

Paketten ¢ikarirken lutfen bilgileri dikkatlice kontrol edin. Bu makinenin isim
plakasindaki model numarasi ve inverter kW bilgilerinin siparisinizie uyumlu olup
olmadigini kontrol ediniz. Kutuda siparis ettiginiz inverterin, Grlin uygunluk
sertifikasi, kullanici kullanim kilavuzu ve garanti belgesi olup olmadigini control
ediniz. Uriinin nakliyesi sirasinda hasar gériip gérmedidi, herhangi bir eksiklik
veya hasar varsa, lutfen firmamiza veya tedarikginize bagvurun.

ik kullanim:

Eger ilk kez kullaniyorsaniz, bu Urlini kullanmadan 6nce bu kilavuzu dikkatlice
okumalisiniz. Herhangi bir islev veya performansia ilgili bilgi konusunda
agiklamaya ihtiyaciniz varsa litfen yardim igin teknik destek ekibimizle iletisime
gegin. Bunu yapmak, bu triinl diizgiin bir sekilde kullanmaniza yardimci
olacaktir.

Firmamiz tarafindan verilen bilgiler, inverter tizerindeki stirekli iyilestirme

cabalarimiz nedeniyle 6nceden bildirimde bulunulmaksizin her an degisebilir.

q3

XFK serisi frekans konvertorli asagidaki uluslararasi standartlari kargilamaktadir
ve Uriin CE onayindan gegmistir.

IECIEN 61800-6-1: 2003 Ayarlanabilir hizli elektrik iletim sistemleri igin glivenlik
gereksinimleri

IECIEN 61800-3: 2004 Uriiniin elektromanyetik uyumluluk standartlari ve bunlarin
ozel test yontemleri.
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Diger cihazlara baglanti:

Glig Kaynagi
Devre Kesici veya

Kacak elektrik devre

Kontaktor
AC giris reaktori

EMC giris filtresi DC Reaktor

invertr

EMC Cikis filtresi Kesme Direnci

AC Cikis reaktori

Motor

Toprak
Diger cihazlara baglanti semasi
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« inverterin ¢ikis tarafina kapasitér veya asiri gerilim takmayin, aksi takdirde
invertor arizasi meydana gelebilir veya kapasitor ve asiri gerilim koruyucu hasar
gorebilir.

Inverter girisi-cikisi (ana devre) harmonik bilesenler igerir, inverter aksesuarlar
iletisim ekipmaniyla etkilesime girebilir. Bu nedenle, girisimi en aza indirmek igin
lutfen anti parazit filtresi takin.

« Harici cihazlarin ve aksesuar segiminin ayrintilari igin harici cihazlarin
kilavuzuna bakin.

Giivenlik ve Onlemler
Giivenlik anahtari

Bu kilavuzda giivenlik 6nlemleri su sekilde siniflandiriimistir:

Tehlike: Kurallara uygun olarak yapilmayan islemler ekipman veya
personel yaralanmasina neden olabilir.

A Dikkat: Gereksinimlere uygun yapilmayan islemler orta veya hafif
yaralanmalara veya malzeme kayiplarina neden olabilir.

Sistemin kurulumu, devreye alinmasi ve bakimi sirasinda litfen bu bélimdeki
guvenlik ve énlemlere uydugunuzdan emin olun. Yasadisi igslemlerin bir sonucu
olarak herhangi bir zarar ve kayba neden olan durumlarda sirketin higbir ilgisi
yoktur.
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Giivenlik Onlemleri

Kurulumdan énce:

invertri metal gibi yanmaz bir yiizeye monte edin ve yanici maddelerden uzak tutun.
Aksi takdirde yangina neden olacaktir.
Uriiniin ayar vidasini, ézellikle KIRMIZI ile isaretli vidalari gevsetmeyin.

Kablo kalintilarini veya vidalar invertere disirmeyiniz. Aksi takdire inverter zarar
gorebilir.
Liitfen inverteri dogrudan giines isiginin olmadigi veya titresimin az oldugu bir yere
kurun.

8ir kabine birden fazla invertér monte edilecekse, isi dagilimini iyi yapmak adina kurulum
verlerine dikkat edilmelidir.

Kurulum sirasinda:

invertérii metal gibi yanmaz bir yiizeye monte edin ve yanici maddelerden uzak tutun.
Aksi takdirde yangina neden olacaktir.

Uriiniin ayar vidasini, 6zellikle KIRMIZI ile isaretli vidalari gevsetmeyin.

Kablo kalintilarini veya vidalari invertere diisirmeyiniz. Aksi takdire inverter zarar
gorebilir
Litfen inverteri dogrudan giines isiginin olmadigi veya titresimin az oldugu bir yere kurun.

Bir kabine birden fazla invertér monte edilecekse, isi dagilimini iyi yapmak adina kurulum
yerlerine dikkat edilmelidir.
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Kablolama sirasinda:

islem, profesyonel mihendislik teknisyeni tarafindan yapilmalidir. Aksi takdirde elektrik
carpmasi tehlikesi vardr.
invertr ile gu kayna arasinda sigorta olmalidir. Aksi takdirde yangin gikabilir.

emin olun. Aksi takdirde elektrik

6nce giig
carpmasi tehlikesi vardir.
Topraklama giivenli bir sekilde yapilmaldirr. Aksi takdirde elektrik carpmasi tehlikesi
olabilir.

AC gilciini asla gikis DC/AC terminallerine bag Liitfen baglanti
isaretlerine dikkat edin ve doiru sekilde baglayin.

Baglantilarin EMC gereksinimlerini ve alan givenligi standartlarini karsiladigindan emin
olun

Frenleme direncini asla DC bus (+) ve (-) terminalleri arasina baglamayin. Aksi takdirde
yangin ikabilir.

Encoder korumali kablo ile kullaniimalidir ve korumal katmanin tek terminalinin
toprakla balantili oldug emin olun.

Gii¢ agilmadan 6nce:

invertriin giici agilmadan 6nce kapak sikica kapatilmalidir. Aksi takdirde elektrik
carpabilir.

Tam harici baglantilarin, bu kilavuzda saglanan devreye uygun sekilde dogru
baglandigindan emin olun. Aksi takdirde kaza meydana gelebilir.

Litfen gig voltajr sinifinin invertrin nominal voltajt ile uyumlu olup olmadigini, gig
girisi terminalleri (R, S, N) ve gikis terminallerinin (U, V, W) dogru balanip
baglanmadigini, harici devrenin kisa devre olup olmadigini ve baglant hattinin saglam
olup olmadigini kontrol edin. Aksi takdirde invertdr zarar gorebilir.

invertér, dielektrik testten muaf ginki bu test tesli ance yapilmistir.
Aksi takdirde kaza meydana gelebilir.
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Gii¢ kapatildiktan sonra:

invertrin giicii agildiktan sonra kapagini agmayin. Aksi takdirde elektrik garpmast
tehlikesi vardir.
invertre ve gevresindeki devreye islak elle dokunmayin. Aksi takdirde elektrik
carpmasi tehlikesi vardir.
invertor ine (control i dahil) Aksi takdirde elektrik
carpmasi tehlikesi vardir.
Giig agildiginda, invertér dis baglants devresinin gavenlik kontrolini otomatik olarak
yapacaktir. Bu nedenle, bu anda U\ ve W terminallerine veya motor terminallerine
aksi takdirde elektrik carpma tehlikesi vardr.

yapilmas! gerekiyorsa, dénen motordan kaynaklanabilecek
yaralanma tehlikesine dikkat edilmelidir. Aksi takdirde kaza meydana gelebilir.
Fabrika ayarlarini istege gore degistirmeyin. Aksi takdirde ekipmana zarar verir.

Operasyon sirasinda:

Fan veya desar] rezistdrune dokunarak sicaklik 8lgmeyin. Aksi takdirde yanabilirsiniz.
Galisma sirasinda sinyal tespiti yalnizca yetkili teknisyenler tarafindan yapilmalidir. Aksi
takdirde Kisisel yaralanma veya ekipman hasari meydana gelebilir.

invertér calisirken, nesnelerin ekipmana dismesini engelleyin. Aksi takdirde ekipman
zarar gorebilr.

invertdri, kontaklari baglayip keserek baslatip kapatmayin. Aksi takdirde ekipman zarar
gorebilir.

Bakim sirasinda:

Glig baglantisi varken ekipmani onarmayin ve bakimini yapmayin. Aksi takdirde elektrik
carpmasi tehlikesi vardir!

Striicinin bakim ve onarimi, frekans donistiriiciisiiniin voltaji AC 30V'tan daha diisiik
olana kadar, giig kesildikten iki dakika sonra yapilabilir. Aksi takdirde, kondansatérdeki
kalints sarj kisisel yaralanmalara neden olabilir!

Sadece yetkili kisiler tarafindan onariimali ve bakim yapilmalidir.

egitim almis kisiler aksi takdirde kisisel
yaralanmalara veya ekipman hasarina yol aabilir!
Invertér degistirildikten sonra ayarlari , tiim baglant!
giig kesildiginde takilmali ve kullaniimalidir.
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Onlemler
Motor Yalitim incelemesi

Motor ilk kez kullanildiginda, motor tekrar kullanilmadan 6énce veya periyodik
inceleme yapildiginda, motor sargilarinin yalitim hatasi nedeniyle inverterin
zarar gérmesini dnlemek amaciyla motor yalitim incelemesi yapilmalidir. Motor
teller, yalitim incelemesi sirasinda inverterden ¢ikariimalidir. 500V megometre
kullanilmasi énerilir ve 6lglilen yalitim direncinin en az 5 MQ olmasi
gerekmektedir.

Motorun Termal Korumasi

Eger motorun nominal degeri, inverterin nominal degeriyle uyumlu degilse,
ozellikle inverterin nominal giicti motorun nominal giiciinden yliksekse,
inverterdeki ilgili motor koruma parametreleri ayarlanmali veya motoru korumak
icin termal réle takilmalidir.

Standart frekanstan daha yiiksekte calistirma

Bu inverter, OHz ile 5000Hz arasinda cikis frekansi saglayabilir. Kullanici,
inverteri 50Hz'den daha yliksek bir frekansta calistirmak istiyorsa, mekanik
cihazlarin direngli basincini géz éniinde bulundurmalidir.

Mekanik Cihazin Titregimi

Inverter, belirli ¢ikis frekanslarinda mekanik rezonans noktasina ulasabilir. Bu
durum, inverterdeki "skip frequency" parametrelerini ayarlayarak onlenebilir.

Motor Isisi ve Giiriiltii
Inverterin gikis voltaji PWM dalgasidir ve belirli harmonikler igerdiginden,

motorun sicaklik artisi, giriilti ve titresimi glic frekansindaki degerlere gére
daha yliksek olacaktir.
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Voltaja Duyarl Cihazlar veya Kapasitorler ile Giig Faktoriinii lyilestirme

Inverter gikisi PWM dalgasi oldugundan, gii¢ faktorini iyilestiren bir kapasitor
veya yilldinmdan korunma amaciyla voltaja duyarl direng cihazlari inverterin
cikis tarafina takildiginda, inverterde anlik asiri akim olusabilir ve bu da
invertere zarar verebilir. Bu tir cihazlarin kullanilmamasi énerilir.

Girig ve Gikis Terminalleri Arasinda Kontaktor Gibi Anahtarlama
Cihazlarinin Kullanimi

Eger bir kontaktdr, glic kaynagi ile inverterin giris terminali arasinda takiliysa, bu
kontaktoriin inverterin baslatiimasini/durdurulmasini kontrol etmek igin
kullanilmasi yasaktir. Eger boyle bir kontaktor kullanimi kaginilmazsa, en az bir
saatlik araliklarla kullaniimalidir. Sik sik sarj ve desarj yapmak, inverterdeki
kapasitoriin dmriinl kisaltacaktir. Eger kontaktor gibi anahtarlama cihazlari
inverterin ¢ikis ucu ile motor arasinda takiliysa, inverterin ¢ikisi olmadigi zaman
agma’/kapama islemi yapilmalidir. Aksi takdirde, inverterdeki modiiller zarar
gorebilir.

Galigma Geriliminin Nominal Gerilimden Diigiik Olmasi
Egder XFK serisi inverter, bu kilavuzda belirtilen izin verilen ¢alisma gerilim

aralidinin diginda kullanilirsa, cihazlar zarar gorebilir. Gerekli durumlarda,
gerilimi degistirmek icin uygun step-up veya step-down cihazlari kullaniimalidir.

Ug Fazli Girigin iki Fazliya Doniistiiriilmesi

XFK serisi U¢ fazli inverterin, iki fazli bir cihaz olarak degistirilmesi yasaktir. Aksi
takdirde inverterde ariza veya hasar olusabilir.

Yildinm Dalgasi Korumasi
XFK serisi inverter, yildirim asiri akim koruma cihazina sahiptir ve yildinma
karsi belirli bir kendi kendine koruma kapasitesine sahiptir. Yildirimin sikga

gorildigi uygulamalarda, kullanici inverterin 6n ucunda ek koruma cihazlari
takmalhdir.
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Yiikseklik ve indirme

Yiiksekligi 1.000 metreden fazla olan bélgelerde, inverterin isil bosaltma etkisi,
seyrek hava nedeniyle daha zayif olabilir. Bu nedenle, inverterin kullanimi igin
glic kaybi yapilmasi gerekir. Boyle bir durumda teknik danismanlik almak igin
litfen firmamizla iletisime gegin.

Ozel Kullanim Durumlari

Eger kullanici, bu kilavuzdaki 6nerilen baglanti semasi diginda, rnegin
paylasilan DC barasi gibi bir yéntemle inverteri kullanmak istiyorsa, lutfen
firmamizla iletisime gegin.

Inverter Atik Yonetimi

Ana devredeki elektrolitik kapasitorler ve PCB'ler yanarsa patlayabilir. Plastik
pargalar yandiginda toksik gaz salinimi olabilir. Litfen inverteri endlstriyel atik
olarak bertaraf edin.

Uyumlu Motorlar

Standart uyumlu motor, dort kutuplu, sincap kafesli asenkron endiiksiyon
motorudur. Eger béyle bir motor mevcut degilse, motorun nominal akimina
uygun uyumlu motorlar secilmelidir. E§er uygulamada kalici miknatisli senkron
motor kullanilacaksa, lltfen firmamizla iletisime gegin.

Sogutma fani ve motorun rotor mili, degisken frekansli olmayan motorlarda
eksenel baglanti kullanir. Donme hizi azaldiginda sogutma etkisi zayiflar. Bu
nedenle, glicli bir egzoz fani takiimali veya motor degisken frekansli motorla
degistiriimelidir, aksi takdirde motor asiri 1sinabilir.

Inverter, uyumlu motorlar iin yerlesik standart parametrelere sahiptir. Motor
parametre tanimlamasi yapmaniz veya varsayilan degerleri miimkiin oldugunca
gercek degerlerle uyumlu hale getirmeniz gereklidir, aksi takdirde galigtirma
verimliligi ve koruma performansi etkilenebilir.
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Kablo veya motorun kisa devresi, inverterde alarm durumuna veya patlamaya
yol agabilir. Bu nedenle, yeni takilan motor ve kablolar tizerinde yalitim ve kisa
devre testi yapiimalidir. Ayrica, bu testler rutin bakim sirasinda da yapiimalidir.
Litfen test sirasinda inverter ile test edilen bélimiin tamamen baglantisinin
kesildiginden emin olun.

Uriin Bilgileri

Model Tanimi

‘XFK‘ 33 ‘ - ‘AC?;SO‘ - ‘0.75‘

L' Uygulanabilir Motor Giicli(kW)

Calisma Gerilimi

Faz Tir(

Uriin Serisi

Model Numarasi —— Tip: XFK 33-AC380-0.75
Girig Ozellikleri —— Giris: AC 3PH 380 50Hz 3.4A/5A

Cikis Ozellikleri = Cikis: AC 3PH 380 0-600Hz 1.5/3.0kVA
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Segim Kilavuzu

Tablo 1: XFK Serisi inverter Modeli ve Teknik Ozellikleri

Motor Nominal Nominal Giig

HP Anma Akimi (A) | Gikis Akimi (A) | Kapasitesi (kVA)
Tek Faz 220V

XFK 13-AC220-0.37 . 5.4 2.3

XFK 13-AC220-0.75 . 8.2 4

XFK 13-AC220-1.5 £ 14 7

XFK 13-AC220-2.2 . 23 9.6

XFK 13-AC220-4 39

inverter Modeli

XFK 33-AC380-0.75 . 3.4
XFK 33-AC380-1.5 . 5
XFK 33-AC380-2.2 . 5.8
XFK 33-AC380-4 10.5
XFK 33-AC380-5.5 . . 14.6
XFK 33-AC380-7.5 . 20.5
XFK 33-AC380-11 26
XFK 33-AC380-15 35
XFK 33-AC380-18.5
XFK 33-AC380-22
XFK 33-AC380-30
XFK 33-AC380-37
XFK 33-AC380-45
XFK 33-AC380-55
XFK 33-AC380-75
XFK 33-AC380-90
XFK 33-AC380-110
XFK 33-AC380-132
XFK 33-AC380-160
XFK 33-AC380-185
XFK 33-AC380-200
XFK 33-AC380-220
XFK 33-AC380-250
XFK 33-AC380-280
XFK 33-AC380-315
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XFK 33-AC380-350
XFK 33-AC380-400
XFK 33-AC380-450
XFK 33-AC380-500
XFK 33-AC380-560
XFK 33-AC380-630
XFK 33-AC380-710
XFK 33-AC380-800

Teknik Ozellikler

Tablo 2: XFK Serisi Teknik ézelikler

Oge Aciklama
Vektor kontrol: O - 300Hz
V/F kontrol: 0-3200Hz
0.5kHz -16kHz
Taglyici Frekans Taslyici frekans, yiik 6zelliklerine bagl olarak

Maksimum Frekans

Giris frekansi al ayar: 0.01Hz
coziinirligi Analog ayar: maximum frequency x 0.025%

Agik gevrim vektér control (SVC)
Kontrol modu Kapali gevrim vektsr control (FVC)
Giris V/F control
Fanksiyonlari G model: 0.5Hz/%150(SVC); OHz/%180(FVC)
Baslangig torku P model: 0.5Hz/%100
Hiz diizenleme
aralig

1:100(SVC) 1: 1000(FVC)

Sabit hiz ivmesi +0.5%(SVC) 0.02%(FVC)
Tork kontrol

hassasiyeti +59%(FVC)

G model: %150 asiri akim 60sn; %180 asiri akim 3sn

Asin yiik kapasitesi P model: %120 agiri akim 60sn; %150 asiri akim
3sn
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Tork artirma Otomatik tork artirmal; manuel tork artirma: 0.1%-30.0%

i Ug yol: linear; multi point; Nth giig tipi V/F egrisi

VIFetisl (1.2gic, 14glc, 1.6 gig, 1.8 g, 2 glic)

V/F ayrimi 2 yontem: tam ayrim, yarim ayrim.

Hizlanma ve Diiz gizgi/S erisi, dort tur hizlanma-yavaslama siiresi
egrisi aralik: 0. Osn- 6500.0sn

DC frenleme frekansi. 0.0Hz- maksimum
DC fren! frekans Frenleme siiresi: 0.0sn-36.0sn

renieme Frenleme akim degeri: 0.0% -100.0%
Jogfrekans araligi: 0.00Hz- 50.00Hz
Jogkontrol Joghizlanma ve siiresi: 0. Osn - 6500.0sn

Basit PLC ve gok En fazla 16 segmentlik hizli caligma, dahili PLC veya
adimli hiz iglemi kontrol terminali tizerinden gerceklestirilebilir.

B Kapali déngi kontrol sistemi, proses kontrold kolayca
Dahili PID uygulanabilir.

Otomatik voltaj Sebeke voltaji degistiginde, ¢ikis voltajini otomatik
i i olarak sabit tutabilir.

Cihaz kullanilirken, asiri akim ve asiri voltaj sikligini

Agiri voltaj, asiri akim, o6nlemek icin akim ve voltaj otomatik olarak sinirlanir.

durma kontroli
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ke Agklama

Huzliakim sinirlama
airs fonksiyonu
Fanksiyonlari

Agiri akim anizalarini minimize eder ve inverterin normal alismasini
korur.

Rooter Gzellikleri, ID'yi otomatik olarak sinirlayarak ve islem
sirasinda sik sik asir akim atmalarini engelleyerek siireci kontrol
altina alr.

. Senkron ve asenkron motor kontroling basarmak icin yiksek
Yilksek performans rm
performansh akim vektar kontrol teknigini kullanir,
v | S5 8 e dodinds ig ee] evr, a
durdurmama 3 geley w2 o yunca galismaya
devam etmesini saglar.

Tork limit ve kontrol

Hizlt akim I 5
invertériin sik sik asin akim arizalarin dnler.
sinirlama

Virtual 10

Basit mantik kontroli igin bes grup sanal DIDO

Zaman kontroli Zamanlama fonksiyonu: zaman araligini 0.0 - 6500.0 dakika ayar

Birden fazla motor

DBrt tane motor anahtarlama kosulu vardir.
anahtarlama
Kisisel

Fonksiyonlar

Goklu d’:‘(':;“m Dért tip alan veriyolu destegini sunar: RS485

Motor agiri isinma

istege bagli 10 genisleme karti 1, Analog giris Al
korumast

: motor sicaklik
sensori girisini kabul edebilir.

Goklu encoder

Diferansiyel, agik kolektr, UVW,resolver,sinus ve kosinis
destegi

enkoderlerini destekler.

Kullanici

istege baglh kullanici programlanabilir kart gelistirme destegi sunar.

) Invertér parametre islemi ve sanal osiloskop fonksiyonunu destekler.
Gigli beckend : . ;
sanal osiloskop, invertérin i¢ durumunun grafiksel izlenmesini
yazihmi A
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islem paneli nceden ayarlanmis, terminal nceden ayarlanmis ve
seri iletim portu nceden ayarlanmistir. Farki yollarla
degistirilebilir.

Komut kaynagi

10 cesit frekans kaynag: Dijital 5nceden ayarlanmis, analog voltaj
6nceden ayarlanmis, analog kumanda énceden avarlanmis.ouls ve

Frekans kaynagi seri port dnceden ayarlanms. Birgok sekilde degistirilebilir.

Yardimci frekans 10 gesit yardimi frekans kaynai bulunur. Yardimar frekans
kaynag1 ayarlamasi ve frekans sentezi esnek bir sekilde gergeklestirilebilir.

Galisma Standart:
7 dijital giris terminali, bunlardan birisi yiiksek darbe girigini
100kHZ'e kadar destekler.
Giris terminali | 2 analog giris terminali, birisi yalnizca 0-10V voltaj girisini, digeriise
0-10V voltaj veya 4-20mA akim girisini destekler.
Standart:
1 yiiksek darbe ikis terminali (istege bagh agik kolektsr tipi), 0-
100kHz kare dalga sinyali gikisini destekler.
1 dijital giks terminali
Cikug terminal 1 réle gikug terminali
1 analog gikis terminall, 0-20mA akim gikisi veya £10V voltaj ckisint
destekler

LED ekran Parametreleri goruntiler.
LCD ekran isletme detaylari igin ingilizce/Gince dil segenekleri
Parametre Parametrelerin hizh kopyalanmasi LCD islem paneli segenegiyle
kopyalama gerceklestirilebilir.
Tus kilitleme ve Tuslarin kismi veya tam kilitlenmesini gerceklestirir ve bazi
fonksiyon segimi | tuslarin kullanim alanini tanimlar yanhs operasyonlardan korur.

Ekran ve
Klavye

islemleri Giig agikken kisa devre tespiti, giris ve gikis faz kaybi korumasi, asiri

akim korumasi, asiri voltaj korumasi, disiik voltaj korumas, asirt
isinma korumasi, asin yiik korumasi vb. yapar.

LCD islem paneli, fren montaj, IO genisleme karti 1, 10 genigleme
karti 2, kullanici programlanabilir kart, RS48S iletisim karti, Profibus
istege bagh iletisim karti, CANIink iletisim karti, CANopen letisim karti,
aksesuarlar giris PG karti, resolver PG karti, OC giris PG Karti.
Kapalialan, dogrudan giines isigina maruz kalmayan, toz korozif
Kullanim yeri: gazlar, yanici gazlar, yag buhari, damlayan su veya tuz vb.
uzak
Rakim <1000m

Koruma fonksiyonu

Ortam sicakligi: -10°C ile +40°C arasinda kullanilir. (Eger ortam
Gevre sicakligi | sicakligi 40°C ile 50°C arasinda ise, kullanim igin derecelendirmeyi
diisiirtiniiz).
Nem %95 RH'den az, su yogusmasi yok
Titresim 5.9m/s”den (0.8g) az.
Depolama sicakl g 20°Cvealt.
Koruma derecesi 1P=20 (Agik Tip)
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Genel Gizim ve Montaj Deligi Boyutlari

Genlel Gizim

Fon Kapagi

Montaj Deligi

Alt Muhafaza - — Kullanici Paneli

Isim Plakasi -

Ust Kapak

Orta Govde
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Kullanici Paneli Genel ve Montaj Deligi Boyutlari

XFK serisinin sac metal yapisinin genel ve montaji boyutlari diyagrami

Model | Kasa Tipi
Tek Faz 220V

0.4kW - 2.2kW Plastik yapi

Ug Faz 380V
0.75kW — 11kW | Plastik yapt
15kW — 800KW | Sac metal yap!




XFK serisinin genel ve montaji boyutlari diyagrami
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Her bir XFC modelinin kabuk yapisi agagidaki gibidir

XFK Serisinin Genel ve Montaj Boyutlan

Montaj Deligi
. (mm)
inverter Modeli ‘

A

Genel Boyut (mm) ‘

Montaj Deligi Gapi{mm)

W w]o |
Tek Faz 220V

XFK 13-AC220-0.37
XFK 13-AC220-0.75
XFK 13-AC220-15
XFK 13-AC220-2.2 189
FK13-AC220-4 145
Ug Faz 3

166

XFK 33-AC380-0.75
XFK 33-AC380-1.5
XFK 33-AC380-2.2
XFK 33-AC380-4
XFK 33-AC380-5.5
XFK 33-AC380-7.5
XFK 33-AC380-11
XFK 33-AC380-15
XFK 33-AC380-18.5
XFK 33-AC380-22
XFK 33-AC380-30
XFK 33-AC380-37
XFK 33-AC380-45
XFK 33-AC380-55
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XFK 33-AC380-75

XFK 33-AC380-90

XFK 33-AC380-110
XFK 33-AC380-132
XFK 33-AC380-160
XFK 33-AC380-185
XFK 33-AC380-200
XFK 33-AC380-220
XFK 33-AC380-250
XFK 33-AC380-280
XFK 33-AC380-315
XFK 33-AC380-350
XFK 33-AC380-400
XFK 33-AC380-450
XFK 33-AC380-500
XFK 33-AC380-560

XFK 33-AC380-630

XFK 33-AC380-710
XFK 33-AC380-800
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Harici klavyenin ana hatlari ve montaj deligi boyutlar

Kullanici paneli genel ve montaji deligi boyutlari




Kullanici paneli montaji deligi boyutlar
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Opsiyonel Aksesuarlar

Asagidaki segeneklere ihtiyaciniz varsa, lltfen siparis verirken belirtiniz.

Tablo 3: XFK Inverter secenekli aksesuarlar

isim Model

Fonksiyon

Not

Urian modeli
“B” ile
belirtilir.

Entegre fren
initesi

Tek faz 0.4kW'dan 2.2kW'ya kadar, i faz
0.75kW’dan 15kW'ya kadar, entegre fren
nitesi varsayilan olarak bulunur.

18.5kW-40kW arasinda
entegre fren nitesi baglidir.

Dis fren iinitesi GBU

37kW ve iizeri dis fren Gnitesi

75KW ve iizeri icin birden
fazla parallel iinite kullanilir.

Enerji geri

inverterden AC sebekeye giig geri
beslemesi yapan enerji tasarrufu
saglayan driindir.

besleme initesi

Diizeltme dinitesi

inverter ortak bir hatla kullanildiginda
enerji tasarrufu fonksiyonunu sahiptir.

1/0 genisletme

karti 1 XFKIO1

Dijital girislere, bir analog voltaj girisin
(A1-A3) yardimci olabilir ve PT100,
PT1000 ile baglant: kurulabilir. Ayrica
bir réle gikisy, dijital gikis, analog gikis

ekleyebilir, RS485/CAN ile uyumludur.

4kW ve izeri modeller igin
gecerlidir.

1/0 genisletme

Kart 2 XFKI02

Dijital giris ekler

Ttm seri modeller iin
gecerlidir.
RI45 terminal arayizi

MODBUS XFK32-232

izolasyonsuz RS232 iletisim arayiizii

uyumlu, tim modeler igin
mevcuttur.
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haberlesme karti : Tiim seri modellerde
izol: lu RS485 iletisim adaptor karti,
XFKTX1 izolasyonlu iletisim adaptor kart, meveuttur.

CANlink Tiim seri modellerde
karti XFKCANL CANIinkhaberesme tart mevcuttur.

CANopen haberlesme Tam seri modellerde
et XFKCAN2 CANopen haberlesme karti meveuttur.

hall::\f:;“msn;ukzm XEKDP Profibus-DP haberlesme kart AkW ve izeri modellere
Kullanict
programlanabilir XFKPC1 Kullanici programlanabilir kart

kart
Diferansiyel
encoder arayiiz XFKPG1
karti

4kW ve izeri modellere
uygulanabilir.

Diferansiyel déner encoder arayiiz karti, Tam seri modellerde
IN gtig kaynagl icin uygundur mevcuttur.

UVW diferansiyel encoder igin uygundur,
senkron motorlar igin uygundur, IN giig
kaynag igin uygundur.

UVW encoder
arayiiz karti XFKPG3

Tiim seri modellerde
mevcuttur.

Resolver arayiiz Dner enkoderler igin uygundur, Tiim seri modellerde
Karti XFKPGA4 uyarim frekansi 10kHz meveuttur.

Agik kolektar Giris/gikish agik kolektdr encoder
elektrot encoder | ypyoec arayiiz karty, IN gig kaynagina
arayiiz karti uyarlanabilir.

Di5 LED islem XFK serisi evrensel RI4S
GKE Dis Led ekran ve islem paneli i
paneli arayiizii

Tum seri modellerde
meveuttur.

Uzatma kablosu Standart 8 cekirdekli ag kablosu Standart yapilandirma

inverterin Rutin Bakimi

Rutin Bakim

Cevre sicaklidi, nem, toz ve titresim, inverterdeki cihazlarin yaslanmasina
neden olacak ve bu da inverterin potansiyel arizalarina yol agabilir ya da
inverterin kullanim émriind kisaltabilir. Bu nedenle, inverter (izerinde rutin ve
periyodik bakim yapmak gereklidir.
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Rutin Kontrol Maddeleri:

» Motorun galisma sesinde herhangi bir anormal degisiklik olup olmadigi;
« Motorun ¢alisma sirasinda titresim olup olmadigi;

« inverterin kurulum ortaminda herhangi bir degisiklik olup olmadigr;

« inverterin sogutma faninin normal galisip galismadigi;

« inverterin agiri 1sinma durumu olup olmadig.

Rutin Temizlik:

« inverter her zaman temiz tutulmalidir.

« inverterin yiizeyindeki toz etkili bir sekilde temizlenmeli, béylece tozun
invertere girmesi engellenmelidir. Ozellikle metal tozu kesinlikle yasaktir.

« Inverterin sogutma fanindaki yag lekeleri etkili bir sekilde temizlenmelidir.

Periyodik inceleme

Incelemenin zor oldugu alanlarda periyodik incelemeler yapiniz.
Periyodik inceleme maddeleri sunlardir:

« Hava kanalini periyodik olarak kontrol edin ve temizleyin;

« Vidalarin gevsemis olup olmadigini kontrol edin;

« inverterin korozyona ugrayip ugramadigini kontrol edin;

« Kablo baglantilarinda kivilcim izleri olup olmadigini kontrol edin;
« Ana devre izolasyon testini gergeklestirin.
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Hatirlatma: Izolasyon direncini 6lgmek igin megohmmetre (DC 500V
megohmmetre &nerilir) kullanirken, ana devre inverterden ayrilmalidir. Kontrol
devresinin izolasyonunu test etmek icin izolasyon direnci dlger kullanmayin.
Yiksek voltaj testi yapiimasina gerek yoktur, ¢linkii teslimat sirasinda
tamamlanmistir.

Inverterin hassas pargalarinin degistirilmesi

Inverterin hassas pargalar arasinda sogutma fani ve filtre elektrolitik
kondansator yer alir; bu pargalarin 6mrii, galisma ortamina ve bakim durumuna
baglidir. Genel hizmet émrii asagidaki gibidir:

[ Parca Ad: [ servis Bmrii

| Fan [ 23wl
Elektrolitik kapasitér 45yl

[ |

Kullanici, ¢alisma stiresine gore degistirilme yilini belirleyebilir.

1.Sogutma fani

Hasar nedeni: Rulman aginmasi ve pervane yaslanmasi.

Degerlendirme kriterleri: Pervanede catlak olup olmadigi ve baslatildiginda
anormal titresim sesi olup olmadigi.

2. Filtre elektrolitik kondansator

Hasar nedeni: Diislik kaliteli giris glic kaynag, yiiksek ortam sicakhigi, sik yik
degisimleri ve elektrolit yaslanmasi. Degerlendirme kriterleri: Sivi sizintisi olup
olmadigi, glivenlik valfinin ¢ikip gikmadigi, statik kapasitansin ve izolasyon
direncinin olglilmesi.

inverterin Depolanmasi

1.Inverteri orijinal paketle sarin ve firmamizin ambalaj kutusuna geri yerlestirin.
2.Uzun sireli depolama, elektrolitik kondansatoriin bozulmasina yol agacaktir.

Bu nedenle, irlin her 2 yilda bir, her seferinde en az bes saat siireyle
acllimalidir. Giris voltaji, regllatér ile yavasgca nominal degere ¢ikarilmalidir.
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Direng Degeri Segimi

Tablo 2-5, kilavuz verilerini igermektedir. Duruma bagl olarak, kullanici farkl
direng degeri ve glicli segebilir, ancak direng degeri tabloda 6nerilen degerin
altina dismemeli, gli¢ ise daha yliksek olabilir. Gergek uygulama sistemindeki
motor tarafindan Uretilen glig, sistemin ataletine, yavaslama siiresine ve yikiin
enerji miktarina baglidir ve frenleme direnglerinin secilmesinde dikkate
alinmalidir. Tiiketici, mevcut kosullara gére secim yapmalidir. Sistemin atletigi,
sistem buyikligtyle birlikte artar, bu da yavaslama suresini kisaltir ve frenleme
sikh@ini artinir. Bu nedenle, frenleme direngleri daha ylksek gii¢ ve daha disik
direng degeriyle segilmelidir.

Fren Direnci Degeri Segimi

Frenleme sirasinda, motorun neredeyse tiim rejeneratif enerjisi frenleme
direncinde tiketilir. Bu, su formile dayandirilabilir.

Formiil: U x U/R=Pb

U - sistemin stabilite frenleme voltaji

(Farkh sistemler igin, U deg@eri ayni olmayabilir. 380VAC sistemi igin genellikle
700V alinir.)

Pb - frenleme giicii

2.8.2 Frenleme Direnci Giicli Segimi

Teorik olarak, frenleme direncinin giicii, frenleme glclyle aynidir, ancak %70'lik
bir derating (glic azaltma) uygulanir. Bu, su formile dayandirilabilir:

0.7 xPr=PbxD

Pr - direng giicii

D - frenleme frekansi (rejenerasyon sireci, tlim is siirecinin bir kismi olarak
hesaplanir)

Asansor - %20-%30

Sarma ve agma - %20-%30

Santrifiij - %50-%60

Acil frenleme yiikii - %6

Genel olarak %10
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Tablo2-5 XFK Serisi inverterin Frenleme Bilesenleri igin Segim Tablosu

Tavsiye Edilen
Frenleme Frenleme Birimi

Direncinin Degeri

Tek Faz 220V
XFK 13-AC220-0.75 | 80W 22000
XFK13-AC220-15 | 80w 21500
XFK 13-AC220-2.2 21000
XFK 13-AC220-4 2700
g Faz 380
XFK 33-AC380-0.75 23000
XFK 33-AC380-1.5 22200
XFK 33-AC380-2.2 22000
XFK 33-AC380-4 >1300
XFK 33-AC380-5.5 2900
XFK 33-AC380-7.5 2650
XFK 33-AC380-11 2430 inverter
3320 Dahili istee bagl | modelinden sonra
“B” ekleyin

Tavsiye Edilen Gig

inverter Modeli "
Direng Frenleme

Standart dahili | Gzl bir yapi yok

Standart dahili Ozel bir yapi1 yok

XFK 33-AC380-15

XFK 33-AC380-18.5 2250
XFK 33-AC380-22 2220
XFK 33-AC380-30 2160
XFK 33-AC380-37 2160
XFK 33-AC380-45
XFK 33-AC380-55 . 280

XFK 33-AC380-75 280

XFK 33-AC380-90 . 280X2
XFK 33-AC380-110 | 5. 280X2
XFK 33-AC380-132 . 280X2
XFK 33-AC380-160 22.50
XFK 33-AC380-185 2250
XFK 33-AC380-200 22.50
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XFK 33-AC380-220 | 22kW 22.50 Harici
XFK 33-AC380-250 | 12.5kWx2 >2.50%2 Harici
XFK 33-AC380-280 | 14kWx2 22.50X2 Harici
XFK 33-AC380-315 | 16kWx2 >2.50%2 Harici
XFK 33-AC380-350 | 17kWx2 22.50X2 Harici
XFK 33-AC380-400 | 14kWx3 >2.50%3 Harici
XFK 33-AC380450 | 15kWx3 22.50%3 Harici
XFK 33-AC380-500 | 25kWx2 22.20X2 Harici
XFK 33-AC380-560 | 28KWx2 22.20%2 Harici
XFK 33-AC380-630 | 22kWx3 >2.20%3 Harici
XFK 33-AC380-710 | 25kWx3 22.20%3 Harici
XFK 33-AC380-800 | 28kKWx3 22.20%3 Harici

Mekanik ve Elektriksel Montaj
Mekanik Montaj
Montaj Ortami

« Cevre Sicakligi: Gevre sicaklidl, inverterin kullanim émrii Gizerinde biiylik
etkiler yapar ve izin verilen sicaklik araliginin (-10°C ile 50°C arasinda)
asllmasina izin verilmez.

« Montaj Alani: Inverter, yanici olmayan bir yiizeye yerlestirilmeli ve yakininda
yeterli 1siy1 daditacak alan birakilmalidir. Inverter, calisma sirasinda biyik
miktarda 1si Uretebilir. Inverter, vidalarla dikey olarak montajlanmalidir.

« Titresim: Inverter, titresimsiz bir yere veya titresimin 0.6G'den az oldugu bir
yere monte edilmelidir ve bu tiir ekipmanlardan (6rnegin, pres makinesi gibi)
uzak tutulmalidir.

« Glines Isigindan Uzaklik: Inverter, dogrudan giines isigindan, yiiksek nemden
ve yogusmadan uzak bir yere montelenmelidir.

« Korozyonlu Gazlardan Uzaklik: Inverter, korozif gazlardan, patlayici gazlardan
veya yanici gazlardan uzak bir yere montelenmelidir.

« Kir, Toz ve Metal Tozlarindan Uzaklik: Inverter, tim kir, toz ve metal tozlarindan
uzak bir yere montelenmelidir.




Kapak Plakasi Montaj Diyagrami So6kme Yontemi Diyagrami

Sekil 1-1 Montaj Diyagrami

Tekli Unite Montaiji: Inverter giicii 22 kW'dan yiiksek olmadiginda, A boyutu
ihmal edilebilir. Inverter glicli 22 kW'dan yliksekse, A boyutunun 50 mm'den
biiylik olmasi gerekir.
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Ust ve Alt Pargalarin Montaji: inverterin Gst ve alt pargalari montajlanirken,
izolasyonlu ayirici gereklidir.

Montaj Boyutu
Giig Degeri

A
<15kw Gerekli degil
18.5-30kW 2 50mm

Is1 dagilimi, mekanik montaj sirasinda dikkate alinmalidir. Asagidaki
noktalara dikkat edilmelidir:

« Inverter dikey olarak montelenmelidir, bdylece 1si Ust kisimdan dagilabilir.
Ancak, ekipman ters montelenemez. Birden fazla inverter varsa, paralel montaj
daha iyi bir segenektir. Ust ve alt inverterlerin montaji gerektigi uygulamalarda,
Sekil 1-1 "XFK Serisi Inverter Montaj Diyagrami“na bagvurulmali ve bir izolasyon
ayirict montelenmelidir.

* Montaj alani, Sekil 1-1'de gosterildigi gibi olmalidir, bdylece inverterin isi
dagitim alani saglanir. Ancak, kabinetteki diger cihazlarin is1 dagilimi da dikkate
alinmalidir.

* Montaj braketi alev geciktirici olmalidir.

* Metal tozlarinin bulundugu uygulamalarda, i1siticinin kabinet disinda
montelenmesi énerilir. Bu durumda, kapali kabinet igcindeki alan yeterince bulyiik
olmalidir.

Alt Kapak Plakasinin Sokiilmesi ve Montaji

15 kW altindaki inverter serilerinin plastik kabugunun alt kapagini ¢ikarmaya dair
talimatlar igin.




Sekil 1-2 Levha Metal Kabuk Alt Kapak Plakasinin Sokiilme Diyagrami

15 kW'l asan inverter serilerinde levha metal muhafaza kullaniimaktadir;
bir alet ile alt kapak vidalari kolayca sokiilebilir.

A Tehlike

Alt kapak plakasinin sokilmesi sirasinda, plakanin dsmesiyle kisiye veya ekipmana gelebilecek potansiyel

zararlardan kaginilmalidir.
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Elektriksel Montaj

Elektrikli pargalarin montaji igin kilavuz

Tablo : XFK Serisi inverterin Dis Eleketirkli Pargalarinin Segim Kilavuzu

Gi .
Tarafindaki | S Tarafindakd |y o)
Ana Devre igin

AnaDevrelcin | o jien fletken | DeVresi lsin
Onerillen il Onerilen
iletken Tel iletken Tel

Bnerilen
inverter Modeli Kontaktér

Tek Faz 220V
XFK 13-AC220-0.75 25
XFK 13-AC220-1.5 25
XFK 13-AC220-2.2 4.0
XFK 13-AC220-4 60

XFK 33-AC380-0.75 25
XFK 33-AC380-1.5 25
XFK 33-AC380-2.2 25

XFK 33-AC380-4 25
XFK 33-AC380-5.5 4.0
XFK 33-AC380-7.5 4.0
XFK 33-AC380-11 4.0
XFK 33-AC380-15 4.0
XFK 33-AC380-18.5 60
XFK 33-AC380-22 60
XFK 33-AC380-30
XFK 33-AC380-37
XFK 33-AC380-45
XFK 33-AC380-55
XFK 33-AC380-75
XFK 33-AC380-90
XFK 33-AC380-110
XFK 33-AC380-132
XFK 33-AC380-160
XFK 33-AC380-185
XFK 33-AC380-200
XFK 33-AC380-220
XFK 33-AC380-250
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XFK 33-AC380-280 150x2
XFK 33-AC380-315 150x3
XFK 33-AC380-350 150x4
XFK 33-AC380-400 150x4
XFK 33-AC380-450 185x4
XFK 33-AC380-500 185x4
XFK 33-AC380-560 185x4
XFK 33-AC380-630 185x5
XFK 33-AC380-710 185x6
XFK 33-AC380-800 185x6

Dis Elektrikli Pargalarin Kullanim Talimatlari

Tablo: Dig Elektrikli Pargalarin Kullanim Talimati

Parga Adi Kurulum Konumu Fonksiyon Tanimi
Ekipmanin alt kisminda asin akim oldugunda gi kaynagini kesmek
Devre Kesici Giris devresinin 6n igin kullanihr.

ucu

inverterin agma/kapama islemleri sirasinda, sik agma/kapama
islemlerinden (dakikada iki kezden az) kaginilmalidir; kontaklar veya
Kontaktér Devre kesici ile dogrudan baslatma islemleri kullaniimalicir.
inverter giris tarafi
arasinda

Giris tarafinin giig faktorind iyilestirmek;
Inverterin giris tarafi Giris tarafindaki yiiksek harmonikleri etkili bir sekilde ortadan
kaldirmak ve diger ekipmanlarin gerilim dalga bigiminin bozulmas:
nedeniyle zarar gormesini
inverterin digsal iletim ve radyasyon parazitlerini azaltmak.
EMC Giris Filtresi | Inverterin giris tarafi | Giigten gelen iletim parazit akisini azaltmak ve inverterin parazitlere
kars: direng i iyilestirmek.
Giris tarafinin gig faktorind iyilestirmek;
7.5 kW tizerindeki inverterin genel verimliligini ve termal stabilitesini artirmak.
DC Reaktsr inverterler icin Giris tarafinin yiiksek harmoniklerinin inverter iizerindeki etkilerini
i i ortadan kaldirmak ve dissal iletim ve radyasyon parazitlerini azaltmak.
inverter gikis tarafi genellikle yiksek harmonikler igerir. Motor
Inverter gikis tarafive |  inverterden uzak oldugunda, devredeki pek ok dagitilmis kapasitor
AC Gikis Reaktorii | motor arasindaki nedeniyle bazi harmonikler devrede rezonansa yol agabilir ve
baglant: asaidaki iki etkiye neden olabilir:
Motor izolasyon performansini bozar ve uzun vadede motoru tahrip
eder.

AC Giris Sigortasi




Diferansiyel encoder PG karti Akim algilama karti
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Baglanti Semasi

220V tek fazl invertor tipik baglanti gemasi

Braking resistor

MCCB

Single phase 220V ——OL1
S060Hz
—_— ———— 2

talinput 1 ——
LLE L o
Digialinput 2 — -

Digital input 3 s— & p13
Digital input_4 —
e =3 Analog output
Digital input $/High-speed INDL OV 10VOmA~ 20mA
- °o——ODIs

Digial input 6 —

f———90 o——0Q DI6(No)
Digitalinput 7 — ——
M
B —————eYe e V] T  Open collector
boer sy for |- S, COMy (high-peed puls opu
© +10V frequency setting
e

O AIl Analog input 1

. DCO~— 10V

DCO~ 10V/0 ~ 20mA

2 Anloginput 2 .
A ’ STECMS Fault contact output

\—on\’n Laldt Wé Above AC2S0VI0mA  Below 3A

ALl AboveDCIOVIOmA  BelowIA
= §PE (Comnecting to the casing) A

o CoM

Tek Faz Invertoriin Baglanti Semasi
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Not:

" = . Y. . PR "
1.Terminal !..'ana devre terminalini, ve '._.lise kontrol devresi terminalini temsil
eder.

Tek fazlh 220V 0.4kW-2.2kW entegre fren Unitesi standart konfigiirasyondur.
Urtin modelinin sonundaki "B" sembolii, entegre fren tnitesini gésterir.

Fren direngleri, kullanici ihtiyaglarina gore segilir, fren direngleri i¢in segim
kilavuzunda detayli olarak agiklanmistir.

Giig ve sinyal kablolari ayri ayri désenmelidir. Eger gli¢ ve kontrol kablolari
kesisirse, miimkiin oldugunca 90 derece agiyla kesismelidir. invertdr igin
kullanici kilavuzu takip edilmelidir, ya da analog sinyal hatlari i¢in korumali
bikumlu cift ve gii¢ kablolari igin (spesifikasyonlari normal motor kablosunun bir
derece daha yiiksek olan) korumali l¢ gekirdekli kablo kullanmak tercih edilir.
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380V trifaze invertor baglanti semasi

Braking resistor
C

Digial input 15— -

it input 2

P S pi2

Digita inpu o
A0l |

Anslog output
oDl il
GNDJ OV 10VOmA 20mA

R
Digtal impur 3 igh-specd )
b iyt

Digital input 45—

——0 Dis

Digita inpu 6.
[ S o————0 DI6 (No)

Digita input 7—

(R 5 DI7(No)

oM Open callector

| (uigh-specd putsc oupun)

?, DCoO~10v

- O AN Ansog inpu 1

DCO--10/0.-20mA A2 Analog input 2

&b 17 Fautcontat output
L LBl ypeacsovions Beiown
") PE (Comecting 0 the casing) 1 AboveDCI0V 10mA  Below 1A

7 com

Ug Faz invertdriin Baglanti Semasi

Not:

1. Terminal ana devre terminalini, terminal kontrol devresi terminalini ifade eder.
2. 0.4-30kW entegre fren Unitesi standarttir ve ek bir kurulum gerektirmez.

3.Fren direngleri, kullanici ihtiyaglarina gére segilir, fren direngleri igin se¢im
kilavuzunda detayli olarak agiklanmistir.




TR /EN

380V trifaze fazli invertoriin baglanti semasi

Braking resistor
=} ¥

B
Extemal reactor Braking unit

Three phase 350V
Input power supply
SW60Hz

Anslog output

V- 10VOmA~ 20mA

Analo
o

o

L } Open ol
(nghspecdp
Power supplyfor
10V frequency setting.
o
A Amloginput |
Lol U © A2 Analog input 2
> ) an
GNDY Above DC30V 10mA  Below 1A

== PE(Comnecting to the casing)

< com

60 kW Uzeri Ug Fazli 380V invertériin Baglanti Semasi
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Ana Devre Terminalleri ve Baglantilan

A reniike
Baglanti yapmadan once, ana anahtarin KAPALI (OFF) durumda oldugundan emin olun. Aksi
takdirde elektrik sarpmasi tehiikesi olabilirl
Sadece nitelikli va egitimli personel baglant yapabili. Aksi takdirde, ekipman hasarina veya insan
yaralanmalarina yol acabilir!
Cihaz givenli bir sekilde topraklanmalidir, aksi takdirde elektrik garpmasi veya yangin tehiikesi
olabilir

Aopia

Giris gli kaynaginin nominal degeri le inverterin nominal degerinin uyumlu oldugundan emin olun.
Aksi takdirde inverter hasar gorebilir!

Motorun inverterle uyumlu oldugundan emin olun. Aksi takdirde motora zarar verebilir veya
inverter korumas devreye girebilir!

Gig kaynagni U, V ve W terminallerine baglamayin. Aksi takdirde inverter hasar gorebilir.

DC bus terminalleri (+) ve (-) arasinda dogrudan bir kisa devre baglantisi yapmayin. Aksi takdirde
yangin tehlikesi olugabilir!

1) Tek Fazli inverterlerin Ana Devre Terminallerinin Tanimi

Terminal Adi Agiklama

L2 Telcfazh gis kayna girs
terminalleri

Tek fazl 220V AC giice baglanir.

P+.P-

DC bus'in negatif ve pozitif
terminalleri

Ortak DC bus giris noktast

P+,PB

Fren direng baglanti terminali

Fren direng baglantist

uv.w

inverter cikis terminalleri

U fazh motora baglanir.

PE(g)

Topraklama terminali

Toprak baglant: terminali
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2) Ug Fazli Inverterlerin ana devre terminallerinin Agiklamasi

Terminal Adi Agklama
Ug fazl glg kaynaginin giris
terminali

RS,T Ug fazh AC giig kaynagini baglayin

Ortak DC bus giris noktasi (220V,
18.5kW ve izeri gerilim
DC bus'inin negatif ve pozitif seviyelerinde, ve diger gerilim
terminalleri seviyeleri igin frenleme
i baglant: noktalari).
15kW altndaki invertarler igin
fren direng noktasi (220V) ve diger
gerilimlerdeki invertorler igin.

Fren direng terminallerinin

P+.PB baglants noktast

™ Dis DC reaktdrangn baglanti Dis DC reaktGrandn baglanti
terminali noktast.
UvW Invertdriin gikis terminali Ug fazli motoru baglayin.
PE(g) terminali baglant: terminali.

Kablolama Onlemleri:

a) Girig Giicii L1, L2 veya R, S ve T: invertdriin giris tarafinda faz sirasi igin

herhangi bir gereklilik yoktur.

b) DC bus P+ ve P- terminalleri: P+ ve P- terminallerinin, gli¢ agildiktan sonra
bir gerilim kalintisi olabilecegini unutmayin. Baglantiyi yapmadan énce,
CHARGE gostergesi kapali oldugundan emin olun ve gerilimin 36V'den daha az
olduguna dikkat edin, aksi takdirde elektrik carpma tehlikesi olabilir. 220V,
18.5kW ve (izeri gerilim seviyeleri ile harici fren bilesenleri kullanildiginda ve
diger gerilim seviyeleri 37kW ve lizeri oldugunda, P+ ve P- terminallerinin
polaritesini ters baglamamaya dikkat edin, aksi takdirde frekans
donustirticlsiine zarar verebilir veya yangina neden olabilir. Fren Gnitesinin
kablolama uzunlugu 10 metreden fazla olmamalidir. izoleli kablolar veya gift
teller kullanilmali ve paralel baglanmalidir. Fren direncini dogrudan DC bus’a
baglamayin, aksi takdirde invertdre zarar verebilir ve hatta yangina neden
olabilir.

c) Fren Direnci P+ ve P- Baglanti Terminalleri: Sadece 220V gerilim altinda
15kW ve diger gerilim seviyelerinde 30kW’a kadar ve yerlesik frenleme
(nitelerine sahip modellerde etkili fren direnci baglanti terminalleri bulunabilir.
Fren direnci turli, 6nerilen degere gore referans alinabilir ve kablolama uzunlugu
5 metreden fazla olmamalidir. Aksi takdirde invertore zarar verebilir.
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d) Dig DC reaktoriiniin P1 ve (+) baglanti terminalleri: 220V, 37kW ve Uzeri
gerilimde, 75kW ve (zeri gligte invertorler ve reaktorler harici olarak kuruludur.
Montaj sirasinda, P1 ve (+) terminalleri arasindaki baglanti noktalarini kaldirin
ve reaktorleri bu iki terminal arasina baglayin.

e) invertoriin gikis tarafindaki U, V, W terminalleri: Invertériin gikis tarafi,
kondansator veya asiri voltaj koruyucusu ile baglanmamalidir. Aksi takdirde,
invertér korumasinin sik sik devreye girmesine veya invertore zarar vermesine
neden olabilir. Motor kablosu ¢ok uzun oldugunda, dagilmis kapasitenin etkisi
nedeniyle elektriksel rezonans kolayca olusabilir ve bu, motor yalitimina zarar
verebilir veya invertoriin asiri akim korumasini devreye sokan daha yliksek
kagak akimlara yol agabilir. Motor kablosunun uzunlugu 100 metreden fazla
oldugunda, AC cikis reaktorli kurulmasi gerekir.

f) Topraklama Terminali PE (T): Bu terminal dogru sekilde topraklanmalidir,
topraklama kablosunun direng degeri 0.1Q’'den az olmalidir. Aksi takdirde,
arizaya neden olabilir veya invertore zarar verebilir. Topraklama terminali ile gii¢
kaynaginin sifir hattini paylagsmayin.
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Kontrol Terminalleri ve Baglantilar

1) Kontrol devresi terminalleri

10V AIl AO2 DIT DIS DI3 DIT COM  TA2 TB2

==

Al2 GND AO1 DI6 DI4 DI2 FM 24V TA1 TB1 TC1

AlZ AOI GND DIl DI2 DI3 DI4 DIS DI6

‘ 4 ‘

485+ 485- GND AO2 COM DO1 FM COM 24V OP COM

600SC serisi kontrol devresi terminal diizeni
(Bu kontrol karti istege bagh bir Grindr).




485- GND GND FM 24V OP COMCOM  TAl TBI 1

500MCB serisi kontrol devresi terminal diizeni.

DI3 DI4 COM DOI T

485-  All GND AO1 DI2

7|6

COM DI5S 24V TAl TCI

|

500SCB serisi kontrol devresi terminal diizeni (Mikrobilgisayar igin 6zel anakart)
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2) Kontrol termi in fonksiyon A

Tiir Sembol Terminal Adi Fonksiyon Agiklamast

Dis iiniteler igin +10V gi kaynag saglanir ve
maksimum ¢ikis akimi 10mA'dir. Genellikle dis
potansiyometre igin isletme glci kaynag olarak
+10V- GND kullanilir. Potansiyometre direng araligi 1kQ-

5k dir.

Giig Di tiniteler igin +24V giig kayna saglanir,
Kaynagi Genellikle dijital giris/gikis terminalleri ve dis
+24v sensor igin igletme giicii kaynag olarak kullanilir.
+24v- COM Gug i cikis akimi 20mA'dir.

Girig araligi: DCDV-10V/0mA-20mA, kantrol
Al1-GND Analog giris kartindaki Al1 jumper tarafindan belirlenir.
terminal 1 Giris 22kQ

Girig araligi: DCOV-10V/0mA-20maA, kontral
Analog giri kartindaki AI2 jumper tarafindan belirlenir,
Al2-GND terminal 2 Girig 22k (voltaj); 5000 (akim)
DI1-COM Dijital Giris 1 -Optik baglama izolasyonu, gift kutuplu giris ile
DI2-COM Dijital Giris 2 uyumlu
DI3-COM Dijital Giris 3 -Giris 2.4k0

DI4-COM Dilital Giris 4 ~Seviye girigi igin valtaj aralig: 9V-30V

Gikis valtaji veya akimy, kentrol kartindaki AQ1
jumper tarafindan belirlenir.

A01-GND Analog Gikis 1 Gikis voltaj arali 2

Cikis akimi araligi: OmA - 20mA.

Agik kollektsr cikisi: Optik baglama izolasyonu,
Gift kutuplu
DO1-COM Dijital Cikas 1 Cikig voltaji arah: 0V-24V
Gikis akimi araligi: OmA-50mA
Yiiksek hizh darbe gikisi veya agik kollektor gikisi
olarak kullanilabilir, bu durum fonksiyon kodu PS-
Dijital 00 ile belirlenir.
Cikis Yiksek Hiz Pulse | Yaksek hizh darbe ikisi: maksimum frekans
Gikist 100kHz'dir. Agik kollektér gikis: olarak
FM-COM kullanildiginda, spesifikasyonlar DO1 ile ayni olur.
Normalde Agik AC 250V, 3A, COS® = 0.4
T/AT/B Terminal Alternatif Akim (AC) 250V, 3A, Giig Faktorii
Normalde Kapah (Cosd)=0.4

Role T/ATIC Terminal DC 30V, 1A

Cikigl Dogru Akim (DC) 30V, 1A
Yardimel 28 pinli terminal, istege bagl kartlarla (Grnegin
Arayiiz Fonksiyon VO genisleme kartlar, PLC kartlan, cesitli bus
kartlari vb.) arayiiz.
Istege bagli: OC, diferansivel, UVW, gbziimleyici
;3 PG kart arayizii | ve diger arayiizler
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3) Baglanti Kontrol Terminallerinin Agiklanmasi
a) Analog Girig Terminali

Zayf analog voltaj sinyali, digsal parazitten kolayca etkilenebileceginden,
genellikle korumali kablo kullanilmasi gerekir ve kablonun uzunlugu 20 metreyi
gegmemelidir, Sekil 1.1'de gosterildigi gibi. Eger analog sinyal siddetli parazite
maruz kaliyorsa, analog sinyal kaynag tarafina bir filtre kondansa veya
ferrit manyetik gekirdek yerlestirimesi énerilir, Sekil 1.1'de gosterildigi gibi.

. lssmanOwmelsrs
— 1
’__— +10V
‘ ) [ Al
;‘ GND
{
\

PE

Sekil 1.1 Analog Giris Terminali Baglanti $Semasi

Yukarida kare igerisinde bulunan analog input 1 ve yanindaki analog input 2
girislerinde sekildeki gibi 2 ve 3 nolu ayaklara bagl ise 0-10 v 1 ve 2 numarall
ayaklara bagli ise 0-20 mA olacak sekildedir.
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Cross in the same direction or wind 2
or 3 coils in the same direction

1c
[0.022uF, 50V

Wit

External analog source

&

Ferrite bead

Sekil 1.2 Analog Giris Terminali Filtreleme Baglantisi
b) Dijital Girig Terminali
Genellikle korumali kablo kullaniimasi gerekir ve kablonun uzunlugu 20-25
metreyi gegmemelidir. Aktif stiris kullanildiginda, glic kaynagina miidahaleyi
onlemek igin gerekli filtreleme 6nlemleri alinmalidir. Kontrol modu olarak temas

kontrol modunun kullaniimasi 6nerilir.

c) DI Terminal Baglantisi
I Y- A
E 2 | ¥FR]
R

IO —

e l’\\;i
Ll_

External controller Inverter control board

Sekil 1.3 Drenaj Baglantisi




TR /EN

En popliler baglanti tekniklerinden biri budur. Eger harici bir glic kaynagi
kullaniliyorsa, gli¢ kaynaginin pozitif terminali 24V'a, negatif terminali ise
COM'a baglanmalidir.

Baglanti semasi

|24y
"

+2

o)

External controller Inverter control board

Sekil 1.4 Kaynak Tipi Baglanti

+24V'in ortak terminali ile harici kontroldr birbirine baglanmali ve OP terminali J9
(izerinden COM'a baglanmalidir. Bu baglanti ydnteminde, harici gii¢ kaynagi
kullaniliyorsa, harici gii¢ kaynaginin negatif terminali de OP terminaline
baglanmalidir.

d) Dijital Gikis Terminali

Dijital ¢ikis terminali réleyi stiirmek icin kullanildiginda, réle bobininin her iki

ucuna bir emme diyotu yerlestiriimelidir. Aksi takdirde, 24V DC gli¢ kaynagi
kolayca zarar gorebilir.

Not: Sogutma diyotunun polaritesinin dogru sekilde takildigindan emin olun.

Aksi takdirde, dijital ¢ikis terminali ¢ikis vermeye basladiginda DC24V gii¢
kaynag! hemen bozulacaktir.




Sekil 1.5 Dijital Cikis Terminali Baglanti Semasi

islem ve Gériintiilleme
Keypad Aciklamasi

Dual display

ENTER

Sekil 4-1 XFK Serisi islem Paneli Sematik Diyagramlari
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Klavye Agiklamasi

Tus lisim Fonksiyon
Tusu Meniiye giris veya gikis

Onay Tusu Ayar parametrelini onaylamak igin

Artig Tugu Veri ve fonksiyon artirma

v Azalis Tusu Veri ve fonksiyon azaltmak

Calisma durumu ekrani ve alistirma ekrani arasinda gegis
yapildiginda, ekran parametresi periyodik olarak segilebilir ve
& B g iin

> Shift Tugu [ yi
secim yapilabilir.

RUN Calistirma Tusu Klavye calisma modunda, calisma islemleri igin kullanih.
STOP/RESET | Durdurma Tusu Calisma durumunda, bu tusa basildiginda galistirma islemini
durdurabilir, alarm durumunda ise islemi sifirlamak igin kullanilr.
REV/IOG Gok fonksiyonlu segim tusu | Fonksiyon segimi, P7-01'e gore yapilir.

Agklama

CALISMA Lamba yaniyorsa, inverter calisiyor demektir; lamba séniikse, inverter kapalidir.
(RUN)

YEREL: S6nme Inverterin Kapal durumda oldugunu gasterir.

Durum ® YEREL: Siirekli Yanma | Terminal baslatma kontrol ydntemini gosterir.

gdstergesi D YEREL: Yanip sonme | lletisim baslatma durdurma kontrol yontemini gasterir.

Klaveye dzerinde su anda goruntilenen birimi temsil eder.

Hz Hz Frekans birimi

Akim birimi

Voltaj birimi

Hiz birimi

inverterin islem panelinde, ayarlanmis frekans, cikis frekansi ve alarm kodu gibi cesitli izleme
verilerini goriintileyen 5-bitlik 5 segmentli LED Nixie tiipt bulunmaktadir.
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Digital [r‘ Digital Digital

display display display
n

Dijital

M| Moo |w|c
~|m|o |@|wn|fuy

]

C|un|Cfr

Fonksiyon Kodu Kontrolii ve Degistirme Yontemleri Agiklamasi

XFK Serisi inverterin iglem tus takimi, parametre ayarlari gibi islemleri
gergeklestirmek icin Ug¢ seviyeli bir meni yapisi kullanir.

Ug seviyeli menii, fonksiyon parametre grubu (seviye 1 meniisii) — Fonksiyon
kodu (seviye 2 menisii) — Fonksiyon kodu ayar degeri (seviye 3 menisu)
seklindedir. islem prosediirii igin Sekil 2'ye bakiniz.

Parameter code modification Function code modification Setting value modification

| MODE | AV | ENTER AV LAY
[ 5000 ] |..__| B 050.00 |

MODE
Zero level menu First level menu Second level menuMODE Third level menu

Sekil 2 Ug Seviye Meniisiiniin islem Prosedrii
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Aciklama: Seviye 3 meniisiinde islem yaparken, MODE tusuna veya ENTER
tusuna basarak seviye 2 menisiine geri dondillr.

MODE tusu ile ENTER tusu arasindaki fark su sekilde agiklanir: ENTER tusuna
basildiginda, ayar parametresi kaydedilir ve seviye 2 meniisiine geri dondilir,
ardindan otomatik olarak bir sonraki fonksiyon koduna gegilir. MODE tusuna
basildiginda ise parametre kaydediimeden dogrudan seviye 2 menisiine
dondlir ve meveut fonksiyon koduna geri donulir.

Ornek: Fonksiyon kodu P3-02'yi 10Hz'den 15.00Hz'ye degistirin. (Kalin yazili
kelime, yanip sénen biti belirtir.)

[[s000 }—{ 70 I—A—~| P3 ]m-l P3.00 ]A>| p302 |

ENTER

kﬂ[ p3-03 I<ﬂ| 015.00 |4—A—[ 010.00 |<l| 01000 |

ASeviye 3 meniislinde, eger yanip sénen bir bit yoksa, bu, fonksiyon kodunun
degistirilemeyecegini gosterir. Olasi nedenler sunlar olabilir:

1.Fonksiyon kodu degistirilemeyen bir parametre olabilir, 5rnegdin gergek tespit
parametresi, galisma kaydi parametresi vb.

2.Fonksiyon kodu, galisma durumunda degistirilemez. Sadece unite
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

Parametre Goriintiileme Yontemi
Parametre goriintileme modunun amaci, kullanicilarin fonksiyon parametrelerini

cesitli diizen formatlarinda incelemelerini saglamaktir, béylece kendi
ihtiyaglarina uygun sekilde goriintiileme yapabilirler.
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Adi Tanimi
Fonksiyonel parametre modu PO - PF, AD - M, ve UO - UF fonksiyon parametre gruplar, inverter
fonksiyon inin dizenli bir sekilde kullanilir.
Kullanici Ozellestirme parametre | Kullanicy, PE grubu araciligyla hangi fonksiyonel parametrelerin
modu gérintilenecefini segebilir ve 1'den 32'ye kadar olan fonksiyonel
parametrelerin degistirebilir.
Kullanici Yonetimi parametre Fabrika tarafindan
modu

ilgili fonksiyonel parametreler PP-02, PP-03 olup, asagida belirtilmistir:

b Fabrika Ay
modunda gérlntileme
srellikleri

Birler basamagi | U grubu goruntaleme segimi

0 Gorantileme yok

1 Goriintileme var

Ayar Onlar basamag | A grubu goriintileme segimi

araligi 0 Gorintileme yok

1 Gorintileme var
Kisilik parametresi Fabrika ayar 0
gériintileme secimi

Birler basamagi | Kullanici bzellestirilmis parametre goruntileme segimi
0 Gériintileme yok

1 Gorintileme var

Ayar Onlar basamag | Kullamic ézellestirilmis parametre gorantiileme segimi
arahg 0 Gortinttleme yok

1 Goriintileme var

Kisilik parametresi modu goriintiileme segeneklerinden (PP-03) biri gériintiileni-
yorsa, bu durumda QUICK tusu ile farkli parametre goriintiileme modlarina gegis
yapabilirsiniz. Her bir parametre goriintiileme modunun gériintileme modu su
sekildedir:

Parametre Gériintiileme Yoéntemi

F parametre modu

Kullanici Ozellestirme parametre modu

Kullanici degistirme parametre modu
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Gegcis modu su sekildedir:

Su anki mod, fonksiyonel parametre modudur ve gegis, kullanici 6zellestiriimis
parametre moduna yapilir.

keypad

keyboard display

Kullanici Ozellestirme Parametre iglem Yontemi

Kullanici 6zellestirme mendisi, kullanicilarin yaygin fonksiyonel ayarlari hizli bir
sekilde incelemesini ve degistirmesini kolaylastirmak icin tasarlanmistir.
Parametrenin goriintiileme bigimi "uP3-02" seklindedir ve bu, P3-02 fonksiyon
parametresine karsilik gelir. Burada degeri degistirmek, dizenli programlama
modundaki ilgili parametreyi degistirmekle ayni sonuca sahiptir.

Fonksiyon parametrelerini segen PE grubu, kullanici 6zellestirme menisiine
girilen fonksiyon parametrelerini belirler. P0-00, secilen dederi ayarlamak igin
kullanilabilir; 30'a kadar parametre ayarlanabilir. E§er mentiye erisirken "NULL"
goriintileniyorsa, kullanici 6zellestirme menisi bos demektir.

Kullanicilarin kolayligi igin, kullanici ézellestirme meniisl baslangigta en sik
kullanilan 16 parametre ile kaydedilmistir.
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: Kontrol yéntemi P0-02: Komut kaynagi segimi

: Ana frekans kaynagi segimi P0-07: Frekans kaynagi segimi

: Ontanimli frekans P0-17: Hizlanma suresi

: Yavaglama stiresi P3-00: V/F egrisi ayari

: Tork artirma P4-00: D11 terminali fonksiyon segimi
: D12 terminali fonksiyon segimi P4-02: D13 terminali fonksiyon segimi
1 001 gikis segimi P5-07: A01 gikis secimi

: Baslatma yéntemi P6-10: Durdurma yontemi

Kullanicilar, kullanici 6zellestirmelerini kendi 6zel ihtiyaglarina gore
degistirebilirler.

Durum Parametrelerinin Goriintiilenme Yoéntemleri

Birgok durum parametresi, sirasiyla durdurma veya ¢alisma durumunda shift
tusu “ A" ile goriintllenebilir. Fonksiyon kodlari P7-03 (islem parametresi 1),
P7-04 (islem parametresi 2) ve P7-05 (kapanis parametresi), parametrenin ikili
bitlerle goérintilenip goriintlilenmeyecegini segmek igin kullanilir.

Durus durumunda, goriinttilenmesi segilebilen on alti durus durumu parametresi
bulunmaktadir. Bunlar; ayar frekansi, bus voltaji, DI giris durumu, DO ¢ikis
durumu, analog giris Al2 voltaji, analog giris Al3 voltaji, gercek sayim degeri,
gergek uzunluk degeri, PLC galisma adimi, yiik hizi gosterimi, PID ayari, PULS
giris frekansi ve 3 rezerv parametredir. Secilen parametrelerin gériintilenmesi,
tus sirasina gore degistirilebilir.

Calisma durumunda, varsayilan olarak bes ¢alisma durumu parametresi
goruntilenir: calisma frekansi, ayar frekansi, bus voltaji, ¢ikis voltaji. Diger
goruntilenen parametreler arasinda ¢ikis glcd, ¢ikis torku, DI giris durumu, DO
cikis durumu, analog giris Al1 voltaji, analog giris Al2 voltaji, analog girig Al3
voltaji, gergek sayim degeri, gercek uzunluk degeri, hat hizi, PID ayari, PID geri
bildirimi vb. bulunmaktadir. Goriinttilenip goriinttilenmeyecegi, fonksiyon kodlari
P7-03 ve P7-04 ile segilir. Segilen parametrelerin goriintilenmesi, tus sirasina
gore degistirilebilir.

Invertor kapatilip tekrar agildiginda, gériintiilenen parametreler, invertor
kapatiimadan énce secilen parametreler olarak varsayilacaktir.
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Durum Parametrelerini Goriintiileme Yontemleri

Invertér, kullanici sifre koruma fonksiyonu saglar. PP-00 degeri sifirdan farkli bir
degere ayarlandiginda, bu kullanici sifresini gésterir ve sifre koruma fonksiyonu,
fonksiyon kodu diizenleme durumundan ¢ikildiginda gegerli olur. MODE tusuna
tekrar basildiginda, - g ilenir ve kullanici sifresi dogru girilene kadar
ortak meniiye erisilemez.

Sifre koruma fonksiyonunu iptal etmek igin, sifreyi girerek PP-00'1 "0" olarak
ayarlayin.

Motor Parametreleri Otomatik Ayar

Vektor kontrol galisma modunu segmek igin, invertoriin ¢alistirimadan 6nce
motorun plaka parametrelerinin dogru bir sekilde girilmesi gerekmektedir.
Invertdr, plaka parametresine uygun standart motor parametrelerini segecektir.
Vektor kontrol modu, motor parametrelerine yiiksek derecede bagimlidir, bu
nedenle iyi bir kontrol performansi saglamak igin kontrollii motorun dogru
parametrelerinin alinmasi gerekir.

Motor parametrelerinin otomatik ayar prosediirleri asagida agiklanmistir:

ik olarak, komut kaynagini (P0-02) operasyon tus takimindaki komut kanali
olarak segin. ikinci olarak, asagidaki parametreleri, gergek motor parametrelerine
uygun sekilde girin

Motor segimi__| Parametre

P1-00: Motor tipi segimi Motor nominal akim
Motor 1 P1-01: Motor nominal giig Mator nominal frekans
P1-02: Motor nominal gerilim Motor nominal hiz
A2-00: Miotar tipi segimi Motor nominal akim
A2-01: Motor nominal giic Motor nominal frekans
A2-02: Motor nominal gerilim Motor nominal hiz
A3-00: Miotar tipi segimi Motor nominal akim
A3-01: Motor nominal giic Motor nominal frekans
A3-02: Motor nominal gerilim Motor nominal iz
A4-00: Miotor tipi segimi Motor nominal akim
A4-01: Motor nominal giig Motor nominal frekans
A4-02: Motor nominal gerilim Motor nominal iz
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Asenkron motor igin

Eger motor tamamen yiikten ayrilmigsai P1-37"yi (motor 2/3/4 A2/A3/A4-37 olarak
ayarlayin) 2'yi (asenkron motorun tam otomatik ayari) segin ve tus takimindaki
RUN tusuna basin. Ardindan invertori asagidaki parametreleri otomatik
hesaplayacaktir:

Motor seimi Parametre

P1-16: Senkron makine stator direng degeri
Motor 1 P1-17: Senkron makine D ekseni endiktansi
P1-18: Senkron makine Q ekseni endiiktansi

A2-16: Senkron makine stator direng degeri
Motor2 A2-17: Senkron makine D ekseni endiiktansi
A2-18: Senkron makine O ekseni endiiktansi

A3-16: Senkron makine stator direng degeri
Motor3 A3-17: Senkron makine D ekseni endktans:
A3-18: Senkron makine Q ekseni endikt
A4-16: Senkron makine stator direng degeri
Motord A4-17: Senkron makine D ekseni endiktansi
Ad-18: Senkron makine O ekseni endikt

invertor Yangin Modunun Rolii

Yangin veya bagka bir afet meydana geldiginde, yangin séndiirme sistemi frekans
konvertériiniin (invertériin) yangin modunu tetikleyecektir. Bu modda, frekans
konvertérii yangin durumunda olsa bile herhangi bir ariza alarmi vermeyecek ve
kapali gevrim (closed-loop) modunda galisiyorsa, geri besleme maksimum degere
ulagsa bile ¢ikis vermeye devam edecektir. Bu siireg, frekans konvertoi
kullanilamaz hale gelene kadar devam eder. Amaci; personel giivenligini
saglamak, su temini ve havalandirmay garanti altina almaktir.

invertor Yangin Modunun Ayarlama Yontemi

1.0ncelikle yazilim siiriim numarasini dogruluyoruz: P7-11 = U023 olmalidir.
Eger bu sirim numarasi mevcut degilse, yangin modu diizgiin ¢calismaz.

o Daha 6nce kontrol kartina yangin modu igin 6zel bir yazilim eklenmedig
P7-11'e bastigimizda U023 goériinmez. Bu nedenle, kontrol kartina yeniden
yazilim yiiklememiz (burn program) gerekir.

2.DI1 (veya DI2, DI3, DI4, DI5) terminalini Com terminaline kisa devre yapin.
o DI1 ve Com terminallerini tek bir kablo ile baglayin.
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3.P4.00 = 54 (P4.01/P4.02/P4.03/P4.04) ayarini yaparak, terminal
fonksiyonunu yangin modu olarak tanimlayin.

4.Bu fonksiyon, DI1 ve Com terminalleri acildiginda tetiklenir ve gii¢
kesilmedigi siirece aktif kalir.

o Bu modu tekrar denemek veya kapatmak icin tek yol, giicii tamamen
kesip tekrar agmaktir.

0 P4.00 = 54 iglevi yangin modunu ifade eder ve bir darbe (pulse) sinyali
gibi calisir, yani yalnizca bir kez tetiklenmesi yeterlidir.

o Bu modu kapatmak istiyorsaniz, giicii kapatip yeniden baglatmaniz
gerekir.

Fonksiyon Parametre Listesi

Eger PP-00 sifir olmayan bir degere ayarlanmissa, parametre koruma sifresi
etkinlestirilir ve dogru sifre girilene kadar parametre mendustine giris yapilamaz.
Sifreyi iptal etmek icin PP-00'i '0' olarak ayarlayin.

Ozellestirilmis parametre modu iginde parametre menisii sifreyle korunmaz.

P Grubu ve A Grubu temel islevsel parametrelerdir, U Grubu ise izleme islevsel
parametreleridir.

Parametre listesinde bulunan si in 1SU$

% :Bu simge, parametre ayar degerinin hem durma hem de calisma
durumunda degistirilebilecegini belirtir.

* :Bu simge, parametre ayar degerinin ¢alisma durumunda degistirilemeye-
cegini belirtir.

@ : Bu simge, parametrenin degerinin gergek zamanl tespit degeri oldugunu
ve degistirilemeyecegini gosterir.

* : Bu simge, parametrenin Uretici parametresi oldugunu ve yalnizca Uretici
tarafindan ayarlanabilecegini belirtir. Kullanicilarin bu parametreyi degistirmesi
yasaktir.
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Fonksiyon Fabrika | Degis-
Detayh Agiklama Avarian | kenfik

0 Grup: Girly Parametrelert

1: G modeli (surekli tork yik modell) Modele
GP Tip Gorlnt 2P bagh *
0: Hiz sensbrl vektdr kontrold (SVC)
LMoter kentrol modu | 1: Hiz sensorli vektor kontrold (FVC) *
2: V/F kontroliy

Calistirma komutu 0: Klawye (Led Kapal)

kaynagi 1: Terminal {Led agik)

2: Haberlesme (Led yarup s6ner]

0: Dijital sinyal (Klavye * & ve ¥ ayarlari, n
ayar frekansi PD-08, yukan {UF) ve Asas
(DOWN) deistirilebilr, kaydediimenis)

1: Dijtal (Klavye “ & ve ¥~ ayarlan, on ayar
frekansi PO-08, yukari (UP) ve Asagl (DOWN)
Ana frekans kaynag degistirilebilir, kaydedilmemis)

secimi

3: 412
4: AI3 (Panel potansiyometresi)
5: PULSE (Pals) (pals ayan 015)
6: Coklu segment talimat

7: Basit PLC
8:
5

Haberlesme

Yardimeci frekans kaynag | PO-03 lle ayni

Yarali secimiyigima | (Ana frekans kaynagi X segimi)
sirasinda
Yardime: frekans 0:Maksimum frekansa gore iliskili
kayna ¥ arahigi 1: Frekans kaynaj X'e gore
yigilma sirasinda
Yardimci frekans kaynags
Yaralig 0%-150%

Birler basamag: frekans kaynag segimi

0: Ana frekans kaynagi X

1: Frekansin hesaplama sonucu fonlar
basamaginda belirtilen)

2:Xve ¥ arasinda anahtarlama

3: Xve hesaplama sonucu arasinda
Frekans kaynagi anahtarlama

siperpozisyon segimi 4:¥ ve hesaplama sonucu arasinda
anahtarlama

Onlar basamag: frekans X ve Y arasindaki
hesaplama ilskisi

LX-Y
2 Max (XY}
3 Min (0

On ayar frekanst 0.00Hz-maksimum frekans (P0-10)

o:lleri

Galisma yono 1 Gori

Maksimurn frekans 50.0Hz — 600.0Hz
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0:P0-12ayan
1411

2412
Frekans kaynag st simin | 3: A3 (Panel potansiyometresi)

4: PALS pals ayar (D15)

5: Haberlesme.

Frekans Gst sinin P0-14 (frekans alt sinin) - PO-10 (maksimum
frekans)

Frekans Ustsinn ofseti | 0.00Hz ~ P0-10 (maksimum frekans)

*+

Frekans alt s 0.00Hz ~ PO-12 (frekans st sinir)

Tagiyic frekans 0.5kHz- 16.0kHZ

Tasiyic frekans sicakl@s | 0: Hayir
gbre ayarlama LiEvet
Hizlanma zamani 1

0.008 - 65000 saniye

Yavaglama zaman: 1 0.008 - 65000 saniye

0:1saniye
ACC/DEC zaman birimi | 1:0.1 sanive

2:0.01 saniye

Yardimci frekans kaynagi | 0.00Hz ~ PO-10 {maksimunm frekans)
offset frekans
Frekans komutu L01H
cB2unUnogn 2:001H2

Dijital ayar frekanst 0: Depolama yok
Depolama secimi _ 1: Depolama var
(duraklama sirasinda)

e 2| o e 2 o

Motor 1

*

Motor segimi

ACC/DEC zaman referans | 0: PO-10 (maksimum frekans)
frekansi Ayarfrekansi
100Hz

Calisma frekans komutu Calizan frekans
Yukan/Asa referans Avar frekans:
Birler basamag: frekans kaynags secimi
0: Ana frekans kayna# X
1: Frekansin hesaplama sonucu (onlar
basamaginda belirtilen)
2:Xve Y arasinda eslesme
3:X ve hesaplama sonucu arasinda gegis
Frekans kaynagy 4:¥ ve hesaplama sonucu arasinda gecis
slperpozisyon segimi Onlar basamag: frekans X ve ¥ arasindaki
hesaplama llikisi

X+

x=¥
Max (Y1

Min x.Y)

odBus haberlesme kart
Haberlesme karts tipi Profibus DP haberlesme karti
CANopen haberlesme karti
CANlink haberlesme kart




Detayh Fabrika

Agiklama Ayarlan Degiskenlik

P1 Grubu: Motor

0: Yaygin asenkron motor

1: Deffisken frekansh
asenkron motor

2 Kalics miknatish senkron
motor

Motor tipi

o
Motor nominal giicii 0.1kW ~ 1000.0Kw Modele bagli

Motor nominal gerilimi | 1v - 2000v Modele bagli

0.01A ~ 655.35A
Motor nominal akimi (Invertor giici < S6kW)
0.1A~ 6553.5A Modele bagl
(invertsr giicii > SSkw)
Motor nominal frekansi | 0.01Hz - maksimunn frekans P———

Motor nominal hizi 1rpm ~ 65535rpm Modele bagl

0.0010 ~ 65.6350
Asenkron motor stator (Invertdr giicii < S5kW)
ity degunt 0.00010 ~ 8.55350
(invertér giicii > 55kW)

0.00100 - 65.53500
Asenkron motor rotor (invertdr giicii < 55kwW) Ayarlama
difend 0.000100 - 6553500 parametreleri
(invertér giicd > S5kW)
0.01mH - 655.35mH
(Invertor gucu < 55kw) Ayarlama
0.001mH - 65.535mH parametreleri
(invertér giicii > 55kW)
0.1mH - 6553.5mH
(invertsr giict < S5kW) Ayarlama
0.01mH - 655.35mH parametreleri
(invertér giict > S5kW)
0.01A-P1-03
(Invertdr gilcii < S5kW) Ayarlama
0.1A-P103 parametreleri
(invertér giicii > 55kW)
- 65.5350
(Inverter Giicii: <55kW)
0.00010- 6.55350
(Inverter Gicii > 55kW)

Ayarlama
parametreleri

Asenkron motor kagak
endiiktansi

Asenkron motor karsilikl
endilktans

Asenkron motor yiiksiiz
akimi

Senkron Motorun
Stator Direnci

Ayarlama
Parametreleri

0.01mH- 655.35mH
(Inverter Giicii: <55kW)
0.001mH - 65.535mH

(Inverter Giicii > S5kW)

Senkron Motorun
D-Eksen Endiiktansi

Ayarlama
Parametreleri
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0.01mH - 655.35mH

(Inverter Guicii: <55kW)
Senkron Motorun 0.001mH - 65.535mH

Q-Eksen Endlktans: (Inverter Guci > S5kKW)

Ayarlama
Parametreleri

0.1V - 655.36V Ayarlama
Parametreleri

Senkron Motora Karsi
Elektromotor Kuwveti

1-65535 A

. varlama

Encoder Cizgl Sayisi
gl oy Parametreleri

0: ABZ Artinmhi Encoder
1: UVW Artinmli Encoder
2: Resolver

3: Sin-Cos Encoder

Encader Tipi
4: Eyalet Tipl UVW Encoder

ABZ Artinmli Encoder ABZ | 0: lleri
Faz Dizisi 1:Geri

Encoder Montaj Agist | 0.0-359.9"

UVW Encoder UVW 0: lleri
Faz Dizisi 1: Geri

UVW Encoder Bias Agisi | 0.0 - 359.

Resolver Kutup Sayisi | 1-65535

Hiz geri bildirimi PG 0.0: Islem yok
baglant kesilme 0.15n - 10.0sn
tespiti siresi

0 Islem yok

1: Asenkron makine statik
ayan

2; Asenkron makine dinamik
Ayarlama segimi ayan

11: Senkron makine statik
ayan

12: Senkron makine dinamik
ayan




TR /EN

Fonksiyon lim Detayli Fabrika
Kodu Agiklama Ayarlan

Degiskenlik

P2 Grup: Motor Vektdr Kontrol Parametreleri

Hiz dongisii orantisal kazanai 1 | 1- 100

Hiz déngiisii entegrasyon siiresi 1 | 0.01sn - 10.00sn

Anahtarlama frekansi 1 0.00-P2-05

Hiz déngiisii orantisal kazana 2 -100 20

Hiz déngiisii entegrasyon siiresi 2 | 0.01sn - 10.00sn 1.005

Anahtarlama frekansi 2 P2-02 — maksimum frekans 10.00Hz

vektor kontrol kayma kazanci %50- %200 %100

Hiz dongiisii filtreleme zaman sabiti | 0.00sn — 0.100sn 0.000s

2 o | 2 o b o [

Vektor kontrol asin uyan kazanc | 0-200 64
0: P2-10ayar

1:AlL

2: 412

3: Al3 (Panel
potansiyometresi:)

4: PULS darbe ayari (015)
5. lletisim verilmis

6: Min (Al1, AI2)

7: Max (A11, A12)

1-7 arasinda tam élcekli
segim P2-10"a kargilik gelir.

Tork st limiti hiz kontrol modunda
(sesli uyari)

Hiz kontrol modunda dijital tork dst
limiti ayari

Ekselans diizenleme orantisal

kazanci

0.0% - 200.0%

0- 60000

Uyarni regiilasyonu integral kazane | 0 - 60000

Tork regilasyonu oranti kazanci | 0— 60000

Tork regllasyonu integral kazanai | 0— 60000

Birimler yeri: Integral
aynmi

0: Gegersiz

1: Gegerli

0: Zayif manyetik gegersiz
1: Degrudan hesaplama
modu

2: Otomatik ayarlama
modu

) | o

Hiz dongsii integral 6zelligi

Senkron makine zayif manyetik
modu

s
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Senkron makine zayif manyetik

- %50 - %500
derinligi

Maksimum zayf manyetik akim | %1 - %300

Zayif manyetik alan igin otomatik

%10 - %500
kazang ayan

Zayif manyetik integral arpani | 2-10

Fonksiyon Detayh Fabrika

Kodu Agiklama Ayarian | Dediskenlik

P3 Grup: V/F Kontrol Parametreleri

0: Dogrusal V/F
1: Coklu noktali V/F
2: Kareli V/F
3:1.2 glig V/F
1.4 gug V/F
V/F egrisi ayant : 1.6 glig V/F
8:1.8glig V/F
9: Aynilmis
10: V/F tamamen ayriimis
mod
11: V/F yan ayrilmis mod

Tork artirma 0.01% - 30.0% Modele
(Otomatik tork artisi) baglt

Tork artirma 0.00Hz - maksimum

kesilme frekansi frekans 50.00Hz

V/F frekansi noktasi 1 0.00Hz - P3-05 0.00Hz
V/F voltaj noktas 1 0.0% - 100.0% 0.0%

V/F frekansi noktasi 2 P3-03 - P3-07 0.00Hz
V/F voltaj noktasi 2 0.0% - 100.0% 0.0%
V/F frekansi noktasi 3 P3.05 - P1-04

(motor nominal frekansi)

0.00Hz

V/F voltaj noktasi 3 0.0% - 100.0% 0.0%
V/F kayma telafisi kazanci 0.0% - 200.0% 0.0%
V/F salinim kazanci 0-200

64

V/F salinim baskilama kazanci

B e N I I 8 VU VR VR VR S
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: Dijital ayar (P3-14)
1AL

A2

: Al3 (Panel
otansiyometresi)

: PULS ayan (DIS)

: Goklu segmentli talimat
V/F ayrilmis voltaj kaynag + Basit PLC

1 PID

: Haberlesme

0OV - Motorun nominal
voltaji

10.0sn - 1000.0sn

V/F ayrimi isin voltaj yikselme Not: 0V'den motorun

zamani nominal
voltajina gegis siresini

ifade eder.

V/F ayrimi isin dijital voltaj
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V/F aynmi isin voltaj
distis zamani

0.0sn - 1000.0sn

Not: 0V'den motorun
nominal voltajina gegis
siiresini ifade eder.

V/F aynimi igin kapama
modu segimi

0: Frekans/volta] bagimsiz
olarak 0'a indirgen

1: Voltaj nce 0'a indirgenir
ve sonra frekans tekrar
dasiralar

b

Agin akim durma aksiyonu akimi

%50 - %200

Asiri akim durma baskilama

Asiri akim durma
baskilama kazanci

Gift hiz asiri akim durma
igin telafi katsayisi

Agin gerilim durma
eylem gerilmesi

200,0 - 2000,0%

Agin gerilim durma
etkinlestirmesi

0:Gegersiz
1: Etkili

Asiri gerilim durma baskilama
frekansi kazanai

0-100

Asirt gerilim durma baskilama
gerilim kazanci

0-100

Asin gerilim durma maksimum
yikselme frekansi limiti

0-50Hz

Siraklenme telafi zamani sabiti

01-10,0sn

I SIS D I I S e
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Fonksiyon
Kodu

isim

Detayli
Agiklama

Fabrika
Ayarlan

‘ Degiskenlik

P4 Grup: Giris

P4-00

DI1 Terminal

P4-01

DI2 Terminal

P4-02

DI3 Terminal fonksiyonu

P4-03.

DI4 Terminal fonksiyonu

P4-04

DIS Terminal fonksiyonu

P4-05.

DI6 Terminal fonksiyonu

P4-06

DI7 Terminal fonksiyonu

P4-07

DI8 Terminal fonksiyonu

P4-08

DI9 Terminal fonksiyonu

0: slev yok

3: Ugiicis hat galistirma
kentroli

4:ileri hizda hareket (FIOG)
5: Geri hizda hareket (RIOG)
6: Terminal YUKARI

7: Terminal ASAGI

8: Serbest durdurma

9: Aniza sifirlama (RESET)
10: Calistirmay! duraklat
11: Harici aniza (normal
agik) giris

12: Goklu hiz terminali 1
(Tablo Agik/Kapali 1)

13: Goklu hiz terminali 2
(Tablo Agik/Kapali 1)

14: Goklu hiz terminali 3
(Tablo Agik/Kapali 1)

15: Coklu hiz terminali 4

2214 4 4 % %

DI10 Terminal fonksiyonu

(Tablo Agik/Kapal 1)

16: Yavaglatma segme
terminali 1 (Tablo
Agik/Kapali 2)

17: Yavaslatma segme
terminali 2 (Tablo
Agik/Kapali 2)

18: Ana frekans kaynag
degistirme

19: YUKARI ve ASAGI
ayarlarini temizleme
(terminal ve klavye)

20: Galistirma komutunu
degistirme terminali
21:Yavaslatma/hizlandir-ma
gegersiz

22: PIO duraklatma

23: PLC durumu sifirlama
24: Salinim frekanst
duraklatma

25: Sayag girisi
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26: Sayag sifirlama

27: Uzunluk sayimi girisi
28: Uzunluk sifirlama

29: Tork kontrolii gegersiz
30: PULS frekansi girisi
(valnizca D15 igin gegerli)
31: Rezerv

32: DC frenleme komutu
33: Harici ariza (normal
kapall) girisi

34: Frekans modifikasyonu
etkinlestirildi

35: PIO hareket yénii
tersine dondiirtldi

36: Disandan durdurma
terminali 1

3 ontrol komutu
degistirme terminali 2
38: PID entegrasyon iist
siniri

39: Frekans kaynagi X'i
ayarlanmig frekansa

gegirme:
40: Frekans kaynagi Y'yi
ayarlanmig frekansa
Yangin Modu gegirme:

P4-09=54 41: Motor secme terminali
1

42: Motor segme terminali
2

43: PIO parametre
degistirme

44: Ozellestirilmis aniza 1
45: Ozellestirilmis aniza 2
46: Hiz kontroli / tork
kontroli




TR /EN

47: Acil durdurma
48: Disaridan durdurma
terminali 2
49: Yavaglatma DC
frenlemesi
50: Calisma zamanini
sifirlama
51-59: Ayrilmis
DI filtre zamani 0.00sn - 1.000sn
0: Iki hat mod 1
1: iki hat mod 2
Ug hat mod 1
3: U¢ hat mod 2
Terminal YUKARI/ASAGI degisim hizi | 0.001Hz/sn - 65.535Hz/sn 1.00Hz/sn
Al egrisi 1 minimum girisi 0.00V - P4-15 0.00v
Al egrisi 1 minimum girisi ile lgili
ayar
Al erisi 1 maksimum girigi P4-13 - +10.00V 10.00V
Al egrisi 1 maksimum girisi ile ilgili
ayar
Al filtre zaman 0.00sn - 10.00sn 0.10sn
Al egrisi 2 minimum girisi 0.00V - P4-20 0.00v
‘Al egrisi 2 minimum girisi ile ilgili
ayar
Al egrisi 2 i girisi P4-18 - +10.00V
Al efrisi 2 maksimum girisi ile ilgili
ayar
A2 filtre zamani 0.00sn - 10.00sn
Al egrisi 3 minimum girisi -10.00V - P4-25
Al egrisi 3 minimum girisi ile lgili
ayar
Al egrisi 3 maksimum girisi P4-23 - +10.00V 9.7V
‘Al egrisi 3 maksimum girisi ile ilgili
ayar
Al3 filtre zaman 0.00sn - 10.00sn 0.10sn
Pals minimum girisi 0.00kHz - P4-30 0.00kHz
Pals minimum girisi ile lgili ayar | -100.0% - +100.0% %0.0
Pals maksimum girisi P4-28 - 100.00kHz 50.00kHz
Pals girisi le ilgili ayar | -100.0% - +100.0% %100.0

%

Terminal komut modu

-100.0% - +100.0% %0.0

-100.0% - +100.0% %100.0

-100.0% - +100.0% %0.0

-100.0% - +100.0%

-100.0% - +100.0%

-100.0% - +100.0% %100.0

*
hd
*
A4
*
Yo
hid
*
*
*
*
*
*
*
*
*
*
*
*
*
*
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Pals filtre zaman: 0.005n - 10.005n his
Birler basamag: Al1 egrisi

1: Egri 1 (Bkz. P4-13 - P4-16)
2: Efri 2 (Bkz. P4-18 - P4-21)
3: Egri 3 (Bkz. P4-23 - P4-26)
4: Egri 4 (Bkz. A6-00 - A6~

Al egrisi segimi 07)

5: Egri 5 (Bkz. AG-08 - AG-
15

Onlar basamag: Al2 efrisi
segimi, ayni sekilde
Yizler basamagi: AI3 egrisi
segimi, ayni sekilde
Birler basamagr: All alt
minimum girisi ayar secimi
0: Minimu giris ayarina
kargilik gelir

1:0.0%

Alalt minimum girisi ayar segimi | Onlar basamagi: Al2 alt
minimun girisi ayar segimi,
ayni sekilde

Yzler basamagi: Al3 alt
minimum girisi ayar secimi,
aymi sekilde

DI1 gecikme zamani 0.00sn - 3600.0sn

DI2 gecikme zamani 0.00sn - 3600.05n

DI3 gecikme zamani 0.00sn - 3600.0sn

0: Yiksek seviye etkin

1: Disiik seviye etkin
Birler basamagi: D11

DI terminal gegerli mod segimi 1 | Onlar basamag: D12
Yizler basamagi: D13
Binler basamagi: D14
On binler basamagi: D15
0: Yiksek seviye etkin

1: Disik seviye etkin
Birler basamagi: D15

DI terminal gegerli mod segimi 2 | Onlar basamag: D17
Yiizler basama

Binler basamagi: D19

On binler basamagi: D20
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Fonksiyon isim Detayl ‘ Fabrika | Degiskenlik

Kodu Agiklama Ayarlan

PS5 Grup: Gikis T
FM Terminali cikist mod segimi 0: Pals cikist (FMP)
1: Anahtarlama gikisi
(FMR)
FMR cikisi fonksiyon secimi 0: Gikis yok
Kontrol karti rle fonksiyonu | 1: invertsr galisiyor
segimi (T/A - T/B - T/C) 2: Ariza gikisi (aniza
Genigletme karti rale ikisi durumu)
fonksiyonu secimi (P/A - P/B - P/C) | 3: FDT1 cikisi
DO1 gikigi fonksiyonu segimi | 4: Frekans varisi
5: Sifir hizda calisma
(durdurulmadan énce ikis
yok)
6: Motor agin yiik uyarisi
7: Invertsr agin yiik uyarisi
8: Ayarlanan sayag degeri
vanist
9: Belirtilen sayag degeri
vanist
10: Uzunluk varist
11: PLC dongisii
tamamlandi
12: Birikmis calisma
zamani varisi
13: Frekans sinirlamast
14: Tork sinirlamasi
15: Galismaya hazir
16: AlL> AI2
17: Frekans dst limiti varisi
18: Frekans alt limiti varisi
(alisma ile ilgili)
19: Diisitk voltaj durumu
cikisi
20: Iletisim ayar
21: Yénlendirme
tamamlandi (ayrilmis)
22: Yénlendirme
yaklasmasi (ayrilmis)

Genisletme karti D02 cikisi segimi
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23:Sifir hizda alisma 2
(durdurulmadan 6nce gikis
yok)
24: Birikmis giig agma
2amani varisi
25: FDT2 gikist
26: Frekans 1 varisi gikisi
27: Frekans 2 varist gikist
28: Alam 1 varisi gikigi
29: Akim 2 varis gikist
30: Zamanlama varigi cikisi
31: Al girigi Gst limiti
2: Bosta galisma
: Ters ydnde alisma
: Sifir akim durumu

35: Modill sicakiik varisi
36: Gikis akimi dst limiti

7: Alt limit frekansi varisi
(durdurulmadan 8nce gikis
yok)
38: Uyani gikist (calismaya
devam et)
39: Motor agir sicaklik
uyarisi
40: Bu galigma zamani
varisi

FMP gikis segimi

A01 gikis fonksiyon segimi

Genisletme karti AO2 gikis
fonksiyon segimi

0: Galisma frekansi

(0 - maksimum gikis
frekansi)

1: Ayar frekansi

(0 - maksimumn gikis
frekansi)

2: Gikis akimi

(0- 2 kats motor akimi)
3: Gikis torku

(0- 2 kati motor torku)
4: Gk giicii

(0- 2 kati motor giicii)
5: Gikis voltaji

(0- 1.2 kati motor voltaji)
6: Pulse girisi (0.01kHz -
100.00kHz)

7: AIL(OV - 10V)

8: AI2 (OV - 10V veya 0 -
20mA)

9: Al3 {0V - 10V)
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10: Uzunluk
(0 - maksimum ayar
uzunlugu)
11: Sayim degeri
(0~ maksimum sayim
degeri)
12: iletisim ayarlan
(0.0% - 100.0%)
13: Motor hizi
(0- hiz, maksimum cikis
frekansina karsilik gelir)
14: Gikas akimi
(0.0A - 1000.0A)
15: Gikis voltaji
(0.0V - 1000.0v)
FMP gikisi maksimum frekans | 0.01kHz - 100.00kHz 50.00kHz
AL sifir sapma katsayist -100.0% - +100.0% %0.0
A01 kazanci -10.00 - +10.00 1.00
Genisleme karts AOZ sifir sapma | ~100.0% - +100.0% %0.0
katsayisi
Genisleme karti A02 kazanci -10.00 - +10.00 1.00
FMR gikis gecikme stresi 0.08sn - 3800.0sn 0.0sn

Role 1 cikis gecikme siiresi 0.08sn - 3600.0sn 0.0sn

Role 2 cikis gecikme siresi 0.08sn - 3600.0sn 0.0snn
DO1 cikis gecikme siiresi 0.085n - 3600.05n 0.0sn
D02 gikis gecikme siresi 0.08sn - 3600.0sn 0.0sn
Etkin durum segimi:

0: Pozitif mantik

1: Negatif mantik
Birimler yeri: FMR

Onlar basamag: Réle 1

Yiizler basamag: Réle 2
Binler basamagi: 001

On binler basamag: D02

b bl b e el Bl IR b B b

DO ikis terminalleri
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Detayh
Agiklama

Fabrika
Ayarlan

‘ Degiskenlik

P6 Grup: Baslama ve Durma Kontrol

Baslangig modu

0: Dogrudan baslatma
1: Hiz izleme ve yeniden
baslatma

Tletisim baslatma (AC
asenkron)

0

W

Hiz izleme modu

0: Durdurma frekansindan
basla

1: Sifir hizdan basla

2: Maksimum frekanstan
basla

Hiz izleme hizi

1-100

Baslatma frekansi

0.00Hz

Baslatma frekansi tutma suresi

0.00s - 100.0s

Baslatma DC frenleme akimi / 6n
uyan akimi

0% - 100%

Baslatma DC frenleme stresi / n
uyari siiresi

0.00sn — 100.0sn

Hizlanma / yavaslama modu
(ACC/DEC)

0: Dogrusal hizlanma /
yavaslama

1: S-erisi hizlanma /
yavaslama A

2: S-efgrisi hizlanma /
yavaslama B

S-efirisinin baslangig kismi suresi

0.0% - (100.0% - PS-09)

S-egrisinin bitis kismi stiresi

0.0% - (100.0% - P6-08)

Durma modu

0: Yavaslama ile durma
1: Serbest durma

DC frenleme baglatma frekansi
durduktan sonra

0.00Hz - maksimum
frekans

DC frenleme gecikme siiresi
durduktan sonra

0.0sn=100.0sn

DC frenleme akimi durduktan
sonra

0% - 100%

DC frenleme siresi durduktan
sonra

0.0sn - 100.0sn

Frenleme voltaj orani

0% - 100%

Vektér kontrol sifir frekans: akim
aikis:

0: Akim gikisi yok
1: Akim gikisi var

b bt N o e B S B b b

Sifir frekans ile gikis

0: Cikas var
1: Cika yok

*
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Fonksiyon Detayh Fabrika
Kodu Agiklama Ayarlan

Degisken

P7 Grup: Klavye ve Ekran
0: Gegersiz

1: Klavye komut kanali ile
manuel komut kanali
arasinda gegis (manuel
komut kanali ve iletisim
komut kanali arasinda)
V/10G forksiyon segimi 2: FDW/REV (/leri/Geri)
Begisi

3:lleri Jog

4: Ters Jog

5: Panel frekans komut

kanali ile uzaktan frekans
komut kanah arasinda gegis
0: Gegersiz

1: Herzaman gegerli
0000-FFFF

Bit00: Running frequency 1
(Hz)

BIt01: Setting frequency
(Hz)

Bit02: Bus gerilimi (V)
Bit03: Cikis gerilimi (V)
Bit04: Cikis akimi (A)

BIt0S: Cikis giic (kW)
Bit06: Cikig torku (%)

Bit07: DI giris durumu
Bit08: DO gikis durumu
Bit09: i

Bit10:

Bit11:

Bit12: Sayim degeri

Bit13: Uzunluk degeri
Bit14: Yik hizi gésterimi

STOP/RESET fonksiyonu

LED calisan ekran parametresi 1
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0000-FFFF
Bit00: PID geri beslemesi
Bit01: PLC asamasi

Bit02: PULSE giris darbe
frekanst (kHz)

Bit03: Galisma frekansi 2
(Ha)

Bit04: Kalan calisma stresi
Bit05: A1 gerilimi

LED galisan ekran parametresi2 | kalibrasyondan dnce (V)
Bit06: A2 gerilimi
kalibrasyondan énce (V)
Bit07: A3 gerilimi
kalibrasyondan énce (V)
Bit08: Dogrusal hiz
Bit09: Akim agma silresi
(Saat)

Bit10: Meveut calisma
suresi (Dakika)

Bit11: PULS girig darbe
frekansi (Hz)

Bit12: lletisim ayar degeri
Bit13: Encoder geri
besleme hizi (Hz)

Bit14: Ana frekans X ekrani
(Ha)

Bit15: Yardima frekans Y
ekrami (Hz)

0000-FFFF

Bit00: Ayarlama frekansi
(Ha)

Bit01: Bus gerilimi (V)
Bit02: DI Girig durumu
Bit03: DO Crkis durumu
Bit04: A1 gerilimi (V)
Bit05: A2 gerilimi (V)
Bit06: A3 gerilimi (V)
Bit07: Sayim degeri
Bit08: Uzunluk degeri
Bit09: PLC asamasi

Bit10: Yiik hizi

Bit11: PIO ayan

Bit12: PULSE giris darbe
frekanst (kHz)

LED durdurma ekrani parametreleri
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Yiik hizi gésterimi katsayisi 0.0001 - 6.5000
IGBT modiilii radyator sicakhg 0.0°C-100.0°C
Biriken galisma stresi Osaat -65535saat

Model No. -
Yazilim sdrdmi numarasi

0:0 ondalik basamak
; . ) 1:1 ondalik basamak
Viik hin gstergesi ondal ik basamak | 5" 5 O <% 2
3: 3 ondalik basamak
Zamaninda birikmis giig 0 saat-65535 saat
Birikmis glg tuketimi OkW -65535 °
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‘ Detayl Fabrika

Isim Degiskenlik

Kodu Aciklama Avarlari
P8 Grubu: Yardima fonksiyon

P8-00 Yavas galisma frekansi | 0.00Hz-maks. Frekans 2.00Hz

Fonksiyon ‘

Pg-01 Yavag hizlanma sisresi | 0.0 saniye-6500.0 sanive 20.05
0.0saniye(sn)-6500.0
saniye(sn)
P8-03 Hizlanma siiresi 2 0.05n-6500.0sn Modele baglh
P8-04 Baslatma siiresi 2 0.0sn-6500.0sn Modele bagl
P8-05 Hizlanma siiresi 3 0.0sn-6500.0sn Modele bagl
P8-06 Baslatma siiresi 3 0.05n-6500.05n Modele bagh
Pg-07 Hizlanma siiresi 4 0.05n-6500.0sn Modele baglh
P8-08 Baslatma siiresi 4 0.05n-6500.0sn Modele bagl
P8-03 Atlama frekansi 1 0.0Hz-Maks. Frekans 0.0Hz
P8-10 Atlama frekansi 2 0.0Hz-Maks. Frekans 0.0Hz
P8-11 Atlama frekansi genligi | 0.0Hz-Maks. Frekans 0.01Hz
P8-12 FWD/REV Olii zaman | 0.05-3000.0s 0.0Hz
0: Aktif et
Pg-13 Ters kontrol etkinlestirme | | (e oo 0
Frekansi alt frekans 0: Tim frekans alt
limitinin aftina limitinin altinda galisiyor
ayarladiginda yapilacak | 1: Carpma (Slap)
islem 2: Sifir huzda galisma
Diisiirme kontrolii 0.00Hz-10.00Hz

Toplam giig - varis zamani_| 0s-85000s

P8-02 Yavas baglatma siiresi 20.0s

b b B bl B Do b bl el e Rl

%

Biriken galsma varis
zamani

05-85000s

0: Koruma yok

Koruma segimini etkinlestir | ,° °

Frekans alglama degeri
(FDT1)
Frekans algilama gecikme
defteri (FDT1)

0.00Hz-maks. Deger 50.00Hz

0.0%-100.0% (FDTL level) 5.0%
0.0%-100.0% (maks.

Deggeri)

0: Gegersiz

1: Gegerli

Frekans varis segimi genligi 0.0%

Hizlanma/Yavaglama
sirasinda frekans atlama
kontrolii ACC/DEC)

ol | x| x| |
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Hizlanma stresi 1ve
hizlanma siiresi 2
anahtarlama frekans
noktast
Yavaslama suresi 1 ve
yavaslama stiresi 2
anahtarlama frekans
noktasi

0.0Hz-maks frequency

0.00Hz-maks. Frekans

0: Gegersiz

1: Gegerl

F'Eka"";;pz‘;‘ degerl | oOHzmaks. Frekans 50.00Hz

Frekans tespitl geckme | 0.0%-100.0% (Maks
degeri (FOT2) Frekans)

Herhangi bir varis frekanst
tespti degeri 1
Herhangi bir varis frekans: | 0.0%-100.0% (Maks

tespiti genligi 1 Frekans)

Herhangi bir varis frekansi
tespiti defieri 2
Herhangi bir varis frekans: | 0.0%-100.0% (Maks

tespiti genligi 2 Frekans)
0.0%300.0%
Sifir akim tespiti seviyes | 100.0% Motaréin nominal 5.0%
akimina arsilik gelir

Terminal Jog &nceligl

5.0%

0.00Hz-maks. frequency 50.00Hz

0.0%

0.00Hz-maks. frequency 50.00Hz

0.0%

Sifir akim tespiti gectkme

- 0.01sn-600.00sn
siiresi

0.0% (Higbir tespit yok)
0.1% - 300.0% (Motor
nominal akimi)

Cikis akimi limit degerinin
uzerinde

Gikis akimi limit degeri

oo = . | 0.00sn-600.00sn
agim tespiti gecikme siresi

0.0%-300.0% (Motor
nominal akimi)
Herhangi bir varis akimi | 0.0%-300.0% (Motor

genligi 1 nominal akimi)
0.0%-300.0% (Motor
nominal akimi)
Herhangi bir varis akimi | 0.0%-300.0% (Motor

genligi2 nominal akimi)
Zamanlama fonksiyonu | 0: Gegersiz

segimi 1: Gegerli

Herhangi bir varis akimi 1

Herhangi bir varis akimi 2
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0, P8-44 ayari

1,A1L

2,A2

3,A13 (Panel

potansiyometresi) Analog

giris Slcegi P-4 ile

uyumludur
galisma siiresi_| 0.0dk-6500.0dk

Al Giris gerilimi koruma alt

limiti
‘AL Girig gerilimi koruma
st limiti
Modiil sicakikvangi | 0°C- 100°C

0: Fan, inverter calisirken

Sogutma fani kontroli | caligir

1: Fan her zaman galigi

Uyku frekanst (P8-51

Uyanma frekansi M\;ks Frekans (Po,m)]

Uyanma gecikme siresi_| 0.05n-6500.05n

0.0Hz- Uyanma frekans!

(P8-a9)

Zamanlama galisma siresi
segimi

0.00V-P8-46

P8-45 -10.00V

Uyku frekansi

Uyku geciktirme frekansi | 0.0sn-6500sn

bl I B I R S R B b

Galisma vans zamani ayari_| 0.0dk-6500.0dk
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Fonksiyon isim Detayli ‘ Fabrika
Kodu Agiklama Avarlan
P9 Grup: Ariza ve Koruma
Motor asin yuk 0: Gegersiz
koruma segimi 1: Gegerli
Motor asin yik
koruma kazanci
Motor asin yk
P9-02 8nalarm 50%-100%
katsayisi
Agirt gerilim
durmast kazanct
Asirt gerilim
P9-04 durmasi koruma
gerilimi
Asiri akim
durmasi kazanci

| Degiskenlik

P9-00

P9-01 0.20-10.0

P3-03 0-100

Asiri akim
durmasi koruma 100%-200%
gerilimi
Gl acildiginda
topraklama kisa 0: Gegersiz
devre koruma 1: Gegerli
segimi
Frenleme
anitesinin
harekete gegis

baslangig 200.0V-2000.0V
gerilimi
Hata otomatik

sifrlama 020

Hata DO aksiyon
segimi, hata 0: Eylem yok
otomatik 1:Eylem
sifirlama
Hata otomatik
sifirlama arali

0.15n-100.0sn
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Birler basamag: Gils faz
kaybi tespiti
Giris faz hatas! 0: Devre disi birak
koruma segimi 1: Etkinlestir
(18.5kWvealu | Onlar basama yeri: Girig
isin yok) glict tespiti
0: Devre digi birak
1: Etkinlestir
Cikis faz hatasi 0: Deure disi birak
koruma segimi 1: Etkinlestir
0: Hata yok
1: Rezerve
2: Hizlanma (ACC) siirecinde
) asir akim
Ik hata tpi 3 Vavi;lama (DEC)
sirecinde asiri akim
4: Siirekli hizda asin akim
5: Hizlanma (ACC) sirrecinde
agin gerilim
6: Yavaslama (DEC)
stirecinde asiri gerilim
7: Slirekli hizda asin gerilim
8 Buffer direng agin yiik
hatast
9: Diisiik gerilim
10: Invertor agir yikii
11: Motor asir yiki
12: Giris faz hatasi
13: il faz hatast
14: Modil agin 1smma
: lzole edilmemis hata
16: lletigim hatasi
17: Kontaktor hatasi
18: Alam tespiti hatasi
19: Motor otomatik ayar
hatasi
20: Encoder/PG kart hatasi
21: Parametre
okuma/yazma hatasi
22: Invertér donanim hatasi
23: Motor taprak kisa devre
hatast
24: Rezerve

Ikinci hata tipi

25: Rezerve
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26: Galisma stresi varist

29: Gilg agildiginda vang
zamani
30: Yik yok
31: Caligirken PIO geri
Ugtincis bildirimi kayboldu
(sonuncu} hata | 40: Hizl akim siniflamasi
tipi asimi
41: Motorun galigirken
anahtarlanmasi hatast
42: Hiz sapmast asin gurilta
43: Motor agir hiz
45: Motor asiri sicaklik
51: Baglangig pozisyonu
hatasi

Ugancii (son)
hatadaki
frekans
Uginci (son)
hatadaki akim
Ugiinci (son)
hatadaki hat
bus gerilimi
Uginci (son)
hatadaki giris
terminalinin
durumu
Ugnci (son)
hatadaki gikis
terminalinin
durumu
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hatadaki gilig
terminalinin
durumu
Ugiincii (son)
hatadaki
invertér
durumu
Ugtincudefson
giic agilma
stresi
Ugtinct (son)
hatadaki
calisma siresi
Ikinci hatadaki
frekans
Ikinci hatadaki
akim
Ikinci hatadaki
hat bus gerilimi
Tkinci hatadaki
giris
terminalinin
durumu
Tkindi hatadaki
cikis
terminalinin
durumu
Tkindi hatadaki
invertor
durumu
Tkinci gg agiima
siiresi
Ikinci hatadaki
calisma silresi
Birinci hatadaki
frekans
Birindl hatadaki
akim
Birindl hatadaki
hat bus gerilimi
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Birinci hatadaki
giris
terminalinin
durumu
Birinci hatadaki
cikis
terminalinin
durumu
Birinci hatadaki
invertor
durumu
Birinci gug
agilma siiresi
Birinci hatadaki
calisma siresi
Hata koruma Birim yerleri: Motor

aksiyon segimi 1 overload (11)
0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
2: Caligmaya devam et
Onlar basama: Giris faz
hatasi (12) Yiizler basamagi:
Cikis faz hatasi (13) On
binler basamag: lletisim
hatast (16)
Birim yerleri: Encoder/PG
kart arizasi (20)

0: Serbest durdur
Onlar basamagi: Fonksiyon
kodu/RW ariza (21)

Hata koruma 0: Serbest durdur
aksiyon secimi2 | 1: Durdurularak durdur
Yiizler basamagi:
Binler basamagi: Motor asiri
isinma (26)
On binler basamai: Galisma
siiresi varisi (26)
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Birler basamagr:
Ozellestirilmis hata 1 (27)
0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
2:Galismaya devam et
Onlar basamag:
Ozellestirilmis hata 2 (28)
0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
2:Galismaya devam et
Yiizler basamag: Agilis
zamani varis zamani {29)
0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
Hata koruma 2:Galismaya devam et
aksiyon segimi 3 | Binler basamag: Bogaltma

0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
2: Motor nominal hizinin
%7'sine kadar yavaslat,
sonra calismaya devam et;
yilk yoksa ayar frekansinda
galis
On binler basamag
Calistrken PID geri bildirimi
kayboldu (31)
0: Serbest durdur
1: Durdurularak durdur
2: Calismaya devam et
Birler basamag: Hiz sapmasi
biyik boy (42)
Hata koruma 0: Serbest durdur
aksiyon segimi 4 | 1z Durdurularak durdur
2: Galismaya devam et
Onlar basamagi: Motor asiri
(43)

Viizler basamag: Baslangic
pozisyonu hatasi (61)
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0: Mevcut galisma
frekansinda galis
1: Ayar frekansinda alis
2: Ust limit frekansinda calis
3: Alt limit frekansinda galis
4: Anormal yedek frekansta
alis
Anormal 60.0% - 100.0% (100.0%
yedekleme | maksimum frekansa karsilik
frekans gelir, PO-10)
0: Isi sensf
1: PT100
2: PT1000

Anza
durumunda
calisma frekansi
segimi

Motor sicakligi
sensor tipi

Motor asiri
1sinma koruma 0°¢-200°C

esigi
Motor asiri
isinma én-alarm 0°C-200°C
esigi

0: Normal
1: Yavaslatma
2: Durdurmaya gegis

Anlik giig kesme.
aksiyon segimi

Anhik gilg
kesildiginde
yavaslama gegis
noktasi
Anhik giig
kesildiginde
voltaj
yiikselmesi
degerlendirme
siiresi
Anhik giig
kesildiginde
aksiyon
degerlendirme
voltaji

P9-62 - 100.0%

0.00sn-100.00sn

60.0%-100.0% (Standart bus
gerilimi)
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Yik yok koruma 0: Gegerli
segimi 1: Gegersiz

Yik yok tespit | 0.0-100.0% (Motor nominal
seviyesi” akim)

Yiik yok tespit
siiresi”
Asiri hiz tespit
deferi
Asiri hiz tespit
siiresi
Asiri hiz sapmasi
tespit degeri
Asiri hiz sapmasi

tespit siiresi

0.6sn-60.0sn

0.0%-50.0% (maks. Frekans)

0.0-60.0sn

0.0%-50.00%(maks. Frekans)

0.0-60.0sn
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Fonksiyon sim Detayh Fabrika Degiskenlik

Kodu Agiklama Ayarlar
PA Grup: PID i

0:PA~01 Ayan

1:A11

2:A12

3:AI3 (Panel

potansiyometresi)

4: PULSE pulse ayar!

(DI5)

s: lletisim verisi

6: Gok adimli komut

7: A9-01 ayan

PID verilen dejer 0.0-100.0%

0:AI1

LAR2

2:AI3 (Panel

potansiyometresi)

3:AI1-A12

4: PULSE pulse ayan

(01s)

5: lletigim verisi

6: Al1+AI2

7: MAX (IA111, 1A121)

8: MIN (IA111, 1A121)

PID eylem yoni 0: Pozitif

1: Negatif

PID verilen kaynak

PID geri bildirim
kaynak

PID verilen geri
bildirim aralig:
Orantili kazang KpL 0.0-100.0

0-65535

Entegrasyon siresi
Til
Diferansiyel stresi
Td1
PID ters frekansinin
kesilmesi

PID sapma limiti 0.0%- 100.0%
PID diferansiyel
genlik
PID verilen filtre
siresi
PID geri bildirim
filtre stresi

0.01sn-10.00sn

0.0005n-10.00sn

0.00Hz — maks. frekans

0.00%- 100.00%

0.00-650.0sn

0.00-60.0sn
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PA-13 PID gikis filtre suresi 0.00- 60.00sn 0,00sn
PA-15 Orantili kazang Kp2 0.0-100.0 200

PA-16 Entegra;y‘;n siresi 0.01s- 10.00s 2.00sn

PA-17 Diferansiyel siresi 0.0008. 10,000 0.000sn
Td2
PA-18 PID parametresi | O: Degistirme yok
degistirme kosulu | 1: DI terminalleri
izerinden degistirme
2: Sapmaya gore
otomatik degistirme
PID parametresi 0.0%-PA-20
defistirme sapmasi 1
PID parametresi PA-19-100.0%
anahtarlama
sapmasi 2
PID baslangig degeri 0.0%-100.0%

PID baslangig degeri 0.00-650.00sn
tutma siresi
Tki ¢ikis sapmasi 0.00%-100.0%
arasindaki ileri
imum deger
Tki ¢ikis sapmasi 0.00%-100.0%
arasindaki ters
imum deger
PID entegrasyon Birler basamag!:
ozelligi Entegrasyon ayirici
0: Gegersiz
1: Etkili
Onlar basamag: Gikis
limiti agtiktan sonra
egim entegrasyonu
veya yok
0: Entegrasyonu strdir
1: durdur

PID gerl besleme 0.0%: Ger bildirim
kayip algilama degeri | kaybi igin herhangi bir
degerlendirme yok

0.1% - 100.0%

PID gerl bildirim 0.0sn -20.0sn
kaybi tespiti stiresi
PID hesaplamasini | 0: Adim yokken

durdur hesaplama yapiimaz
1: Durdurma adiminda
hesaplama yapilir
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Fonksiyon lsim Detayh ‘ Fabril
Kodu Agiklama Ayarlan
PB Grubu: Sallanma Frekans1, Sabit Uzunluk, Sayma
PB-00 Sallanma 0: Merkeze gore
frekansi0.0% - relative frekans
50.0% 1: Maksimum'a
gbre relatif frekans
Sallanma frekansi | 0.0%-100.0% 0.0%
genligi
Aniden sigrayan 0.0% - 50.0% 0.0%
frekans genligi
Sallanma frekansi | 0.15n-3000.0sn 0.15n-3000.0sn
dongiist
Sallanma 0.1%sn-100 0.1%-100.0%
frekansinin iggen
dalga yiikselme
suresi
Ayarlama uzunlugu | Om-65535m
Gergek uzunluk 0m-6553.5m
Metre basina vurus | 0.1m 65535
sayis
Sayim defieri ayan | 1-65535
Belilenen sayim | 165535
defieri

‘ Deiskenlik
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Fonksiyon im Detayhi ‘ Fabrika
Kodu Agiklama Ayarlan
PC Grubu: ok Adiml Komut ve Basit PLC
PC-00 Gokadimli komut 0| -100.0%-100.0%
PCOL Cokadimii komut 1 | -100.0%-100.0%
PC-02 Gokadimli komut 2| -100.0%-100.0%
PC03 ok adimii komut 3 | -100.0%-100.0%
PC04 Cok adimii komut 4 | -100.0%-100.0%
PC0S ok adimii komut 5| -100.0%-100.0%
PC06 Cok adimii komut 6 | -100.0%-100.0%
PC-07 Gok adimh komut 7 -100.0%-100.0%
PC-08 Gok adimh komut 8 -100.0%-100.0%
PC-09 Gok adimh komut 9 -100.0%-100.0%

o0 Cukaleoll Romut | 000%

‘ Degisken|

PC-11 Gok adimii komut 11 |  -100.0%-100.0%
PC12 Gok adimhi komut 12 |  -100.0%-100.0%
PC13 Gok adimii komut 13 |  -100.0%-100.0%
PC14 Gok adimii komut 14 |  -100.0%-100.0%
P15 Gok adimii komut 15 |  -100.0%-100.0%
0: Bir déng
sonrasi dur
Basit PLC galisma 1: Bir dongdi
modu sonrasi son
frekansi koru
2: Dairesel galisma
Birler basamag:
Giig kesildiginde basit | Giig kapaliyken
PLC depolama segimi | depolama segimi
0: Depola, yapma
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1: Depola
Onlar basamag:
Durdugunda
depolama segimi
0: Depola, yapma
: Depolama
0.0sn (saat)-
6553.5sn(saat)

0. Faz galisma siiresi 0.0sn (saat)

0. Faz HizZlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) sresi segimi

0.0sn (saat)-

LFaz galismasiresi | ool

0.0sn (saat)

1Faz Hizianma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) stiresi segimi

0.0sn (saat)-

2.Faz galigma siiresi 6553 Ssnseat)

0.0sn (saat)

2.Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) stiresi segimi

0.0sn (saat)-

3fFazgaligmasiresl | (oo

0.0sn (saat)

3 Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) siiresi segimi

0.0sn (saat)-

afazgabgmasiresl | (oo

0.0sn (saat)

4 Faz Hizlanma
(ACC)¥avaslama 03
(DEC) siiresi segimi

0.0sn (saat)-

SiFaz galismasivesi | ool

0.0sn (saat)

5 Faz Hizlanma
(ACC)Vavaslama 03
(DEC) siresi segimi

0.0sn (saat)-

GiFaz galismasiresi | ool

0.0sn (saat)

6.Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) stresi segimi
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0.0sn (saat)-
6553.5sn(saat)

7.Faz galigma siiresi 0.05n (saat)

7.Faz HizZlanma
(ACC)Yavaslama 03
(DEQ) silresi segimi

0.0sn (saat)-

8fazgalsmasiresi | gooae 1o

0.0sn (saat)

8.Faz HizZlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEQ) siiresi segimi

0.0sn (saat)-

oazqalgmasiresi | gooa oo

0.05n (saat)

9 Faz HizZlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) siiresi segimi

0.0sn (saat)-

10.Faz galigma siresi | o0

0.05n (saat)

10.Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) siresi segimi

0.0sn (saat)-

11 Faz qalgma siresi | oo o

0.0sn (saat)

11.Faz Hizlanma

(ACC)Yavaslama 03
(DEQ) silresi segimi

0.0sn (saat)-

12Faz qaigmasiesi | ooy

0.05n (saat)

12 Faz Hizlanma
(ACC)Yavaslama 03
(DEQ) siiresi secimi

0.0sn (saat)-

13.Faz qaligma siresi | gooa g

0.05n (saat)

13.Faz Hizlanma
(ACC)Yavaslama 03
(DEQ) siiresi secimi

0.0sn (saat)-

14.Faz qaligma siresi | goool

0.05n (saat)

14.Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) siiresi secimi

0.0sn (saat)-

15.Faz qaligma siresi | gooo'l o

0.05n (saat)

15 Faz Hizlanma
(ACC)/Yavaslama 03
(DEC) siiresi segimi
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Zamanlama birimi 0:5n (saniye)
(Basit PLC modu) 1:5 (saat)
©0: PC-00
1:AlL
2:A12
3:Al3 (Panel
potansiyometresi)
Gok adiml komut 0 4: PULSE pulse
verilen mod ayar (DI5)
5:PID
6: Klavye ayari
frekansi (P0-08),
UP/DOWN ile
degistirilebilir
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Fonksiyon Detayli Fabrika
Kodu Agiklama Ayarlan
PD Grubu: lletisim i
Birler basamagr:
MODBUS
: 3008PS
:6008PS
: 12008PS
: 24008PS
: 4800BPS
: 9600BPS
: 1920085
: 38400BPS
: 576008PS
: 1162008PS

Degiskenlik

Onlar basamag:
Profibus-0P

0: 1162008PS
1:2083008PS
2: 256000BPS
3:5120008BPS

Baud hiz/

Yiizler basamaf
Binler basamag:
CANIlink baud hizi
0:20

:50

: 100

- 125

250

2500

;1M

: Parite kontroli
yok (8-K-2)
1: Gift parite
kontrolii (8-E-1)
2: Tek parite
kontroli (8-0-1)
3: Parite kontroli
yok (8-K-1)

Veri formati
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1-247, 0 ile yayin

Yerel adres
adresi

Yanit gecikmesi Oms-20ms
Tletisim zaman | 0.0 (Gegersiz) 0.1s -
agimi siiresi 60.05

0.0 (Gegersiz) 0.1s -

60.0s Birler

basamag:

MODBUS

Veri iletim formati | 0: Non-ndan: |
segimi MODBUS

protokolii

1:Standart: |

MODBUS

protokolii

Onlar basamagi:

Profibus-OP

0: PPO1 formati

1: PPO2 formati

2: PPO3 formati

3: PPOS formati

lletigim okuma 0:0.01A
akim gozinGrliga | 1:0.1A
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‘ Detayl ‘ Fabrika

Fonksiyon

Kodu isim

Agiklama Ayarlan
PD Grubu: lletisim Parametreleri
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanict fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanict fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanict fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanict fonksiyon
kodu

‘ Degiskenlik

PE-00 P0.10

PE-01 P0.02

PE-02 P0.03

PE-03 P0.07

PE-04 P0.08

PE-05 P0.17

06 P018

07 P3.00

08 P3.01

P4.00

PO-00-PP-xx
AD-00-Ax-x0¢ Pa.01
U0-xx-U0-xx

P4.02

P5.04

P5.07

P6.00

P6.10

P0.00

P0.00

P0.00

P0.00

P0.00
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Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
Kullanici fonksiyon
kodu
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Fonksiyon

e Detayli Fabrika
Kodu sim

Agiklama Ayarlan
PP Grubu: Fonksiyon Kodu Yénetimi
PP-00 Kullanici sifresi 0-65535 [
000: Higbir islem
001: Fabrika
varsayllanina geri
yiikle, ancak motor
parametrelerini
dahil etme
002: AICO'yu
temizle
Fonksiyon 003: Fabrika
parametre grubu | varsayilanina geri
goruntuleme | yiikle, motor
segimi parametrelerini
dahil et
004: Yedekleme
parametrelerini
geri yiikle
501: Kullanicinin
gegerli
parametrelerini
yedekle
Birler basamagi: U
grup goriintaleme
segimi
0: Goriintiileme
Fonksiyon yok
parametresi grubu | 1: Gériintlile
goruntiileme Onlar basamag: A
segimi grup goruntileme
segimi
0: Gériinttleme
yok
1: Goriintiile

‘ Degiskenlik
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Birler basamagi:
Kullanici
Gzellestirilmis
parametre grubu
gorintileme
segimi
0: Gériintiileme
yok
1: Goruntiile
Onlar basamag:
Kullanict
degisiklikleri
parametre grubu
gorintileme
segimi
0: Gorintiileme
yok
1: Goriintiile
Fonksiyon kodu | 0: Degistirilebilir
degistirme ozelligi | 1: Degistirilemez
00: Gahsma
frekansi (Hz)
01: Ayar frekansi
(Hz)
02: Bus voltaj (V)
03: Gikas voltaji (V)
0a: Gikag akimi (A)
05: Gikas giicil (kW)
06: Gikas torku (%)
07: DI giris durumu
08: DO gikis
durumu
09: Al1 voltaji (V)
10: Al2 voltaji (V)
11: Al3 voltaji (V)
12: Sayim degeri
13: Uzunluk degeri
Galisma durumu | 14: Yk hizini
izleme gosterme
parametreleri | 15: PIO ayari
16: PIO geri
bildirimi
17: PLC agamasi
18: PULSE giris
pulse frekansi (Hz)

Kisilik parametresi
grubu gérintileme
segimi
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19: Ger bildirim
hizi (birim: 0.1Hz)
20: Kalan galisma
siiresi

21: AlL voltaji
kalibrasyondan
snce

22: Al2 voltaji
kalibrasyondan
snce

23: A3 voltaji
kalibrasyondan
snce

24: Lineer hiz

25: Akim agilma
siiresi

26: Akim galisma
sibresi

27: PULSE giris
pulse frekansi
28: lletigim ayar
degeri

29: Encoder geri
bildirim hizt

30: Ana frekans X
goriintileme

31: Yardima
frekans Y
goriintileme

32: Herhangi bir
bellek adres degeri




Fonksiyon

-]

Detayl
Agiklama

Fabrika
Ayarlan

Degiskenlik

A0 Grubu: Tork Kontrol

Hiz/Tork kontrol
modu segimi

0: Hizkontrolil
1: Tork kontroll

[

*

Tork kontrol
modunda tork
ayan kaynaginin
segimi

3: Al3 (Panel
potansiyometresi)
4: PULSE pulse ayan
(D15)

5 Iletisim verilen
6:Min (A11, A12)
7:Max (A11, A12)
(segeneklerin tam
aralig 1-7, A0-03
dijital ayarmna karsilik
gelir)

Tork dijital ayar!
tork kontrol
modunda

-200.0%-200.0%

Tork kontrol
modunda ileri
frekans

0.00Hz-mak. Frekans

50.00Hz

Tork kontrol
modunda geri
maksimum frekans

0.00Hz-mak. Frekans

50.00Hz

Tork kontrol
modunda hizlanma
suiresi

0.00sn-65000sn

Tork kontrol
modunda
yavaslama siiresi

0.00sn-65000sn
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Detayl Fabrika
Agiklama Ayarlari
Al Grubu: Sanal 10

Fonksiyon -
T

od | Degiskenlik

Sanal VDI1
terminal *
fonksiyonu segimi
Sanal VDIZ
terminal

fonksiyonu segimi
Sanal VDI2
terminal

fonksiyonu segimi
Sanal VDI3
terminal

fonksiyenu segimi
Sanal VDI4

terminal 0-59
fonksiyonu secimi

0:Sanal VDI'nin durumu tarafindan
belirlenip belirlenmeyecegi

1: VDI'nin fonksiyon kodu A1-06 ile
Virtual VDI belirlenip belirlenmeyecegi ayar
terminal status Birler basamag: Sanal VDI1
setting mode Onlar basamag: Sanal VDI2

Viizler basamag: Sanal VDI3

Binler basamagr: Sanal VDI4.
Onbinler basamag: Sanal VDIS

0: Gegersiz

1: Gegerli

Sanal VDI Birler basamag: Sanal VDI1
terminal durum | Onlar basamag:: Sanal VDI2

ayan Viizler basamag: Sanal VDI3

Al terminali DI
olarak
kullanildiginda
fonksiyon segi
AI2 terminali DI

olarak
kullanildiginda
fonksiyen segimi
AI3 terminali DI
olarak
kullanildiginda
fonksiyen segimi
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Alterminali DI 0: Yiksek seviye gegerli
olarak 1: DiisUk seviye gegem
kullanildiginda Birler basamag: Al

gegerli mod Onlar basamag A\Z

segimi Yiizler basamagi: A3

Virtual VDIOL gikis | 1-40: F5 grubunun fiziksel DO gikis
fonksiyonu segimi | segimini kontrol edin

Virtual VDIOZ gikis | 1-40: F5 grubunun fiziksel DO gikis
fonksiyonu segimi | segimini kontrol edin

Virtual VDIO3 1-40: F5 grubunun fiziksel DO cikis
aikis fonksiyonu i
segimini kontrol edin

segimi

Virtual VDIOA gikis | 1-40: FS grubunun fiziksel DO gikis
fonksiyonu segimi | segimini kontrol edin

Virtual VDIOS ikis | 1-40: FS grubunun fiziksel DO gikis
fonksiyonu secimi_| segimini kontrol edin

VDO gikis
gecikme siresi
VD02 gikis
gecikme siresi
VD03 gikis
gecikme siiresi

0.0sn-3600.0sn

0.0sn-3600.0sn

0.0sn-3600.0sn

VD04 gikis
gecikme siiresi
VDOS ikis

gecikme siresi

0.0sn-3600.0sn

0.0sn-3600.0sn

0: Pozitif mantik

VDo giks 1 Negatif mantik

terminali gecerli

e Onlar basamaggi: VD02
durum segimi

Binler basamag: VD04
Onbinler basamagi: VDOS

0: Siradan asenkron motor

1: Degisken frekansii asenkron
motor

Motor tipi secimi

Motor nominal
giici

Motor nominal
gerilimi

0.1kW-1000.0kW

1v-2000v

0.01A-655.35A (Invertor gicu
Motor nominal | <55kW)
akim 0.1A -6553.5A (Invertor gicil
<55kW)
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Motor nominal
frekans

Motor nominal
hizi

0.01Hz-maks. Frrekans

1rpm-65535rpm
0.0010-65.535 0 (Invertdr gaci
Asenkron motor | <55kw)

stator direnci 0.0001 0-6.5535 Qinvertr gici
<55kW)

0.0010-65.535 Q (Invertdr gacl
Asenkron motor | <55kW)

rotor direnci 0.0001 0-6.5535 Qlinvertr giicii
<55kW)
0.01mH-655.35mH(Invertér giici
Asenkron motor | <55kW)

kagak endiktans | 0.001mH-65.535mH (Invertor glict
<55kW)

0.01mH-655.35Mh (Invertor gucl
<55kW)

0.001mH-65.535mH (Invertdr gilcii
<55kw)

Asekron motor | 0.01A-A2-03 (Invertr giici <55kW)
yitk akimi yok 0.1A-A2-A3 (Invertdr gilcii S55kW)
Encoder hat sayisi 1-65535

Asenkron motor
Karsilikli
endiiktans

Encoder tiri 0: ABZ artinmli encoder

1: UVW artinmli encoder

2: Resolver

3: Siniis-kosiniis encoder

a: Provinsiyel hat modu UVW
enoderi

0: Yerel PG

1: Genisletilmis PG

2: PULSE pulse girisi (D15)

Hiz geri bildirimi
PG segimi

ABZ artinml
enkoder AB faz
sirasi

0: lleri
1: Geri

Enkoder montaj 0.0.359.9°
agist

UVW enkoderi 0: lleri
UVW faz sirasi 1: Geri
UVW enkoderi
yanilma agisi

0.0-359.9°

Resolver kutup
ciftleri 165535

1-655351
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Hiz geri bildirimi
PG baglanti 0.0: Eylem yok
kesilme tespiti 0.15n-10.0sn
siiresi

0: Herhangi bir islem yok

1: Asenkron makine statik ayan 1
2: Asenkron makine dinamik ayari
3: Asenkron makine statik ayan 2

Ayarlama segim

Hiz dongusii
orantisal kazanci 1100
1

Hiz déngilsii
entegrasyon 0.015n-10.00sn
stiresi 1
Switching frekans
1

Hiz déngilsii
orantisal kazanci 1-100
2

Hiz dongusii
entegrasyon 0.015n-10.00sn
siiresi 2
Switching frekans
1

0.00-A2-43

A2-40-maks. frekans

Vektor kontroli
kayma kazanci
SVC tork
filtreleme sabiti

50%-200%

1-31

: A2-48 ayan

1AL

1Al

: AI3 (Panel potansiyometresi)
: PULSE pulse ayani (DIS)

: letisim verilen

: Min (Al1, A12)

: Max (Al1, A12)

Hiz kontrol 0.0% - 200.0%

Hiz kontrol
modunda tork dst
limit ayan
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modunda tork Gst
limit dijital ayari
Uyarima
diizenlemesi
orantisal kazanci
Uyarima
dizenlemesi 0-20000
integral kazanai
Tork diizenlemesi
orantisal kazanci
Tork dizenlemesi
integral kazanai

0-20000

0-20000

Birim yerleri: Integral ayirma
0: Gegersiz

1: Etkili

0: Hiz sensbrstiz vektor kontrolil
2.Motor control (sve)

yoéntemi 1: Sensérli vektsr kontroli (FVC)
2: V/F kontroli

0: Ayni motor olarak

1: Hizlanma ve yavaslama zamani 1
2: Hizlanma ve yavaslama zamani 2
3: Hizlanma ve yavaslama zamani 3
4: Hizlanma ve yavaslama zamani 4

Hiz déngiisii
integral ozelligi

Ikinci motor igin
hizlanma ve
yavaslama siiresi
segimi

Ikinci motor tork

0.0%: Otomatik tork artisi 0.1% - Modele
methodu

30.0% bagh

Ikinci motor
salimim baskilama
kazanci

Modele
bagl
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Detayli Fabrika
Agiklama Ayarlan

Fonksiyon

Kodu Isim

‘ Degiskenlik

A5 Grubu: Kontrol O
asgp | PPWManahtardamalst | o ooy maks frekans 8.0Hz
limit frekansi
PWM modulation method | 0: Asenkron modilasyon
1: Senkron modiilasyon
Deadband compensation | 0: Kompansasyon yok
mode selection LK modu 1
0: Rastgele PWM gegersiz
A5-03 | Rastgele PWM derinligi | 1-10: PWM tagiyic
frekansi rastgele deri
Hizh akim sinirlama 0: Etkinlestirilmemis
etkinlegtirme 1: Exkinlegtiriimis

as0s | Akmalglama 1100 5

As5-01

A5-02

As-04

Modele bagli
220V: 200V
Undervoltage point 380V: 350V
setting 20000V - 2000.0¥ 480V: 350V
690V: 650V

1140V: 1100V
2

SVC optimizasyon secme | 1: Optimizasyon modu 1
modu 2: 0 modu 2

Olit zaman ayar 100%-200% 150%

Asin voltaj noktasiayan | 200.0V-2200.0V Modele ba
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Fonksiyon im Fabrika

Kodu Ayarlan
A6G i

Al Egrisi 4 Minimum

Giris

Al Egrisi 4 Minimum

Girig ligili Ayart

Alegrisi 4 donam

noktas: 1 gir

Al egrisi 4 donim

noktas: 1 girisi ilgili ayar

Al egrisi 4 dénim

noktas: 2 girisi

Al egrisi 4 donam

noktas: 2 girisi ilgili ayar

Al egrisi 4 maksimum

girisi

Alegrisi 4 maksimum

girisi ilgili ayar

Alegrisi 5 minimum

‘ Degiskenlik

A6-00 -10.00V-A6-02 0.00v

A6-01 %100/ +%100 0.0%

A6-02 A6-00 /A6-04

A6-03 %100/ +%100

A6-04 A6-02/A6-06

£6-05 %100/ +%100

A6-06 A6-06-+10.00V

A6-07 %100/ +%100

A6-08 -10.00V ~Ae-10

609 5 minimum -100.0% - +100.0%
girisi lgili ayar

Al erisi 5 dondm

noktasi 1 girisi

Al arisi 5 dnam

noktasi 1 girisi ilgili ayar

Al egrisi 5 donam

noktasi 2 girisi

Al erisi 5 donam

noktasi 2 girisi ilgili ayar

Al egrisi 5 maksimum

girsi

‘Al egrisi 5 maksimum

girsi lgili ayar

AlL sigrama noktast

ayan

A6-25 AlLsigrama aralijs ayari 0.0% - 100.0%

A6-10 A6-08- AB-12

A6-11 -100.0% - +100.0%

A6-12 A6-10-A6-12

A6-13 -100.0% - +100.0%

A6-14 A6-12-10.00V

A6-15 -100.0% - +100.0%

A6-24 -100.0% -100.0%

Al2 sigrama noktasi
ayan

A6-27 Al2 sigrama araliis ayari 0.0% - 100.0%

A6-26 -100.0% -100.0%

Al3 sigrama noktasi
ayan

A6-29 Al3 sigrama aralis ayari 0.0% - 100.0%

A6-28 -100.0% -100.0%
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Fonksiyon s Detayh Fabrika
Kodu Agiklama Avarlari
A7 Grup: Kullanic ilir Kart
Kullanici 0: Gegersiz
programlanabilir 1: Gegerli *
fonksiyon segimi
Kontrol karti ki | 0: Invertor
terminali kontrol | kontroli
modu segimi 1: Kullanici
programlanabilir
kontrol kartt
Birler basama
FMR (FM ter
anahtar gikit
olarak)
Onlar basama:
Réle (T/A-T/B-T/C)
Yiizler basamag:
D01
Binler basamagi:
FMP (FM terminali
darbe gikisi olarak)
On binler
basamahi: AO1
Programianabilir | 0:Al3 voltaj girisi,
kart genisletme A02 voltaj ikisi
AIAQ terminali 1: AI3 voltaj girisi,
fonksiyon A02 akim gikisi
yapilandirmasi 2: AI3 akim girisi,
A2 voltaj cikisi
3: Al3 akim girisi,
A02 akim gikist
4: A3 PTC girisi,
A2 voltaj gikisi
5: AI3 PTC girisi,
A02 akim gikist
6:AI3 PT100 girisi,
02 voltaj gikisi
7: A3 PT100 girisi,
A02 akim gikist

‘ Degiskenlik
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FMP cikis 0.0%- 100.0%

A0L gikis 0.0%- 100.0%

Anahtarlama gikisi | Ikili ayarlar

Birler basamagi:
FMR

Onlar basamai:
Role 1

Yiizler basamag
Do
Programlanabilir -100.00% -100.00%
kart frekans
Programianabilir | -200.0% - 200.0%
kart tork ayari
Programlanabilir | 0: Komutyok
kart verilen 1: lleri komutu
Komut 2: tersine gevrilmis
komut

3:jog

4: jog

5: Serbest
kapanma

6: Yavaglatma
kapanmasi
7: Hata sifirlama

Programlanabilir | O: Hata yok
kart 88-89: Hata kodlari
Verilen hata
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Fonksiyon i Detayl Fabrika
Kodu Agiklama Ayarlan
A9 Grup: Sabit Basingh Su Temin Parametre Grubu

A9-00 Basing Degeri Ayari :"“Dm mpa - 60.000 0.500 mpa

Degiskenlik

J mpa, 1
Verilen Basing Geri | 0.001 mpa - 60.000
Bildirim Araligi

A9-02 Alt Sinir Basinci

A9-01 1.000 mpa

| mpa |
0.001 mpa - 60.000
mpa
0.001mpa-

| 60.000mpa
0.001mpa-
60.000mpa
0.001mpa-

| 60.000mpa

0sn-2500.0sn 10sn

0.001 mpa
A9-03 Ust Sinir Basinci 1.000mpa

A9-04 Uyanma Basinci 0.300mpa

A9-05 Uyku basinci 0.500mpa

Basing Uyku

Gecikme Siiresi

Uyku Gecikme

£9-07 Siiresi Tutma SLOHEmE 40.00Hz
frekans (P0-10)

Frekansi

Frekans Uyku

Gecikme Siiresi

Uyanma gecikme

zamani

A9-06

A9-08 0sn-2500.0sn 10sn

A9-09 0sn-2500.0sn Osn

A9-10 Tersine gevrilmis

0: gegersiz uyku 1:

A9-11 Uyku Modu segimi | 2u8
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Tablo Agik/Kapal 1:

ok adimh frekans | Cok adimh frekans | Cok adimli frekans | Cok adimli frekans

terminali 4 terminali 3 terminali 2 terminali 1 Frekans ayarlama

Cok adimli frekans

KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI

0
KAPALI KAPALI KAPALI Gok adimli frekans

1
KAPALI KAPALI Gok adimli frekans

2

Cok adimli frekans
3

Gok adimli frekans

KAPALI KAPALI

4
Gok adimli frekans
5
Cok adimli frekans

6
Cok adimli frekans

7
Cok adimli frekans

8

Gok adimli frekans
9

Cok adimli frekans
10

Cok adimli frekans
11

Gok adimli frekans
12

Gok adimli frekans
13

Cok adimli frekans
14

Cok adimli frekans
15
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Not:
ON: AGIK
OFF: KAPALI

Tablo Agik/Kapal 2:

Hizlanma (ACC) ve yavaslama Hizlanma (ACC) ve yavaslama Hizlanma (ACC) ve yavaslama
(DEC) zaman segimi 2 (DEC) zaman segimi 1 (DEC) zaman segimi
KAPALI KAPALI ACC ve DEC siresi 1
KAPALI ACIK ACC ve DEC siresi 2
ACIK KAPALI ACC ve DEC siresi 3
ACIK ACIK ACC ve DEC siresi 4

izleme Parametreleri Tablosu

Fonksiyon kodu | Isim Minimum birimi
U0 Grup: Basit izleme i

U0-00 Calisma frekansi (Hz) 0.01Hz
U0-01 Frekans Ayan (Hz) 0.01Hz
U0-02 Hat Voltaji (V) 0.1V
U0-03 Gikis Voltajr (V) v
U0-04 Cikig Akimi (A) 0.01A
U0-05 Cikis (kW) 0.1kW
U0-06 Cikis Torku (%) 0.1%
U0-07 DI Giris Durumu 1
U0-08 DO Gikis Durumu 1
U0-09 AlLVoltaj (V)
U0-10 Al2 Voltaj (V)
Uo-11 AI3 Volta (v)
Uo-12 Sayag Degeri 1
U0-13 Uzunluk Degeri 1
Uo-14 Yik Hizi Géruntaleme 1
U0-15 PIO Ayari 1
U0-16 PIO Geri Bildirimi 1
Uo-17 PLC Asamasi 1
Uo-18 PULS Girisi Darbe Frekansi (Hz) 0.01kl-Iz
U0-19 Gerl Bildirim Hizi (Birim: 0.1Hz) 0.1Hz
U0-20 Kalan Calisma Stresi 0.1Min
U0-21 Al1 Voltaji Kalibrasyondan Bnce 0.001V
U0-22 Al2 Voltaji Kalibrasyondan Once 0.001V
U0-23 Al3 Voltaji Kalibrasyondan Once 0.001V
U0-24 Dogrusal Hiz 1m/Min
U0-25 5u Anki Agilma Stresi 1Min
U0-26 Su Anki Calisma Sresi 0.1MIn
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U0-27 PULS Girisi Darbe Frekanst

U0-28 Tletisim Ayar Degeri

U0-29 Encoder Geri Bildirim Hizi

U0-30 Ana Frekans X Goruntalemesi

U0-31 Yedek Frekans Y Gorintilemesi

U0-32 Herhangi bir Bellek Adresi Deg

U0-33 Senkron Makine Rotor Pozisyonu

U034 Motor Sicaklig

U0-35 Hedef Tork (%)

U0-36 Dénme Pozisyonu

U037 Gilg Faktor Agis!

U0-38 ABZ Pozisyonu

U033 VF Ayniima Hedef Voltajr

U0-40 VF Ayrilma Gikis Voltaj:

Uo-41 DI Girls Durumu Gérsel Gosterimi

U0-42 DO Girig Durumu Gorsel Gosterimi

DI Fonksiyon Durumu Gorantalemesi 1 (Fonksiyon
01-Fonksiyon 40)

DI Fonksiyon Durumu Gorsel Gosterimi 2 (Fonksiyon
41-Fonksiyon 80)

U0-59 Frekans Ayari (%)

U0-60 Galisma Frekansi (%)

uo-43

uo-44

U0-61 Invertér Durumu
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EMC (Elektromanyetik Uyumluluk)
Tanim

Elektromanyetik uyumluluk, elektrikli ekipmanlarin elektromanyetik girisim
ortaminda galisabilme yetenegi ve elektromanyetik ortamda herhangi bir girigsim
olmadan fonksiyonlarini kararsiz sekilde yerine getirme yetenegidir.

EMC Standart Agiklamasi

Ulusal standart GB/T 12668.3'e uygun olarak, invertériin elektromanyetik girisim
ve anti-elektromanyetik girisim gereksinimlerine uymasi gerekmektedir.

Uriinler, en son uluslararasi standart IEC/EN 61800-3: 2004'e (Ayarlanabilir
hizda elektriksel gii¢ siiriicti sistemleri, Bélim 3: EMC gereksinimleri ve ézel test
yontemleri) uygulanir, bu standart, ulusal standart GB/T 12668.3'e esdegerdir.
IEC/EN 61800-3, invertorii elektromanyetik girisim ve anti-elektromanyetik
girisim agisindan degerlendirir. Elektromanyetik girisim, esasen invertér
Gzerindeki radyasyon girisimi, iletim girigsimi ve harmonik girisimi test eder
(invertorin CMI kullanimi igin gereklidir). Anti-elektromanyetik girisim ise,
esasen iletim girisimi reddi, radyasyon girisimi reddi, asiri gerilim girisimi reddi,
hizli ve degisken darbe grubu girisimi reddi, ESD girisimi reddi ve gi¢ dusiik
frekansli girisim reddini test eder (belirli test 6geleri sunlari igerir: 1. Girig voltaji
sarkma, kesilme ve degisim girisimi reddi testleri; 2. Faz dénlistim girigimi reddi
testi; 3. Harmonik girisimi reddi testi; 4. Giris frekansi degisim testi; 5. Giris
voltaji dengesizligi testi; 6. Giris voltaji dalgalanma testi).

Testler, IEC/EN 61800-3'lin yukaridaki gereksinimlerine kesinlikle uygun olarak
yapilmalidir ve sirketimiz Griinleri, Bolim 6.3'e gére kurulur ve test edilir ve genel
sanayi ortaminda iyi bir elektromanyetik uyumluluga sahiptir.
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EMC Rehberi
Harmonik Etki

Elektrik sebekesinin yiiksek harmonikleri invertére zarar verebilir. Bu nedenle,
ana voltaj kalitesinin oldukga disik oldugu bazi yerlerde, AC giris reaktori
kurulumunun énerildigi durumlar vardir.

Elektromanyetik Girigim ve Kurulum Onlemleri

Elektromanyetik girisimin iki tirli vardir: biri gevredeki elektromanyetik girdiltiinin
invertore etkisi, digeri ise invertoriin gevredeki ekipmanlara etkisiyle olusan
girisimdir.

Kurulum 6nlemleri:

Invertor ve diger elektrikli Griinlerin topraklama hatlarinin iyi bir sekilde
topraklanmis olmasi gerekmektedir;

Invertoriin glic girisi ve cikisi ile zayif akim sinyali kablolari (6rnegin kontrol hattr)
paralel diizenlenmemeli, dikey diizenleme tercih edilmelidir.

Invertériin gikis gli¢ kablolarinin, semsiye kablolari veya celik boru ile korumali
kablolar kullanmasi ve koruma katmaninin giivenli bir sekilde topraklanmasi
onerilir. Ayrica, girisimlerden etkilenen ekipmanlarin kablolarinin, iki telli korumali
kontrol kablolari kullanmasi ve koruma katmaninin giivenli bir sekilde
topraklanmasi 6nerilir.

Motor kablosunun uzunlugu 100 metreden fazla oldugunda, cikis filtresi veya
reaktor kurulmasi gerekmektedi

Gevredeki Ekipmanlarin Invertore Etkisiyle Ilgili Miidahale Yontemi

Invertdre olan elektromanyetik girisim, invertériin yakininda birgok role, kontaktor
ve elektromanyetik frenlerin bulunmasindan kaynaklanmaktadir. invertér, bu
girisimler nedeniyle hatali bir islem gergeklestirdiginde asagidaki 6nlemler
alinabilir:

Girigim olusturan cihazlara asin gerilim koruyucu takin;

Invertériin giris tarafina filtre takin.

Invertériin kontrol sinyali kablosu ve algilama hatti kablolari korumali kablo
kullaniimali ve koruma katmani giivenli bir sekilde topraklanmalidir.
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Invertoriin Gevredeki Ekipman Uzerindeki Girigimlerinin Yonetim Yontemi

Bu girisimler iki tiirl icerir: biri invertoriin radyasyon girisimi, digeri ise invertdrin
iletim girigimidir. Bu iki tir girisim, gevredeki elektrikli ekipmanlarin
elektromanyetik veya elektrostatik etkilesime girmesine neden olur. Cevre
ekipmani bu nedenle hatali iglemler tiretir. Farkli girisim tlrleri igin asagidaki
yontemler referans alinarak miidahale edilebilir:

Olgiim cihazlari, alicilar ve sensérler genellikle zayif sinyallere sahiptir. Eger
bunlar invertdriin yakininda veya invertorle ayni kontrol panelinde yer alirlarsa,
girisime maruz kalip hata eylemleri olusturabilirler. Bu tiir durumlar igin asagidaki
yontemler énerilir:

Girigim kaynagindan uzak yerlere yerlestiriimelidir;

Sinyal kablolar ile gli¢ kablolari paralel yerlestiriimemeli ve asla birbirine
baglanmamalidir;

Hem sinyal kablolari hem de gli¢ kablolari korumali kablo olarak kullaniimali ve
iyi bir sekilde topraklanmalidir;

Invertdriin ¢ikis tarafina, 30 ile 1.000 MHz arasinda frekans baskilama yapan bir
manyetik halka takilmali ve 2-3 donglyle sarilmalidir;

Daha ciddi kosullarda EMC ¢ikis filtresi kurulmalidir.

Eger girisimden etkilenen ekipman ile invertér ayni glic kaynagini kullaniyorsa,
iletim girisimi meydana gelebilir. Yukaridaki yontemler girisimi ortadan
kaldiramazsa, invertér ile glic kaynagi arasinda EMC filtresi kurulmalidir.
Cevredeki ekipmanlar ayri topraklanmis olmali, bu sayede invertériin topraklama
hattindaki kagak akim nedeniyle olusan girisim engellenebilir. Bu, ortak
topraklama modu kullanildiginda girisimi dnler.
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Kagak Akim ve Yonetimi

Invertor kullanirken iki tiir kagak akim olusabilir. Birincisi, topraklama hattina
kagak akim, digeri ise kablolar arasindaki kagak akimdir.

Topraga Kagak Akimi Etkileyen Faktérler ve Coziimler:

Girig kablolar! ile toprak arasindaki dagitilmis kapasitans vardir. Dagitilmis
kapasitans ne kadar blyiikse, kagak akim da o kadar biyiik olur. Dagitiimis
kapasitans, invertor ile motor arasindaki mesafe etkin bir sekilde azaltilarak
kiigtiltiilebilir.

Taslyicl frekans ne kadar yiiksekse, kagak akim o kadar bilyiik olur. Kagak akimi,
taslyici frekansini azaltarak azaltmak mimkiindir. Ancak tasiyici frekansinin
azaltilmasi, motor griiltiisiniin artmasina neden olabilir.

Kacak akimin azaltilmasi icin reaktor eklemek de etkili bir yontemdir. Motor glict
yiiksek oldugunda, kagak akim da yiksek olacaktir.

Kablolar Arasindaki Kagak Akimi Ureten Faktérler ve Gézimler:

Invertériin gikis kablolari arasinda dagitilmis kapasitans vardir. Eger kablolar
tzerinden gegen akimda yiiksek harmonikler bulunuyorsa, bu rezonansa neden
olabilir ve dolayisiyla kagak akim olusur. Eger termal réle kullaniliyorsa, bu hata
eylemlerine yol acabilir.

Cdzim, tagiyici frekansini azaltmak veya gikis reaktorl takmaktir. Ayrica,
inverter kullanirken motor 6ncesinde termal role takilmamasi, bunun yerine
invertoriin elektronik agiri akim koruma fonksiyonunun kullaniimasi énerilir.

EMC Giris Filtresi Kurulumuna Dair Onlemler

Invertdr kullanirken, liitfen onun nominal degerlerine siki bir sekilde uyun. Filtre,
Sinif | elektrikli cihazlar kategorisindedir, bu ylizden filtrenin metal muhafazasi
biyik olmali ve kurulum kabininin metal topraklamasi diizgiin bir sekilde
topraklanmali ve iyi bir iletkenlik saglanmalidir. Aksi takdirde elektrik carpmasi
tehlikesi olabilir ve EMC etkisi blyik dlglide etkilenebilir.

EMC testi sirasinda, filtrenin topraklamasinin invertoriin PE (Topraklama)
baglantisiyla ayni ortak topraklamaya baglanmasi gerektigi bulunmustur. Aksi
takdirde EMC etkisi blyiik 6l¢lide etkilenebilir.

Filtre, miimkiin oldugunca gii¢ kaynaginin giris ucuna yakin bir yere
yerlestirilmelidir.
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Anza Giderme
Aniza ve Ariza Giderme

XFK inverterinde 24 uyari mesaji ve koruma &zelligi bulunmaktadir. Bir ariza
meydana geldiginde, inverterin ¢ikisi durdurulur ve koruma mekanizmasi
devreye girer. Inverter ariza rélesi kontak yaptigi zaman, inverter ekraninda ariza
kodu gérintilenir. Kullanicilar, bu béliimdeki tavsiyeleri kullanarak sorunu tespit
edebilir ve yardima basvurmadan énce ¢oziim bulabilirler. Eger sorun, kesikli
kutuda listelenen sebeplerden birine dayaniyorsa, hizmet almak igin is yerimizle
veya inverteri satin aldiginiz kisiyle iletisime gegebilirsiniz.

Donanim Asini Akim veya Asiri Voltaj Sinyali:
Donanim asiri akim veya asiri voltaj sinyali, 21 uyari mesajinda hata kodu 22

olarak gériinir. Err22 alarmlari genellikle donanim asiri voltaj arizasindan
kaynaklanir.

Anza Adi_| Invertér Unitesi Korumast

ArzaKodu | ERROL

1.Kisa Devre - Inverter gikis tarafinda

2. Motoru invertere baglayan kablo ok uzun
3. Modiil asirs isinmis

4. Inverter igindeki kablo baglantilan gevsek
5. Ana kart anormal

6. Silricii karts anormal

7.1GBT modiilis anormal

1. Motorun hasanini, izolasyon katmanini veya kablonun hasarini kontrol edin
2.Reaktor veya gikis filtresi kurun

3.Hava kanallaninin tikamip tikanmadigini kontrol edin ve famin normal durumda olup olmadigini
kontrol edin, meveut sorunlar ¢

4.Kablolarin diizgiin bir sekilde baglandigindan emin olun

5. Teknik destek alin

6. Teknik destek alin

7. Teknik destek alin
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Anza Adi | Yavaslama sirasinda agin akim

Ariza Kodu | ERRO2

1inverter gikis tarafinda kisa devre veya toprak hatasi olustu
2.Kontrol modu vektdr kontrolii ve motor parametreleri tanimlanmadi
3.Hizlanma siiresi ok kisa

4.Manuel tork artisi veya VI/F egrisi uygun degil

5.Voltaj cok diisiik

6.Galisan motoru balatin

7.Hizlanma sirasinda yiik aniden eklendi

8.Inverter kapasitesi cok kiigiik

1.Motorun zarar gorip gormedigini, izolasyonun veya kablonun hasarini kontral edin
2.Motor parametrelerini tanimlayin

3.Hizlanma siiresini artirin

4.Manuel tork artisini veya V/F egrisini ayarlayin

5.Voltaji normal araliga getirin

6.Hiz izleme baslangicini segin veya motoru durana kadar ¢alistinn
7.Aniden eklenen yiikii iptal edin

8.Daha bilyiik kapasitede inverter secin

Arniza Adi Frenleme sirasinda asin akim
Ariza Kodu

Linverter gikisinda kisa devre veya toprak hatasi meydana geldi
2Kontrel kontrold ve motor

3.Yavaslama siresi cok kisa

4.Gerilim gok diisilk

5.Yavaslama sirasinda yilk aniden eklendi

6.Frenleme nitesi ve frenleme direngleri kurulmarnis

. Motorun hasar gorup gormedigini, yaltumin zarar gorup gormedigini veya 2.kablonun hasar gorup
gormedigini kontrol et

3.Motor parametrelerini tanimlayin

4.Yavaslama siiresini artirin

5.Gerilimi normal araliga getirin

6.Aniden eklenen yiki iptal edin

7.Frenleme initesi ve frenleme direnglerini kurun

sebep
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AnzaAdi__| Sirekli hizda sabsirken asin akim
Ariza Kodu | ERRO4

1. Inverter gikisinda kisa devre veya toprak hatasi olustu

2.Kantrol modu vektor kontralii ve motor parametreleri tanmlanmadi

Sebep 3.Voltaj gok disiik

4galisma sirasinda yiik aniden eklendi

S.Invertor kapasitesi gok kiigiik

1. Motorun hasarli olup olmadiginy, yalitim asinmasini veya kablo hasarini kontrol edin
2.Motor parametrelerini tanimlayin

3.Voltaji normal araliga getirin

4.Aniden eklenen yiki iptal edin

5.Daha biiyiik kapasiteli bir invertsr secin

Anza Adi_| Hulanma sirasinda agin voltaj
Ariza Kodu ERROS

1.Girig voltaji cok yiiksek

2.Hizlanma sirasinda motora harici bir kuwvet uygulaniyor
3.Hizlanma siiresi gok kisa

4.Frenleme Gnitesi ve frenleme direnci takilmamig
1.Voltaji normal araliga getirin

2.Harici kuwveti iptal edin

3.Hizlanma siresini artirnn

4.Frenleme iinitesi ve frenleme direnci takin

Sebep.

Ariza Adi_| Yavaslama sirasinda agin voltaj
Anza Kodu | ERRO6

1.Giris voltaji gok yiiksek

2.Yavaslama sirasinda motoru galistiran harici bir kuvvet var
3.Yavaslama siiresi gok kisa

4.Frenleme initesi ve frenleme direnci takilmamis

1 Voltaji normal araliga getirin

2.Harici kuvveti ortadan kaldinn

3.Yavaglama siiresini artirin

4.Frenleme iinitesini ve frenleme direncini takin

Sebep

Coziim

Ariza Ad: Sabit hizda caligirken asin voltaj
Ariza Kodu ERRO7
1.Girig voltaji cok yiiksek
Sebep 2.Inverter calisirken motoru galistiran harici bir kuvvet var
cortm | LVoltlt normal arela getirin
2.Harici kuvveti iptal edin veya frenleme direnci takin

AnzaAdi__| Giig kaynag hatas!
Ariza Kodu | ERRO8
Sebep Giris voltajt aralik disinda
Goziim Voltaji normal araliga getirin
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Anza Adi__ | Algak gerilim hatasi
Aniza Kodu ERRO9

LAnIik giig hatasi

2.Giris voltaji aralik disinda

3.Bus voltaji anormal

4.Duzeltici kspri ve tampon direng anormal
5.Suriicd karti anormal

6.Kontrol karti anormal

LAriza sifirlama

2.Voltaji normal araliga getirin

3.Teknik destek arayin

4.Teknik destek arayin

5 Teknik destek arayin

6.Teknik destek arayin

Anza Adi__| Invertbr asin yi
AnzaKodu | ERRI0

Sebep 1Yk ok agir veya motor tikaniklig meydana geliyor.
2inverter kapasitesi gok kilgi
Gozam 1.Yiiku azaltin, motor ve makinelerin durumunu kontrol edin.
2.Daha bilyiik kapasiteye sahip inverter segin.

Anza Adi 51
Aniza Kodu ERR11

1.P9-0L yanlis ayarlanmis.

Sebep 2.Yiik ok agir veya motor tikaniklig meydana geliyor.
3.inverter kapasitesi gok kilgik.

1.P9-01'f dogru sekilde ayarlayin.

Céziim 2.¥iiki azaltin, motor ve makinelerin durumunu kontrol edin.
3.Daha bilyiik kapasiteye sahip inverter segin.

Ariza Adi__| Gikig fazi hatast
Anza Kodu | ERR1Z

T0¢ fazl girls gls kaynag! anormal

2.Silriicii kartt anormal

3.Yildinmdan koruma karti anormal

4.Ana kart anormal

TMotorun hasar gérip gérmedigini, yalitimin asinip asinmadigini veya kablonun hasar gorip
gbrmediini kontrol edin

2Teknik destek alin

3.Teknik destek alin

4.Teknik destek alin

Sebep
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AnzaAdi | Modil asin smma

Ariza Kodu | ERR14

1.0rtam sicakligl gok yiiksek

2.Hava kanali tikanmis

Sebep 3.S0gutma fanlan bozulmus

4.Modiiliin termal direng (sicakiik sensérii) bozulmus
5.1GBT modiilii bozulmus

1.0rtam sicakligint disirin
2.Hava kanalini temizleyin
3.S0gutma fanlarini degistirin
4.Termal direnci degistirin
5.1GBT modiiliinii degistirin

AnzaAdi | Gevresel cihaz hatas:

Ariza Kodu | ERR1S

1.Cok islevli terminal DI Gzerinden dis hata sinyali girisi
2.5anal 10 fonksiyonu iizerinden dig hata sinyali girisi
Gozim Galigtirmay! sifirlayin

Sebep

AnzaAdi__| lletisim arizast

ArizaKodu | ERR16

1.Ana bilgisayar anormal calisiyor

2.lletisim kablosu anormal

3.lletisim geniletme karti P28 ayari yanls
4.lletisim parametreleri PD grup ayan hatali
1.Ana bilgisayar baglantisini kontrol edin
2.lletisim baglantisini kontrol edin

3.lletisim genisletme kart tiirii ayarini diizeltin
A.letisim parametrelerini dofru ayarlayin

Sebep

Goziim

Anza Adi Kontaktér anzasi
Ariza Kodu

1.Siriici kart: ve gig kaynag anormal

Sebep Kontaktér anormal

1.Strlicd kartin veya giis kartin degs!

szim i
¢ 2 degistirin

AnzaAdi | Akim algllama arzast
Ariza Kodu | ERR18

1.Hall cihaz: anormal
2.Siiriici karti anormal
1.Hall cihazini degistirin
2.Siiriici kartin degistirin

Sebep
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Anza Adi
Aniza Kodu
Sebep LMotor parametreleri yanlis ayarlandi

2.Parametre tanimlama stireci geckti

¢ T Motorun tam parametrelerine gbre ayar yapin
2lnverter ile motor arasindaki kablolan kontrol edin

Aniza Adi__| Kodlama disk hatast
Ariza Kodu | ERR20
Sebep 1 Encoder model uyumsuzlugu
2.Encoder baglants hatasi
3.Encoder hasar gormis
4.PG kart
1.Gergek duruma gore encoder tipini dogru ayarlaymn
2.Devre hatalanini giderin
3.Encoder' degistirin
4.PG kartini degistirin

Ariza Adi__| EEPROM okuma/yazma anizasi
Ariza Kodu 1

Sebep EEPROM gipi bozulmus

Cozim | Ana karti degistirin

Ariza Adi__| Invertbr yazihm hatast

Ariza Kodu
Sebep TAsir akim

2.A5m gerilim

Cozim 1. Asin gerilim hatast olarak ele alin

2. Agin akim hatasi olarak ele alin

Ariza Adi__| Toprak hatasina kisa devre
Ariza Kodu__| ERR23
Sebep Motor, topraga kisa devre olmus
Cozim Motorun kablolarin degistir

Aniza Adi Biriken caligma siiresi anzasi
Arza Kodu | ERR26

Sebep 1 Toplam calisan sire belirlenen degere ulasti
2 Parametre baslatma fonksiyonu ile kayit bilgisini temizleyin
Cozam 1.Galismay sifirlama
2.Galismay! sifirlama
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AnzaAdi | ik yok hatasi
AnzaKodu | ERR30
Sebep Toe invertrin calisma akimi P9-64'den daha ki
Cozim ik kesiciyi dogrulayin ve P9-64 ile P9-65'in dogru sekilde ay: g emin olun.

Anza Adi__| Calisma sirasinda PID geri besleme kayb! hatas.
Ariza Kodu | ERR3L

Sebep PID geri besleme sinyali PA-26'dan daha kuguktir.

Cozim PID gerl besleme sinyalini kontrol edin veya PA-26'y doitru sekilde ayarlayin

AnzaAdi | Akim sinirlama hatast
Arza Kodu | ERR40

Sebep 1.k agir mi veya motor bloke olmus mu
2.Invertériin kapasitesi gok kiigik.
Gozam 1.Yiki azalun ve motor ile makinenin durumunu kontrol ed
2. Daha yiiksek kapasiteli bir invertor segin.

Ariza Adi Calisma sirasinda motor hatasi
Ariza Kodu ERR41
Sebep Tnvertr galisirken mevcut motor segimini terminaller Uzerinden degistirin.

Cozim Motor anahtarlama islemini invertor sonra gergeklestirin.

Aniza Adi Agini hiz sapma hatast
‘Ariza Kodu ERRAZ

Sebep Enkoder parametre ayari hatali,

Parametre tanimlamas yapiimamis.

Agiri hiz sapmasi igin algilama parametreleri P9-69ve P9-60 dogru
Cozim Enkoder parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.

Motor parametre tanimlamasini gergeklestirin.

Algilama parametrelerini gercek duruma gore uygun sekilde ayarlayin.

Anza Adi Motor agin hiz hatas
Anza Kodu ERRA3

Sebep Enkoder parametre ayan hatal.

Parametre tanimlamasi yapilmams.

Motor asiri hiz algilama parametreleri P9-69 ve P9-60 yanlis ayarlanmis.

Cozlim Enkoder parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.
Motor parametre tanimlamasini gergeklestirin.
Algilama parametrelerini gergek duruma gore uygun sekilde ayarlayin

Anza Adi Motor asiri sicaklik hatasi
Ariza Kodu ERRAS

Sebep 1 Sicaklik sensori kablolamas! gevsek.

2Motor sicakligi gok yitksek

Cozim 1.Sicaklik sensori kablolamasini kontrol edin ve sorunu giderin

2.Tagiyici frekansini azaltin veya motorun sog igin ek 1s1 dagitma 6nlemleri alin
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Anza Adi

Anza Kodu

Baslangig pozisyonu hatasi
ERRS1

Sebep

Motor parametreleri ile gergek deger arasindaki sapma gok blyiik.

Cozim

odaklanin.

Motor parametrelerinin dogru olup olmadigini yeniden kontrol edin, ozellikle nominal akimin
cok diisiik ayarlanip ay £

Ortak Arizalar ve Goziimleri

Ariza

Sebe;

Cozim

Gig verildiginde
ekran
gbriintilenmiyor.

P
Giris voltajr 0 veya gok dustk.
Siiriici kartindaki anahtarlamali
glic kaynag anizali.

Dogrultucu kopriisti anzali.
Tampon direngleri arizal
Kontrol karti veya tus takimi
anizali.

Kontrol karti, siiriici karti ve tus
takimi baglantist kopuk.

Giris gug kaynagini kontrol edin.
Baraya gelen voltaj kontrol edin
8 telli ve 28 telli serit kablolar:
yeniden takin.

Uretici servisine basvurun

Giig verildiginde HC
goruntileniyor.

Siirticd karti ve kontrol kart kablo
baglantilar diizgun degi

Kontrol kartindaki ilgil bilesenler
hasar gérm

Motor veya motor kablosunda
topraga kisa devre var.

Hall sensdrd hatasi.

Sebeke voltaji cok diisiik.

8 telli ve 28 telli serit kablolar
yeniden takin.
Uretici servisine basvurun.

Giig verildiginde
"ERR23" hatasi
goruntileniyor.

Motor veya gikis hatti topraga
kisa devre yapmis.
Invertér arizall.

Motorun ve gikis hattinin yalitimint
megger ile lgiin,
Uretici servisine bavurun.

Invertdr agldgnda
normal sekilde
goruntileniyor,
ancak galistirildiktan
sonra "HC" hatasi
vererek hemen
kapaniyor.

Fan arizall veya tikanmis.
Gevresel kontrol terminali
kablolamasinda kisa devre var.

Fami degisti
Dis kisa devre hatalarini giderin.

"ERR14" (modl asin
isinma) hatasinin
gosterilmesi

Tagiyici frekans gok yuksek.
Fanlar anzali veya hava kanalt
tikanmis.

Invertsr igindeki bilesenler
(6rnegin termistor) anzah.

Onceki frekansi (P0-15) dugtirin.
Fanlan degistirin, hava kanalini
temizleyin.

Uretici servisine bagvurun.
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invertér galistiktan
sonra motor
galismiyor.

Motor ve motor kablolari
anormal.

Invertdr parametreleri yanlis
ayarlanmis (motor
parametreleri).

Siirtici karti ve kontrol karti kablo
baglantilar: diizgiin degil.

Siriici karti arizall,

Tnvertér ve motor baglantisinin
diizgtin oldugundan emin olun.
Motoru degistirin veya mekanik
anizayi giderin

Motor parametrelerini kontrol edin
ve sifirlayin.

Nominal gegersiz.

Parametre yanlis ayarlanms.
Dis sinyal yanls.

O ile +24V arasindaki jumper
gevsemis.

Kentrol karti arizali.

P-4 grup parametrelerini kontrol
edin ve sifirlayin. Dis sinyal
kablosunu yeniden baglayin. OP ile
+24V arasindaki jumper' yeniden

ervisine bagvurun.

Tekrarlanan dongu
kontroliinde, motor
hzi artinlamiyor.

Enkoder arizall.
Enkoder yanlis kabolanmis veya
kbt baglanti var.
PG (Puls Generatori) arizall.

i karti anizall.

Kodlama diskini degistirin ve
kabolamay yeniden kontrol edin.

PG kartini degistirin. Uretici servisine
basvurun.

Motor parametreleri
yanlis ayarlanmis.
ACC/DEC silresi
uygunsuz.

Yiik

Motor parametreleri yanlis
ayarlanmis. ACC/DEC silresi
uygunsuz.

Yk dalgalaniyor.

Motor parametrelerini sifirlayin veya
otomatik ayar yapin.

Uygun ACC/DEC silresini ayarlayin.
Uretici servisine bagvurun.

Gug verildiginde veya
calisma sirasinda
"ERR17" hatasi
gorintiileniyor.

Gilg verildiginde
ekranda
88888 .

gor

Yumusak baslatma kontaktérd
kapanmamis.

Kontrol kartinin ilgili bilesenleri
bozulmustur.

Kablolarin gevsedigini kontrol edin.
Kontaktsriin arizali olup olmadigini
kontrol edin.

Kontaktériin 24V gii kaynaginin
arizali olup olmadigini kontrol edin.
Uretici servisine bagvurun.

Kontrol kartini degistirin.
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MODBUS iletigim Protokolii

XFK serisi invertor, RS232/RS485 iletisim arayiizleri saglar ve MODBUS iletisim
protokollni benimser. Kullanici, merkezi izleme yapabilir (PC/PLC, ana
bilgisayar araciligiyla) ve ayrica invertoriin galisma komutlarini ayarlayabilir,
fonksiyon parametrelerini degistirebilir veya okuyabilir, galisma durumu ve ariza
bilgilerini okuyabilir, vb.

Protokol Hakkinda

Bu seri iletisim protokoli, seri iletisimde bilgi iletimini ve kullanim formatini
tanimlar. Ana kontrol, yayin ve bagl cihaz yanit yapilari gibi formatlari igerir ve
ana cihaz kodlama yontemini, slave adresini (veya yayin adresini), komutu,
iletilen verileri ve hata kontroliinl igerir. Slave yaniti ayni yapiyi benimser ve
eylem dogrulama, veri geri donisi ve hata kontroll gibi igerikleri kapsar. Eger
slave, bilgi alirken hata yaparsa veya ana cihaz tarafindan talep edilen eylemi
tamamlayamazsa, bir ariza sinyali gondererek yanit verir.

Uygulama Yontemi

Invertor, "Tek-master Coklu-slave" PC/PLC kontrol agina R$232/RS485 hatti ile
baglanabilir.

Hattin Yapisi

(1) Arayiiz modu: RS232/RS485

(2) iletisim modu

Asenkron seri ve yari gift yonli iletim modu saglanmaktadir. Ayni anda, sadece
biri veri génderebilir, dieri ise sadece veri alir; bu, ana cihaz ile slave arasinda
gergeklesir. Seri asenkron iletisimde, veri mesaj seklinde kare kare génderilir.
(3) Topolojik yapt

Tek-master Coklu-slave sisteminde, slave adresi araligi 1 ile 247 arasindadir. 0,
yayin iletisimi adresini belirtir. Slavelerin adresleri agda benzersiz olmalidir. Bu,
MODBUS iletisiminin temel kosuludur.
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Protokol Tanimi

invertér iletisim protokolii, asenkron seri master-slave iletisim protokoliidiir. Ajda
yalnizca bir cihaz (ana cihaz) protokoli kurabilir (bu protokol "Sorgulama/Komut"
olarak adlandirilir). Diger cihazlar (slaveler) yalnizca ana cihazin
"Sorgulama/Komut" yanitini veri sadlayarak veya ana cihazin sorgu/komutuna
uygun eylemi gergeklestirerek yanit verir. Ana cihaz, kisisel bilgisayarlar,
endustriyel kontrol ekipmanlari veya programlanabilir mantik denetleyicisi olabilir,
slave ise invertor veya ayni iletisim protokoliine sahip diger iletisim
ekipmanlaridir. Ana cihaz, bazi slavelere ayri ayri iletisim igin erisebilir, ayrica
tlim slavelere yayin bilgisi gonderebilir. Ana cihazin tek bir "Sorgulama/Komut"u
icin tim slaveler bir yanit sinyali génderecektir; ana cihazin sagladigi yayin bilgisi
icin, slavelerin ana cihaza yanit géndermesi gerekmez.

iletigim Veri Yapisi

MODBUS protokolii iletisim veri formati XFK serisi invertor igin asagidaki gibidir:
RTU modunda, Modbus minimum bosluk siiresi, cergeveler arasinda en az 3.5
bayt olmalidir. Hata kontrolii CRC-16 yontemiyle yapilir. Hesaplamaya dahil
edilmeyen tek sey hata kontrolii verisi olacaktir. Daha fazla bilgi i¢in CRC
Kontrolii béllimine basvurun. Ayrica, Modbus Bosluk Siresi'nin en az 3.5 bayt
olarak tutulmasi gerektigini ve baslangig ile bitis bosluk siiresinin toplamlanmasi-
na gerek olmadigini unutmayin.

Tim mesaj gergevesi kesintisiz bir veri akisi olarak iletilmelidir. Eger ¢ergevenin
tamamlanmasindan énce 1.5 bayttan fazla bosluk siresi olursa, alici cihaz eksik
mesajl atar ve sonraki baytin yeni bir mesajin adres alani olacagini varsayar.
Benzer sekilde, eder yeni bir mesaj 6nceki mesajdan 3.5 bayttan daha kisa bir
siire sonra baslarsa, alici cihaz bunu bir devam mesaji olarak kabul eder. Onceki
mesajin karisikligi nedeniyle, en sonunda CRC degeri yanlis olur ve iletisim
arizas| meydana gelir.
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RTU Cergeve Formati:

BASLA(START) Tletisim suresi 3.5 bayt

Slave Adresi Tletisim adresi: 1 ile 247 arasinda
03H: Slave parametrelerini oku
06H: Slave parametrelerini yaz

Komut Kodu

VERI (N-1)
VERI (N-2)

Veri:
Fonksiyon kodu parametre adresi, fonksiyon kodu parametresinin
sayisi, fonksiyon kodu parametresi vb.

VERI 0
CRC CHK Yuksek bayt y o
CRE CHK Dlsak bayt Algilama degeri: CRC degeri

SON(END) Tletisim stresi 3.5 bayt

Komut Kodu ve iletisim Verisi Agiklamasi

Komut Kodu: 03H, N kelime okur. (En fazla 12 karakter okunabilir.)
Ornek: 01 numarali slavenin FO02 baslangig adresinden invertér, 100 ardigik

degeri stirekli okur.

Ana cihaz (Master) komut bilgisi:

Adres

Komut kodu

Baslangig adresi ylksek bayt
Baslangig adresi dUslk bayt
Kayit numarasi yGksek bayt
Kayit numaras duisik bayt
EEE E:E ;‘;:ﬁkb';‘;t Hesaplanacak CRC CHK degeri
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Slave yanit bilgisi,

PD-05 0 olarak ayarlandiginda:

Adres
Komut kodu 03H
Bayt numarast yGksek bayt 00H
Bayt numaras: dstk bayt 04H
Veri FOO2H yiiksek bayt 00H
Veri FO02H diislk bayt 00H
Veri FOO3H yuksek bayt 00H
Veri FOO3H duslk bayt O1H
CRC CHK Yiiksek bayt
CRC CHK Distik bayt

Hesaplanacak CRC CHK degeri

PD-05 1 olarak ayarlandigin

Adres
Komut kodu
Bayt numaras! yliksek bayt 00H

Bayt numaras: dsk bayt 04H

Veri FOD2H yiksek bayt 00H

Veri FOD2H distk bayt 00H

Veri FOD3H yiksek bayt 00H

Veri FOO3H diiiik bayt 01H

CRC CHK Yiiksek bayt Hesaplanacak CRC CHK degeri
CRC CHK Diisiik bayt
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Komut Kodu: 06H, bir kelime yazma
Ornek: 5000 (1388H) degerini 888 FOOAH adresine yazma, slave adresi 02H.

Ana cihaz (Master) komut bilgisi.

Adres

Komut kodu

Baslangic adresi yiksek bayt
Baslangic adresi dusiik bayt
Veri igerig yilksek bayt

Veri FOO3H dilsiik bayt

Veri igerig yilksek bayt Hesaplanacak CRC CHK degeri
CRC CHK Diigiik bayt

Slave cevaplama bilgisi

Adres 02H

Komut kodu 06H
Baslangig adresi ylksek bayt FOH
Baslangi adresi diislk bayt OAH
Veri igerig] ylksek bayt 13H
Veri FOO3H duisiik bayt 88H
Veri igerig] ylksek bayt
CRC CHK Diisiik bayt

Hesaplanacak CRC CHK degeri
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CRC kontrolii

RTU modunda, mesajlar bir CRC ydntemine dayali hata kontrolii alani igerir.
CRC alani, tiim mesaijin igerigini kontrol eder. CRC alani, 16-bitlik bir ikili degeri
iceren iki bayttan olusur. CRC degeri, ileten cihaz tarafindan hesaplanir ve CRC,
mesaja eklenir. Alici cihaz, mesaji alirken CRC'yi yeniden hesaplar ve
hesaplanan degeri, CRC alaninda alinan gergek degerle karsilastirir. Eger iki
deger eslesmezse, bir hata olusur.

CRC, OxFFFF ile baslatilir. Ardindan, mesajin ardisik sekiz-bit baytlari, kaydin
mevcut igerigine uygulanmaya baslanir. Her karakterdeki yalnizca sekiz bit veri,
CRC'yi olugturmak icin kullanilir. Baslangi¢ ve durdurma bitleri ile parite biti,
CRC'ye dahil edilmez.

CRC olusturulurken, her sekiz-bit karakter, kaydin igerigiyle dislayici OR (XOR)
islemine tabi tutulur. Ardindan, sonug, en diisiik anlamli bit (LSB) yoniinde
kaydirilir ve en yiiksek anlamli bit (MSB) pozisyonuna sifir eklenir. LSB ¢ikarilir
ve incelenir. Eger LSB 1 ise, kayit, sabit bir 6nceden belirlenmis degerle dislayici
OR iglemine tabi tutulur. Eger LSB 0 ise, dislayici OR islemi yapilmaz. Bu islem,
sekiz kaydirma yapilana kadar tekrarlanir. Son (sekizinci) kaydirmadan sonra, bir
sonraki sekiz-bit bayt, mevcut degeriyle diglayici OR islemine tabi tutulur ve
islem, yukarida agiklanan sekilde sekiz kaydirma daha yapilana kadar
tekrarlanir.

Mesajin tim baytlari uygulandiktan sonra, kaydin sonundaki igerik CRC degerini
olusturur.

CRC, mesaja eklenirken, dnce diisiik byte (low byte) eklenir, ardindan yiiksek
byte (high byte) eklenir. Asagida, CRC-16 icin C dilinde kaynak kodu 6rnegi
verilmistir.
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unsigned int crc_chk_value(unsigned char *data_value, unsigned char length) {
unsigned int crc_value = OxFFFF;
inti;
while (length--) {
crc_value A= *data_value++; // Gegerli veri bayti ile XOR islemi uygular
for (i = 8; i; i--) { // Bayt igindeki her biti isleyin
if (crc_value & 1) // En kiiglik anlamli bit 1 ise
crc_value = (crc_value >> 1) A 0xA001; // Polinom ile kaydirma ve
XOR uygulama
else

}
}

return crc_value; // Hesaplanan CRC degerini dondrir

crc_value >>=1; // Degeri kaydirin

}

iletisim Parametre Adresi Tanimi

Bu béliim, inverterin ¢alisma, durum ve ilgili parametre ayarlarini kontrol etmek
icin kullanilan iletisim parametrelerinin adres tanimini agiklar. Bu parametreler

okunabilir veya yazilabilir (bazi fonksiyon kodlari kisitianmis olabilir ve yalnizca
Ureticiler veya izleme amaglari igin kullanilabilir).

(1) Fonksiyon Kodu Parametre Adresleme Kurallari: Fonksiyon kodunun grup
numarasi ve isareti, parametre adresini tanimlar ve her birinin kurallarini gdsterir.
Yiksek bayt:

PO — PF (P Grubu)

AO - AF (A Grubu)

70 - 7F (U Grubu)

Distik bayt: 00 — FF

Ornegin, P3-12 icin adres P30C olarak temsil edilir.
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Notlar:

1.PF Grubu: Bu parametre ne okunabilir ne de degistirilebilir.

2.U Grubu: Sadece okunabilen parametrelerdir, degistirilemezler.

3.Bazi parametreler galisma sirasinda degistirilemez; bazi parametreler ise
inverterin ne tir bir durumda olduguna bakilmaksizin degistirilemez. Fonksiyon
kodu parametrelerini degistirirken, parametrelerin kapsamina, birimlerine ve ilgili
talimatlara dikkat edilmelidir.

Ayrica, EEPROM'un sik¢a yazilmasi, EEPROM'un émriinii kisaltir. Bu nedenle,
iletisim modunda bazi fonksiyon kodlarinin EEPROM'a kaydedilmesi gerekmez,
sadece RAM degerini degistirmek yeterlidir.

Eger parametre bir P grubu parametresi ise, bu fonksiyonu gergeklestirmek igin,
fonksiyon kodu adresinin yiiksek bitindeki F'yi 0 yapmaniz yeterlidir. Eger
parametre bir A grubu parametresi ise, bu fonksiyonu gergeklestirmek igin,
fonksiyon kodu adresinin yiiksek bitindeki A'y1 4 yapmaniz yeterlidir.

Karsilik gelen fonksiyon kodu adresleri asagida belirtilmistir:

Yiiksek byte: 00-OF (P Grubu), 40-4F (A Grubu)

Diistik byte: 00-FF

Ornegin:

Fonksiyon kodu P3-12 EEPROM'a kaydedilmez ve adresi 030C olarak belirtilir.
Fonksiyon kodu A0-05 EEPROM'a kaydedilmez ve adresi 4005 olarak belirtilir.
Bu adresler yalnizca RAM Uzerinde islem yapar, okuma islemi gergeklestiremez.
Okuma iglemi yapildiginda, gegersiz bir adres olur. Tim parametreler igin, bu
islevi gerceklestirmek amaciyla 07H komut kodu da kullanilabilir.
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(2) Stop (Dur)/ Bagla (Start) parameter adresi

Parametre Adresi Parametre Tanimi
Frekans ayar (-10000 ile 10000 arasinda) (Ondalik)
Calisma frekansi
Bus voltaji
Cikis voltaji
Gikis akimi
Gikis giict
Cikis torku
Calisma hizi
DI giris durumu
DO gikis durumu
AlL voltaji
Al2 voltajs
Al voltaji
Sayma degeri girisi
Uzunluk degeri giris
ik hizt
PID ayan
PID geri bildirimi
PLC agamasi
PULS giris pulse frekansi, birim 0.01kHz
Geri bildirim hizy, birim 0.1Hz
Kalan galisma siresi
Al1 kalibrasyondan énceki voltaj
Al2 kalibrasyondan 8nceki voltaj
A3 nceki voltaj
Dogrusal hiz
Meveut agilma siresi
Mevcut galisma siresi
PULS Giris pulse frekansi, birim 1Hz
iletisim ayar degeri
Gergek geri bildirim hizn
Ana frekans X gérintisi
Yardimci frekans Y gériintiisii

Not:

Frekans ayar degeri, géreceli degerin yiizdesidir; 10.000, %100.00'e karsilik
gelir, -10.000 ise -%100.00'e karsilik gelir.

Frekans verisi igin, yiizde degeri, goreceli maksimum frekansin (%P0-10)
ylizdesidir. Tork verisi igin, ylizde degeri ise P2-10, A2-48, A3-48, A4-48'dir
(Tork Ust limit sayisal ayari, sirasiyla birinci, ikinci, tiglincli ve dérdinct
motorlara karsilik gelir).
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(3) invertore kontrol komutu girisi (sadece yazma)

Komut kelimesi adresi | Komut
ileri galisma

 Geri calisma

lleri jog

: Geri jog

: Serbest durma

: Yavaslama ile durma
 Hata sififama

(4) invertor durumu oku: (sadece okuma)

Durum kelimesi adresi | Durum kelimesi
0001: ileri galisma
3000 0002:Geri galisma
0003: Dur

(5) Parametre kilitleme sifresi kontrolii: (Eger sifre 8888H ise, sifre kontrolii
geger.)

Komut adresi [ iris sifresinin icerizi
1F00 [=eex

(6) Dijital gikis terminal kontrolii: (sadece yazma)

Komut adresi Komut igerigi

BITO: 001 gikis kontrolii
BIT1: 002 gikis kontrolii
BIT2: RELAY1 gikis kontroli
BIT3: RELAY2 gikis kontrolii
BITA: FMR gikis kontroli
BIT6: VDO1

BIT7: VD02

BITS: VD03

BIT9: VDO4

BIT10: VD06
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(7) Analog ¢ikis A01 kontrolii: (sadece yazma)

Komut adresi [ komut igerigi
2002 | O-7FFF, %0-%100 araligin: ifade eder.

(8) Analog ¢ikis A02 kontrolii: (sadece yazma)

Komut adresi [ Komut igerigi
2003 | 0-7FFF, %0-%100 araligin ifade eder.

(9) PALS cikis kontrolii: (sadece yazma)

2004 FFF, %0-%100 araligini ifade eder

(10) Invertor ariza kodu tanimi

invertor anza adresi invertor anza fonksiyonu
0000, Hata yok
0001, Ayrilmis
0002, ACC isleminde asiri akim
0003, DEC isleminde asiri akim
0004, Sabit hizda asir akim
0005, ACC isleminde asir voltaj
0006, DEC isleminde asir voltaj
0007, Sabit hizda asiri voltaj
0008, Direng agin yiik hatast
0009, Disiik voltaj hatasi
0004, Inverter asiri yiik
0008, Motor agir itk
000C, Giris faz hatasi
000D, Cikis faz hatasi
000E, Modiil asiri 1sinma
000F, Dis hata
0010, lletisim hatast
0011, Kontaktor hatast
0012, Akim algilama hatast
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0013, Metor ototuning hatas!

0014, Encoder/PG kart hatasi

0015, Parametre Okumay/Yazma hatas
0016, Inverter donanim hatas

0017, Metorun topraga kisa devre hatasi
0018, Aynimis

0019, Aynimis

001A, Galisma siiresi doldu

0018, Ozellestirilmis hata 1

001C, Ozellestirilmis hata 2

001D, Gilg agma silresi doldu

001E, Bos yik

001F, Galisirken PIO geri bildirimi kayboldu
0028, Hizli akim sinirlama siiresi asimi hatast
0029, Galisirken motor hatasi

002A, Hiz sapmast fazla

0028, Motor asirt hiz

002D, Motor asin sicaklik

006A, Encoder hatali hat numarasi ayari
0068, Encoder baglantisiz

006, Baslangig pozisyonu hatas|

006E, Hiz geri bildirim hatas

iletigim hatas bilgisi (hata kodu) agiklama verisi

Komut adresi Komut igerigi

: Hata yok

: sifre hatasi

: Komut hatast

: CRC kontrol hatasi
: Gegersiz adres

: Gegersiz paramet
: Parametre degisi
: sistem kilitli

: EEPROM calisiyor

Bu parametre, ana bilgisayar ile inverter arasindaki veri iletim hizini (baud rate)
ayarlamak igin kullanilir. Liitfen ana bilgisayarin ve inverterin baud hizlarinin ayni
olmasi gerektigini unutmayin. Aksi takdirde iletisim mimkiin olmaz. Baud hizi ne
kadar biyik olursa, iletisim o kadar hizli olur.
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PD lletigim Parametresi Agiklamasi

Data fortmati Fabrika ayan 0

0: Eslik kontrold yok, veri formati (8-N-2)
1: Gift eslik kontrold, veri formati (8-E-1)
2: Tek eglik kontrold, veri formati (8-0-1)
3: Eslik kontrol agik, veri formats (8-N-1)

Ayar aralig:

Ana bilgisayar ve inverterin veri formati ayarlari ayni olmalidir; aksi takdirde
iletisim mimkin olmaz.

002 [ Yerel adres Fabrika ayar | i
| Ayar araligi; 1-247, 0 yayin adresi

Yerel adres 0 olarak ayarlandiginda, bu bir yayin (broadcast) adresi olur ve ana
bilgisayarin yayin fonksiyonunu gergeklestirmesini saglar.

Yerel adresin benzersiz olmasi gerekir (yayin adresi harig). Bu, ana bilgisayar ile
inverter arasindaki noktadan noktaya iletigimin temelidir.

Response Dela
003 [ D ay | Fabrika ayari [
| Ayar araligi: | 0-20ms

Yanit Gecikmesi: inverterin veri alimini tamamladiktan sonra, ana bilgisayara
veri géndermesine kadar gegen zaman araligini ifade eder.

Egder yanit gecikmesi, sistemin islem siiresinden kisa ise, yanit gecikmesi
sistemin iglem siiresine bagh olur.

Egder yanit gecikmesi, sistemin islem siiresinden uzun ise, sistem veriyi isledikten
sonra belirlenen yanit gecikme siiresi dolana kadar bekler ve ardindan ana
bilgisayara veri génderir.

iletisim Zaman Asimi__ | Fabrika ayan [
0.0s(gegersiz)
0.1-60.0sn

‘ PD-04

‘ Avar aralig:

Fonksiyon kodu 0.0 s olarak ayarlandiginda, iletisim zaman asimi parametresi
gegersiz olur.

Fonksiyon kodu gegerli bir degere ayarlandiginda, iki iletisim arasindaki zaman
araligi iletisim zaman asimi suresini asarsa, sistem Err16 (iletisim hatasi)
raporlar.

Normal sartlarda bu parametre gecersiz olarak ayarlanir. Ancak, surekli iletisim
sistemlerinde bu parametreyi ayarlayarak iletisim durumunu izleyebilirsiniz.
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letisim Protokolii segimi Fabrika ayar [ 31
Birim Yeri: MODBUS

0: Standart disi MODBUS protokolii

1: standart MODBUS protokoli

Birim Yeri: Profibus-DP

0: PPO1 formati

1: PPO2 formati

2: PPO3 format

3: PPOS formati

Ayar araligi:

PD-05=1: Standart MODBUS protokoliini se¢

PD-05=0: Okuma komutunda, bagl cihaz (slave) standart MODBUS
protokoliinden bir bayt daha az veri dondiiriir, detaylar igin bu protokoliin iletisim
veri yapisina bakiniz.

iletisim Okurna Akim

st Fabrika ayan

0:0.01A
1:.01A

Ayar aralig:

Bu, iletisimle ¢ikis akimi okundugunda ¢ikis akimi birimini dogrulamak igin
kullanihr.
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EK: Frekans Doniistiiriicii Uygulamalari igin Hizh Kilavuz

Dis Baslatma/Durdurma PO-02=1
ayarlant Terminal baglantisi: D1 + COM

Dis potansiyometre ile P0-03=2
diizenleme ayarlar Terminal baglantisi: +10V, A1, GND, (P0-03=4 panel potansiyometresi)

Ust limit frekansi ayar PO-10 ve P0-12 Hz uyumludur ve artar

ileri yonla ve geri yonli
kontrol
€OM#D12: Geri yon

Fabrika ayarlarina geri
yikleme
Tagima frekansi PO-15
P0-02=1, P4-00=01, P4-01=02, P4-02=03, P4-11=2
Terminal baglantisi:
U tel modu 1 COMA+D11: lleri y6n (Forward)
COM+D12: Geri yén (Reverse)
COM+D13: Durdurma (Stop)
Fren direng baglantisi P+ve PB'ye yaunwsw
Fren dnitesi ise P+ ve P-'ve
AlL Digme Kodu:
243: Voltaj sinyali
142: Alam sinyali
Al2 Dijgme Kodu:
2+3: Voltaj sinyali
Ak sinyali ile voltaj sinyali 142: Alam sinyali
arasinda gegis ayan AD1 Disgme Kodu:
2+3: Voltaj sinyali
142: Akim sinyali
JP1 Digme Kodu:

243 485 lletisimi icin eslesen direng, baglanmaz
142: Direng ile 485 iletisimi baglanmalidir
TAL-TCL, ariza sinyali:

PS-02=02
TA2-TC2, caligma sinyali:

=01

PP-01=001

Fren direng baglantisi

iki yénia réle ayariart

Hizlanma zamant

Yavaslatma ve hizlanma PO-17
zamani ayari Yavaglama zamani:

PO-18

Serbest kapanma ayan P&-10=1

Invertdr GIP ayar PO-00=2 (P-tipi makine)
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Gok segmentli hiz ayan

PO-03=6
Terminal goklu hiz fonksiyonunu ayarla, P4 igin PC'ye karsilik gelen
frekans byGkIging ayarla.

PID basit kontrol ayarlar

P0-03=6
PA-01=50%

Terminal UP, frekans artisi
ve dilslgini kontrol eder

P4-02=7
D11+COM: Frekans artigi
D13+COM: Frekans disiisi

Panelileri ybnli ve geri
ybnld ayarlari

P7-01=2
'REV ileri ve gerl d8nisler igin yn degistirme digmesi.

Calisma gosterimi
Parametre P7-03

0001: Caligma frekansi
4001: Caligma frekans, yik hiz
0002: Ayar frekansi
4002: Ayar frekansi, yiik hizi
G008: Cikis voltaji
4010: Yk hizi gilust, akim
4000: YUk hizi
0011: Cahgma frekans: iig: voltaji
Not:
Calisma Gosterimi Yiik Hizi:
P7-03 = motor hizi + 500
Not 2:
P7.03 degeri 401F'e ayarlandiinda, tiim parametreler garintalenebilir

Cok Segmentli Hiz Onceligi

Permananent Magnet Synchronaus Motar Kendi Kendine Ofrenme:
P0-02=0 Panel baglatma
P0-01=0 Vektor kontrol yontemi
P0-10=0 Mator plakasina gére (motor nominal frekansi)
PD-12=0 Motor plakasina gére (motor nominal frekansi)
P1-00=2 Permananent magnet senkron motoru
P1-01 Motor plakasina gére (motor nominal glicd)
P1-02 Motor plakasina gére (motor nominal gerilimi)
P1-03 Motor plakasina gére (motor naminal akimi)
P1-04 Motor plakasina gére (motor nominal frekansi)
P1-05 Motor plakasina gire (motor nominal hizi)

P1-37=12 (Permananent magnet senkron tam koordinasyon)
P1-37=12 girildiginde, "ENTER" tusuna basarak anaylayin, "ALM" 15181
yanip sénmeye baslayacak ve panelde "FUNE" Ingilizee harfi belirecektir.
Ardindan "RUN" tusuna basarak caligtirin (baglangig modu panel
baglatma "RUN" olmalidir, bbylece etkinlesir) ve inverter kendi kendine

baslar. Kendi kendine &renme siiresi yaklasik 30 saniyedir.

Coklu segment hiz énceligi

PO-03=6, PC-61=3
Varsayilan olarak panel potansiyemetresi ile huz kontroli yapilr,
potansiyometre okl hiz segmentleri igin kullanilir.

Meveut 01111 galisma rélesi
kst

P0-02=36, PB-36=Cikis + Mator nominal akimi (P1-03) olarak ayarla
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